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VARNINGSTEXTER

CAREL baserar utvecklingen av sina produkter pa decennier av erfarenhet inom

klimatomrddet och pa fortldpande investeringar i teknisk utveckling av produkter

och procedurer. Vi genomfor kvalitetskontroller i form av tester pd kretsniva
och funktionsprovning av alla produkter och utnyttjar den mest innovativa
produktionsteknik som finns pa marknaden. CAREL och dess dotterbolag kan

trots detta inte garantera att produkten och den medféljande programvaran i

alla avseenden motsvarar de krav som stélls av den slutliga applikationen, dven

om produkten dr utvecklad med modernast tankbara teknik. Kunden (tillverkare,
utvecklare eller installator av den slutliga utrustningen) tar det fulla ansvaret for
riskerna i samband med produktens konfiguration i syfte att uppna forvantade
resultat fran den slutgiltiga installationen och/eller utrustningen. CAREL kan,

i enlighet med ingdnget avtal, medverka som konsult vid driftsattning av den

slutliga enheten/applikationen, men tar under inga omstandigheter nagot

ansvar for att slutgiltig utrustning/slutgiltigt system fungerar korrekt.

Detta ar en modern produkt fran CAREL, vars funktion beskrivs i den tekniska

dokumentation som medféljer produkten. Dokumentationen kan ocksa laddas

ned frdn www.carel.com.

Varje produkt fran CAREL kraver, beroende pa hur tekniskt avancerad den ér,

installning/konfiguration/programmering/driftsattning for att fungera pa basta

satti den tilltdnkta applikationen. Underldtenhet att genomféra sddana atgarder
som krdvs/anges i anvéndarhandboken kan leda till att slutprodukten inte
fungerar och for sddana handelser tar CAREL inget ansvar.

Installation och teknisk service far bara utforas av kvalificerad personal.

Kunden far bara anvdanda produkten pa det satt och for det dndamal som beskrivs

i den aktuella produktens dokumentation.

Utover att beakta 6vriga varningstexter i den har handboken maste anvandaren

folja nedanstdende anvisningar, som galler samtliga CAREL-produkter.

« Skydda de elektroniska kretsarna fran vata. Regn, luftfuktighet och alla typer
av vatskor och kondensat innehaller korrosiva mineraler som kan skada de
elektroniska kretsarna. Produkten maste alltid anvandas respektive forvaras i
miljé som uppfyller kraven pa temperatur och luftfuktighet som anges i den
har handboken.

« Installera inte produkten i sarskilt heta utrymmen. For hog temperatur kan
forkorta livslangden for eller skada elektroniska komponenter och deformera
eller smalta plastdelar. Produkten maste alltid anvandas respektive forvaras i
miljé som uppfyller kraven pa temperatur och luftfuktighet som anges i den
har handboken.

« Forsok inte Oppna enheten pd ndgot annat satt &n vad som anges i den har
handboken.

« Produkten far inte tappas, skakas eller utsdttas for slag, eftersom de inre
kretsarna och mekanismerna kan fa irreparabla skador.

« Anvand inte fratande kemikalier, l6sningsmedel
rengdringsmedel for att rengora produkten.

+ Anvéand inte produkten for ndgra andra dndamal dn de som anges i den
tekniska handboken.

eller aggressiva

Ovanstdende galler dvenforregulatorer, seriella kretskort, programmeringsnycklar
och 6vriga tillbehor till CAREL-produkterna.

CAREL har en policy for standig utveckling. Det betyder att CAREL forbehaller sig
ratten att utan foregdende meddelande férandra och forbéattra produkterna som
beskrivs i detta dokument.

Tekniska data som anges i handboken kan dndras utan féregdende meddelande.

Det ansvar CAREL atar sig rorande sina produkter finns angivet i vara allméanna
kontraktsvillkor — CAREL general contract conditions — som kan ldsas pd www.
carel.com och/eller i speciella avtal med kunderna. Specifikt géller, dér gallande
lagstiftning sa tilldter, att CAREL, dess anstdllda eller dotterbolag under inga
omstandigheter kan stéllas till ansvar for forlorade intakter eller forlorad
forséljning, forlust av data och information, kostnader for ersdttning av gods
eller tjanster, personskada eller egendomsskada, stillestand till foljd av direkta,
indirekta, oférutsedda, faktiska, straffrattsliga, typiska eller speciella skador eller
foljdskador av ndgot slag, ocavsett om de ar avtalsenliga, avtalsstridiga eller
resultat av férsummelse, och inte heller ndgot annat ansvar som harror fran
installation eller anvandning av eller hinder for att anvanda produkten, dven om
CAREL eller dess dotterbolag har informerats om méjligheten for sddan skada.

VARNING!
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READ CAREFULLY IN THE TEXT!

Forattundvika elektromagnetiska storningar, se i mojligaste man till att givarkablar
och kablar for digitala insignaler hélls separerade stromforsérjningskablar samt
fran kablar som 6verfor induktiva laster.

Dra aldrig stromforsorjningskablar (galler dven i kopplingsskap) och signalkablar
i samma kabelkanaler.

AVFALLSHANTERING

Produkten dr tillverkad av metall- och plastdelar.

Enligt Europeiska Unionens direktiv 2002/96/EG av den 27 januari 2003 och

motsvarande nationell lagstiftning géller nedanstaende.

1. Elektrisk och elektronisk utrustning far inte kastas i hushallsavfall utan maste
omhandertas separat.

2. Allmdnna eller privata datervinningssystem, som anvisas enligt lokala
foreskrifter, maste anvandas. Dessutom finns det majlighet att dterldmna
uttjant utrustning till aterforséljaren i samband med kép av ny utrustning.

3. Utrustningen kan innehalla farliga amnen. Felaktig anvéandning eller olampligt
omhandertagande kan fa negativa konsekvenser for halsa och miljo.

4. Symbolen (6verkorsad soptunna) pa produkten eller forpackningen och i

anvandarhandboken anger att utrustningen har lanserats pa marknaden efter
13 augusti 2005 och att den maste avfallshanteras separat.

5. Olaglig hantering av elektriskt och elektroniskt avfall bestraffas i enlighet med
géllande lagstiftning for avfallshantering.
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CAREL

1. INLEDNING

IR33-DN33 Universal ar en serie regulatorer konstruerade for reglering av
de vanliga fysikaliska storheterna (temperatur, tryck, luftfuktighet) — for
luftkonditionerings-, kyl- och vdrmeaggregat. Det finns tva produktserier:
den forsta for enbart tva temperaturgivare (NTC, NTC-HT, PTC, Pt1000)
och den andra for tva temperaturgivare med bredare intervall (NTC, NTC-
HT, PTC, Pt100, Pt1000, J/K termoelement), for tryck- och fuktighetsgivare

av utetemperaturen. Som alternativ kan en andra reglercykel aktiveras
med oberoende bérvarde, differentiell och dedicerad utsignal. | serien
finns modeller for panelmontering (IR33), med kapslingsklass IP65, samt
for montering pa DIN-skena (DN33). For att underlatta kabeldragningen
levereras alla modeller med insticksanslutningar. Regulatorerna kan via
natverk anslutas till dvervaknings- och fiarrstyrningssystem.

eller for allméanna signalgivare (spanningsinsignaler O till 1V, O till 10 Bland tillbehdren marks:

V, -0,5 till 1,3 V, kvotmatningsinsignaler O till 5V eller strominsignaler O « datorbaserade programmeringsverktyg

till 20 mA, 4 till 20 mA). Se nedanstaende tabell. Modellerna skiljer sig « flarrkontroll for drift och programmering

ocksa at med avseende pa typen av stromforsorjning (115 till 230 VAC + programmeringsnyckel med batteri

eller 12 till 24 VAC respektive 12 till 30 VDC for regulatorer med enbart + programmeringsnyckel fér 230V nétspanning

temperaturingadngar och 115 till 230 VAC eller 24 VAC/VDC for regulatorer - seriellt RS485 -kort

med universalingangar) och de kan, beroende pa modell ha en, tva eller « seriellt RS485-kort med mojlighet till reversering av Rx-Tx-plintar

fyra relder, fyra PWM-utgdngar for styrning av externa halvledarrelder « modul fér omvandling av PWM-signal till analog signal O till 10 VDC
respektive ett eller tva relder plus en eller tvd analoga utgéngar (AO) O till eller 4 till 20 mA

10 VDC. Regleringen kan stillas in till TILL/FRAN (proportionell) eller PID « modul fér omvandling av PWM-signal till relasignal - TILL/FRAN.

(proportionell,integrerande och deriverande). En andra givare kan anslutas
for differentiell reglering eller frikyla/frivarme, eller for kompensation styrd

1.1 Modeller

Nedanstdende tabell beskriver modellerna och deras viktigaste

egenskaper.
IR33-DN33 UNIVERSAL
TYP KOD \ EGENSKAPER
panelmontering Montering pa DIN-skena
Temperatur- Universaling- Temperatur- Universaling-
ingangar (*) angar (¥) ingangar (*) angar (¥)
IR33V7HR20 IR33V9HR20 DN33V7HR20 DN33V9HR20 2Al,2DI, 1DO, BUZ, IR, 115 till 230V
1 reld IR33V7HB20 IR33V9HB20 DN33V7HB20 DN33V9HB20 2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, RTC, 115 till 230V
IR33V7LR20 IR33VOMR20 @ | DN33V7LR20 DN33VOMR20 @ | 2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, 12 till 24 VAC, 12 till 30 VDC (@ = 24 VAC/VDC)
IR33W7HR20 IR33W9HR20 DN33W7HR20  |DN33W9HR20 2Al,2DI, 2D0, BUZ, IR, 115 till 230V
2 relaer IR33W7HB20 IR33W9HB20 DN33W7HB20  [DN33W9HB20 2Al, 2DI, 2D0, BUZ, IR, RTC, 115 till 230V
IR33W7LR20 IR33WOMR20 @  |DN33W7LR20  |DN33WIOMR20 @ |2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, 12 till 24 VAC, 12 till 30 VDC (e = 24 VAC/VDQ)
IR33Z27HR20 IR33Z9HR20 DN3377HR20  |DN33Z9HR20 2Al,2D1,4D0, BUZ, IR, 115 till 230V
4reléger  |IR33Z7HB20 IR33Z9HB20 DN3377HB20  |DN33Z9HB20 2Al, 2D1,4D0, BUZ, IR, RTC, 115 till 230V
IR33Z7LR20 IR33Z9MR20 @  |DN33Z7LR20 DN33Z9MR20 @ |2Al, 2D, 4DO, BUZ, IR, 12 till 24 VAC, 12 till 30 VDC (@ = 24 VAC/VDCQ)
4 halvle- IR33A7HR20 IR33A9HR20 DN33A7HR20 DN33A9HR20 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 115 till 23QV
darrelzer IR33A7HB20 IR33A9HB20 DN33A7HB20  |DN33A9HB20 2A1, 2D, 455R, BUZ IR, RTC, 115 till 230V
IR33A7LR20 IR33A9MR20 @ | DN33A7LR20 DN33A9MR20 @ |2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 12 till 30 VDC (e = 24 VAC/VDC)
Treld + IR33B7HR20 IR33B9HR20 DN33B7HR20 DN33B9HR20 2Al, 2D, IDO+1AO, BUZ, IR, 115 till 230V
10till 10 [IR33B7HB20 IR33B9HB20 DN33B7HB20 DN33B9HB20 2Al, 2D, 1DO+1AQ, BUZ, IR, RTC, 115 till 230V
VDC IR33B7LR20 IR33B9MR20 @  |DN33B7LR20 DN33BI9MR20 @  [2Al, 2DI, 1DO+1AQ, BUZ, IR, 12 till 24 VAC, 12 till 30 VDC (e = 24 VAC/VDC)
2 relder + [IR33E7HR20 IR33E9HR20 DN33E7HR20 DN33E9HR20 2Al, 2D, 2DO+2A0, BUZ, IR, 115 till 230V
20till 10 [IR33E7HB20 IR33E9HB20 DN33E7HB20 DN33E9HB20 2Al, 2DI, 2DO+2A0, BUZ, IR, RTC, 115 till 230V
VDC IR33E7LR20 IR33E9MR20 @ DN33E7LR20 DN33EOMR20 @ |2Al, 2DI, 2DO+2A0, BUZ, IR, 12 till 24 VAC, 12 till 30 VDC (e = 24 VAC/VDC)

Tab.1.a

Al = analog ingdng; AO = analog utgdng; DI = digital ingadng; DO =
digital utgang (reld); BUZ = summer; IR = infrardd mottagare; RTC =
realtidsklocka.

)

TILLGANGLIGA TYPER AV GIVARE/INGANGAR Observera att typen av utgangar kan identifieras med hjalp av

Temperaturingangar _ |Universalingangar koden
M(CE—HT 28 E” ?gOE}C ?8 :::: };8 og » Arden femte bokstaven V/W/Z finns 1, 2 respektive 4 relédutgéngar.
PTC 501l 150 °C 501l 150 °C * Arden femte bokstaven A finns 4 utgangarfor haIvﬂIedarreIaer. '
Pt1000 501 150 °C 2199 1ill 800 °C + Arden femte bokstaven B/E finns 1 respektive 2 relder och 1 respektive
Pt100 - -199 till 800 °C 2 analoga utgangar 0 till 10 VDC.
TCJ/K - -100 till 800 °C
otV - Max. int. -199 till 800 Forsorjningsspanningen kan ocksa identifieras
05113V - Max. int. -199 till 800 « Arden sjunde bokstaven H ska enheten anslutas till 115-230 VAC.
0till1oVv P - ikl (RS0 « Arden sjunde bokstaven L anger det forsérjningsspanning 12/24 VAC
0till 5V kvotméatning |- Max. int. -199 till 800 . N
01l 20 MA : Max_int. -199 til 800 eller 12/30VDC pd modellﬁer med enbart tenjperatgrmgangar, medan
41120 mA _ Max. int. -199 till 800 M anger 24 VAC/24 VDC pa modeller med universalingdngar.
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1.2 Funktioner och viktiga egenskaper

Regulatorerna IR33/DN33 har tva huvudsakliga driftldgen: Direkt och
reverserad, baserat pa aktuellt givarvarde. I ldge direkt aktiveras utgangen
om givarvardet Gverstiger instéllt borvéarde plus en differential och har
foljaktligen till uppgift att halla vardet under en viss niva (anvands i
tex. kylsystem). | ldge reverserad rader det omvanda férhallandet — da
aktiveras utgangen ndr temperaturen faller under installt borvarde plus
en differential (anvands i t.ex. vdrmesystem).

Det finns nio forinstallda driftldgen i vilka installatdren kan vélja borvarde
och aktiveringsdifferential.

| driftldge special kan den exakta aktiverings- och inaktiveringspunkten
stallas in tillsammans med driftldge direkt eller reverserad, vilket ger
stor flexibilitet. Slutligen gar det att programmera automatiska cykler —
driftcykler — som anvénds i processer dar temperaturen maste hallas 6ver
ett visst varde under en viss tid (pastorisering). En driftcykel definieras
av fem tidsintervall, under vilka temperaturen maste uppna ett visst
borvarde. Driftcykler aktiveras fran knappsatsen, av digital insignal eller
automatiskt pd modeller med realtidsklocka. Pa alla modeller gor den
inbyggda timern att driften pagar under installd. Fjarrkontroll finns som
tillbehor till alla regulatorer. Fjarrkontrollen har samma knappar som
regulatorns mandverpanel och den kan dessutom visa de vanligaste
parametrarna. Beroende pa regulatormodell kan den utsignal som
aktiveras vara en reldsignal, en PWM-signal for halvledarrelder eller ett
spanningsvarde som stiger linjart fran O till 10 VDC. PWM-utsignalen kan
aven omvandlas med hjalp av nedanstaende moduler.

+ CONVO0/10A0 omvandlar PWM-signalen for halvledarreld till en linjar
analog signal 0 till 10 VDC eller 4 till 20 mA

+ CONONOFFO omvandlar PWM-signalen for halvledarreld till en
relasignal TILL/FRAN.

Fran och med version 2.0 av den inbyggda programvaran kan 1r33
Universal hantera tva kretsar med oberoende PID-reglering. Nya
programvarufunktioner har ocksa inforts, tex. accelererad, klippt och
tvingad utsignal fran digital ingang, vilka kan valjas for varje utgang. Se
avsnittet Programvarurevisioner och kapitlet Funktioner.

Nedan foljer en beskrivning av tillbehdren till IR33/DN33 Universal.

ComTool programmeringsverktyg

(kan laddas ned fran http://ksa.carel.com)

Med detta praktiska verktyg kan du programmera regulatorn fran
dator och spara de olika konfigurationerna som filer for inldsning i det
sista programmeringssteget. Det gor att du kan skapa skraddarsydda
parameteruppsattningar for snabbare programmering och olika
|6senordsskyddade anvéndarprofiler.

Datorn maste ha adapter USB/RS485 (CVSTDUMORO) och seriellt
granssnitt RS485 (IROPZ48500).

@ &ir33
s S Bl

SUTUTE T I-Ji e E”_I

Fig. 1.a
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Fjarrkontroll (kod IRTRUES000)

Anvénds for direkt mandvrering av huvudfunktionerna, installning av de
viktigaste konfigurationsparametrarna och programmering av regulatorn.
Knapparna ar desamma som pa regulatorns manoverpanel.

@ & remote control

K I )
Diff 1 Diff 2 Dead zone

7 8 9 0
B R

Time ON Time OFF

product part number JRTRUES000

Fig. 1.b

Programmeringsnyckel (kod IROPZKEY00) och
programmeringsnyckel for natdrift (kod IROPZKEYAO)
Programmeringsnycklarna kan anvéndas for snabb programmering av
regulatorerna dven ndr de inte dr anslutna till stromférsérjning, vilket
minskar risken for fel. Dessa tillbendr medger ocksa effektiv teknisk
service och kan anvandas for programmering av regulatorerna pa ett par
sekunder, dven under testfasen.

Fig. 1.c

Seriellt RS485 granssnitt (kod IROPZ48500 och IROPZ48550)

Satts i anslutningen for programmeringsnyckel och medger anslutning
till dvervakningssystemet PlantVisor. Dessa tillbehdr har konstruerats
for att befinna sig utanfér regulatorn, vilket gér att anslutning till
overvakningssystemet PlantVisor kan goras ndr som helst, dven i
efterhand om sa kravs. Modellen IROPZ485S0 har en mikroprocessor
och kan automatiskt detektera signalerna TxRx+ och TxRx-, vilket gor att
anslutningen kan reverseras.

Fig. 1.d
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Adapter USB/RS485 (CVSTDUMORO)
Adaptern USB/RS485 &r en elektronisk enhet som anvands for att ansluta
datorn till RS485-natverk via USB-porten.

Fig. 1.e

RS485-kort (kod IROPZSER30)
Anvands for att ansluta DN33 via det seriella RS485-natverket till
overvakningssystemet PlantVisor.

Analog utgangsmodul (kod CONV0/10A0Q)

Omvandlar PWM-signalen for halvledarrelder till standardsignal 0 till
10 VDC eller 4 till 20 mA. Endast for modellerna IR/DN33A7**** och
IR33D7****,

(Al

~

Fig. 1.9

TILL/FRAN-modul (kod CONVONOFFO)

Den hdr modulen omvandlar en PWM-signal for halvledarrelder till
en relasignal — TILL/FRAN. Kan anvéndas nar en regulator av typen IR/
DN33A7**** eller IR33D7**** maste ge en eller flera utsignaler for styrning
av halvledarrelder samtidigt som en eller flera TILL/FRAN-utsignaler krévs
for reglerfunktioner eller larm.

et i |
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2. INSTALLATION

2.1 IR33: panelmontering och matt

2.1.1  IR33 - temperaturingangar
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2.1.2  IR33 - universalingangar
‘ 76.2 |
\ |
Yy s
\ i /= / == v
© OO ] 3 7] dimadiforatura
o < | 7 drilling template
™ ) Y
HINE R =1 \\J / 71x29 mm :
. L . == e Z2
| 80.6 |
I d
93
101

2.1.3  IR33 - tillvalsanslutningar

Temperaturingangar

L |

T @

IROPZ48500: IROPZKEY**: IROPZ48500: ML CRZKEVEE:
Interfaccia scheda seriale RS485  Chiave di programmazione Interfaccia scheda seriale RS485 ~ Chiave di pRgEmmazions)
Serial board interface RS485 Programming key Serial board interface RS485 Programming key
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2.2 Montering pa DIN-skena och matt

2.2.1 DN33 - temperaturingangar

70 60

02|02 2| 222|222

LY -

@D Fir33on | = ‘P:) O>\
e | =)
A ﬂﬂﬂmﬂﬂ e

_
202202

2.2.2  DN33 - universalingangar

70 60

144

2.2.3 DNB33 -tillvalsanslutningar

} IROPZSER30:
~ Interfaccia seriale RS485.
Serial board RS485.

t " |ROPZ485**:
~--- Interfaccia seriale RS485
Serial board RS485

IROPZKEY**:
Chiave di programmazione
Programming key

1
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2.3 IR33/DN33 med temperaturingangar - kopplingsscheman

CAREL

2.3.1 IR33

Modellerna med spanningsforsorining 115/230 VAC och 12..24 VAC (12..30 VDC) har samma kopplingsschema, eftersom anslutningens polaritet inte har

nagon betydelse.

IR33V7HR20 /IR33V7HB20/ IR33V7LR20

IR33W7HR20 / IR33W7HB20 / IR33W7LR20

DO1 noz P nea DO1...
EN60730-1 8 (4)A ‘ ‘ ‘ EN60730-1 8 (4)A
UL873 250V BAZFLA P R UL873 ~250V Ba2rLA
12LRA 502 12LRA
DO1 SERIAL and KEY SERIAL and KEY
—+ | DO1
[1]2]3] [6{7|8W9WOWW12\J [1]2]5] (617 e Ls Lolnleal)
\ \ ! \ ]
“ NL not P‘OWE‘R B1)/[B2 | DI1) DI2 N‘UN‘“ poweg [oi|6z | ooz
SUPPLY
GND GND
Relé
IR33Z7HR20 / IR33Z7HB20 / IR33Z7LR20
CZ 04 DO1..4
NOZ NCZ NC4 C4 EN607302150V @A
13]14[15] 16 17] 18] ULB73 T 8A 2FLA
%ﬁ—“—ij/jj 12LRA
SERIAL and KEY
bory
‘1‘2‘3‘4‘5‘6|7‘8‘9‘10‘11‘12‘
I I ‘ ‘
c1 NO1 NO3
N‘CW c3 ES%E& B1)/|B2 | DI1)DI2
GND
IR33A7HR20 /IR33A7HB20 / IR33A7LR20
Y2 Y4 _—
T e 179
13]14 17]18 12V MAX SSR
AO02 A04
Lok +L@J SERIAL and KEY
10T Aok O
‘1‘2‘3‘4‘5‘6‘7‘8‘9‘10‘11‘12“
‘ I [
Y1 Y3
G0 G POWER |/[81)/[82 | DI1) DI2
SUPPLY
GND
IR33B7HR20 / IR33B7HB20 / IR33B7LR20 IR33E7HR20 / IR33E7HB20 / IR33E7LR20
2 Do1 AO2 —— Y2 o Y4 o DO1/3 AO2/4—
| % ENGO730-1  B(4)A 5 mAMAX | § | % eneor30-1  sw@)A bC 5 MA MAX
uL873 ~250V A 0rLA 0..10V . UL 873 ~250Vga2rIA 0..10V
13]14 Relé + 13114 17118 12LRA
Lol 402 12LRA 0..10Vd 402 404
SERIAL and KEY ¢ D:'” " pos SERIAL and KEY
— |po1 s S et
[1]2]3] ‘6|7‘8‘9‘10‘11‘12‘J [1]2]3]a]s]s]7]8]a]w]1]2]
\ \ 7 | ‘ s T
cal Ni1 NO1 ggg\{,ELRY 10462 | ol o al Nc‘1 NO1 CL NO3 ES%EL$ ooz | on) o
GND GND
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23.2 DN33
DN33V7HR20/ DN33V7HB20 DN33V7LR20
DN33W7HR20 / DN33W7HB20 DN33W7LR20
DN33Z7HR20/ DN33Z7HB20 DN33Z7LR20
EN60730- 1 8 (4)A EN60730-1 8(4)A
DOT.. 4 qrgs 2" gaorin DOT..4 a2 qazma
12LRA 12LRA
N(‘)W N‘U C‘W N(‘)S N(‘3 C‘3 N(‘)Z NC‘Z C‘Z N‘OA NT4 C‘4 N(‘)W N‘(I C‘W N(‘B N(‘3 C‘S N(‘)Z N(‘:Z C‘Z N(‘)A N‘C4 (‘4
[13]1a]1s5][1617]18] [19]20]21][22]23]24] [13]1a]1s5][1e617]18] [19]20]21][22]23]24]
[ — [ [ [ [ — [~ [ [
DO1 DO3 DO2 DO4 Reld DoO1 DO3 DO2 DO4
7] KEY =] KEY
[ POWER SERIAL J ROWER, SERIAL
1 [6[7[8f9T1w0]11] [4a]5]6[7[8[9]10][11]
L\ A\‘ 81 1 82 Dm) D\z) [ ] S IEDED)
1 h Res AC12..24V o
AC 115...230 V 50 mA MAX DC 12...30V 300 mA MAX
DN33A7HR20/ DN33A7HB20 DN33A7LR20
AOQT...4 ssp pcZomaiax
20 mA MAX 12V MAX
AOT...4 sk 0C=5 iy
V‘W G‘O V‘3 G‘O Y‘Z G‘O ‘4‘4 G‘O
V“ G‘O Yf G‘O Vf G‘O V‘A G‘O [13]1a]15][e]17]18] [19]20] 21 ][22]23]24]
(1371415 1617 18] [19]20]21[[22]23]24] SSR - - - - - . - .
AO1 AO3 AO2 AO4
+ - + - + - + -
AO01 AO3 AO02 AO04 KEY
power (7 SERIAL
POWER =< ]KEY SUPPLY
lsupm SER’AL‘ [4]5]6]7]8]9]10]11]
‘1 ‘2 [6 ] 7]8]o9J10]11] \ \ 811 82 D”)DIZ)
DI1 ) DI2 AC12..24V
LN A ) ) DC 12..30V 300 mA MAX GND
b GND
AC 115...230V 50 mA MAX
DN33B7HR20/ DN33B7HB20 DN33B7LR20
DN33E7HR20 / DN33E7HB20 DN33E7LR20
EN60730-1 8(4)A EN60730-1 .8 (4) A 5 mA MAX
DO1/3 FEEE v o= AO2/4 pc> DA DO13 4 s g mn AO2/4 050y
12LRA 12LRA
NO1 NCT  C1 NO3 NC3 (3 Y2 G0 Y4 G0 NO1T NC1  C1 NO3 NC3 (3 Y2 GO Y4 GO
L1 | L 1 | \ \ \ \
[13]1a]1s][e17]18] [19]20] 21 [22]23]24] 5
Rele + 5 .
DO1 DO3 ‘a0z aoa 0..10Vdc DO1 DO3 A02 A04
=7 1KEY power L1 KEY
[ ROWER SERIAL J POWER SERIAL ‘
1] 2 [6]7]8]9]10]1] [4]s5[e6]7[8[9f10]1]
[ @Bw gaz Dn) D\z) ‘ ‘ 81 [1 82 D”) DIZ)
LN AC12..24V
! ! GND
AC 115...230 V 50 mA MAX GND DC12.30V:300 mA MAX

O DN33-modellerna med 1 DO, 2 DO, 1 DO + 1 AO visar hela kretsen, inklusive utgangar som inte &r tillgangliga.

Forklaring

POWER SUPPLY Stromférsorjning

DO1/D02/D0O3/D0O4 Digitala utgangar 1/2/3/4 (reld 1/2/3/4)

AO1/A02/A03/A04 PWM-utgangar for styrning av externa halvledarrelder eller analoga utgangar 0 till 10 VDC
GO Referensspanning for PWM eller analog utsignal O till 10 VDC

Y1/Y2/Y3/Y4 PWM eller analog utsignal 0 till 10 VDC

C/NC/NO Gemensam/brytande/slutande (reldutgang)

B1/B2 Givare 1/givare 2

DI1/DI2 Digital ingang 1/digital ingang 2

13 ir33 universale +030220807 - rel. 2.1 -21.06.2011
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24

IR33/DN33 Universal med universalingangar - kopplingsscheman

24.1 IR33

Modellerna med 115/230 VAC och 24 VAC stréomforsorjning har samma kopplingsschema.
Pa modellerna 230 VAC &r fasen (L) ansluten till plint 7 och nolledaren (N) till plint 6. Pa modellerna 24 VAC/VDC, kontrollera att polariteten ar korrekt (G, GO).

POWER SUPPLY
B 24 Vac/Vdc
G0 G
IR33V9HR20 / IR33V9HB20/ IR33VOMR20 IR33W9HR20 / IR33W9HB20 / IR33WIMR20
DO1/2 -
DOT— EN60730-1 8(4)A &
ENGO730 T3y S0 & urer3 230V gagra X
uL 873 ~ 8A 2FLA 3 NO2 €2 NC2 120LRA T
12LRA
5 :
< - 3
D2 GND B2 +B2 B2 +12V | & o G‘ND '?Z *?Z B‘Z ”‘2" =
po1 N O I I a
— 2512612728129 |30 25126 |27 (28|29 | 30
1 2 3
[Tle] [el7] [olaolar [z o2l [ GLLL [Tl lelolalzlolal)[]
a NO1 j N a NO1 POWER DIT GND -B1 +B1 BI +5V
W ;33\{){5 DI1 GND -B1 +B1 B1 +5V Rele NCH SUPPLY
IR33Z9HR20 / IR33Z9HB20/ IR33Z9MR20
DOT..47 >
EN60730-1 ' 8 (4) A I~
NO2 €2 NC2 Nea NO4 c4 uL 873 ?;?{ZLA E
s
<
noz 4 m‘z G‘ND rt‘az +?2 B‘Z +1‘zv &
w
po1_—— bo: - 25]26]27]28]29]30] | @
[1]2]3]4]s5]6]7] [19]20]21]22]23]24 B
T T T T T T T T T T T
a ‘ NO1 NO3 POWER DIl GND -Bl +B1 Bl +5V
NC1 a SUPPLY
IR33A9HR20 / IR33A9HB20 / IR33A9MR20
—AOT..4— >
w
ssp pc20mAMAX
2 o - 2VMAX T
[ A S SSR
13[14 17118 3
LOla02 Ao4 . D\‘Z Gl‘\ID r?z +l‘32 B‘Z +1‘zv E
- + - + “
A01—.403 [ 2526|2728 |29 | 30
‘1‘2‘3‘4‘5‘6‘7‘ 19]20[21]22[23]24 B
T T T T T T T T T T T
e Vi [ Vs power DIt GND 81 +B1 Bl +5V
G0 SUPPLY
IR33B9HR20/IR33B9HB20/IR33BIMR20 IR33E9HR20/ IR33E9HB20/ IR33E9MR20
POT —— A4 DO1/3 —A02/4 —
> i N
EN60730-1 8 (4) A 5 mA MAX W EN60730-1 ' 8(A 5 mA MAX 4
2 e UL 873 230V BA2FLA 0.0V 3 uL 873 8A 2FLA o.f0v ¥
12LRA g 12LRA 2
3 3
+\.@JVA02 D2 GND -B2 +B2 B2 +12V | & Rele + D2 GND -B2 +B2 B2 +12V | &
I R S R O 0..10V S A A O
bo1 252627282930 ‘ 25|26 (2728|2930
‘]‘2|§‘ ‘5‘7‘ 19]20]21]22]2324 B [1]2]s]als]e]7] 1912021 ]22 (23|24 B
cl ‘ NO1 POWER DIl GND -B1 +B1 B1 +5V C‘W N(‘N ‘ N(‘B PbWéR D}1 Gl‘\ID 'éW +é1 B‘W +5‘V
NC1 SUPPLY NC1 a SUPPLY

OOBS!

+ Alla IR33-regulatorer (temperaturingdngar och universalingdngar) och DN33-regulatorer (temperaturingdngar och universalingdngar) har samma
position och numrering pa motsvarande stromforsérjningsanslutningar och utgangar

+ Givaranslutningarna och de digitala ingdngarna dr de samma pa IR33- och DN33-modellerna med universalingdngar. Det dr bara anslutningarnas
nummer som skiljer sig at.

+ For att ansluta Pt1000-givare med tva ledare, bygla B1 och +B1 (fér givare 1) och B2 och +B2 (fér givare 2).

Forklaring

POWER SUPPLY Stromférsérining

DO1/D02/D0O3/D0O4 Digitala utgangar 1/2/3/4 (reld 1/2/3/4)

AO1/A02/A03/A04 PWM-utgangar for styrning av externa halvledarrelder eller analoga utgangar 0 till 10 VDC
GO Referensspanning for PWM eller analog utsignal 0 till 10 VDC

Y1/Y2/Y3/Y4 PWM eller analog utsignal 0 till 10 VDC

C/NC/NO Gemensam/brytande/slutande (reldutgang)

-B1,+B1,B1/-B2,+B2,B2 Givare 1/givare 2

DI1/DI2 Digital ingdng 1/digital ingang 2
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2.4.2 DN33

DN33V9HR20 / DN33V9HB20
DN33W9HR20 / DN33W9HB20
DN33Z9HR20 / DN33Z9HB20

EN6073O 1 8 (4)A
S 30V
bor.. 8A 2FLA
12LRA
NOT NC1T C1 NO3 NC3 (3 NO2 NC2 C2 NO4 NC4 C4

L L i TE I N S
[13]a]s] [16[17 [18] [19]20]21] [22] 23] 24]
7 [~ — 7

Do1

DN33V9MR20
DN33W9MR20
DN33Z9MR20
EN60730-1 8(4)A
DO1...4 {2 Ve oma
12LRA
NOT NCI €I NO3 NG3 C3  NO2 NC2 C2  NO4 NC4 C4

1 1 1 L L L 1 1 L 1
T13[na]s] [16[17[18] [19]20 21] [22]23]24]

DO3 DO2 DO4
SERIAL Rele DO1 DO3 DO2 DO4 SERIAL

POWER KEY [=*7] Dz GND -B2 +§2 B2 +12V POWER KEY 7] DI2 GND -B2 +B2 B2 +12V
[ SUPPLY SUPPLY

1‘ 2‘ 2‘5 ZF 2‘7 2‘8 2‘9 3? 1 25 [ 26 |27 [ 28] 29 [ 30

T T T T T 1

N DIt GND -BI +B1 BI 45V @ s DIt GND -B1 +B1 BI 45V
24V~ 50...60 Hz 115V~ 90 mA
24V =450 mA max 230V~ 45 mA 50...60Hz

DN33A9HR20 / DN33A9HB20 DN33A9MR20
20 mA MAX
AOT..4 SROC5v AOT...4 ssRDC 2?;6&:;

v @ v @ @ v & o v W v o
[13]1a]as] [ae[17] 18] [19]20 21 ] [22] 23] 24] 13 14 15\\16\17\18\\19\20\21\\zz\z3|24\
+ B + B + < + B + - ¥ - + -

Ao1 A03 A02 A04 [T sepiaL SR Ao03 A02 A04 73] seriaL
| D2 GND -B2 +B2 B2 +12V
POWER KEY [7o=7] D2 GND -B2 +B2 B2 +12V POWER KEY =7
SOPpLy OFRLy
12 25 [ 26 | 2728 [ 29 | 30 2] 25 | 26 | 27 | 28|29 |30
U — T T T T 1 - T T T T
NoL DIl GND -B1 +B1 BI 45V @ G DIl GND -B1 +B1 BI 45V
24V~ 50...60 Hz 115V~ 90 mA
24 V= 450 mA max 230V~ 45 mA 50...60Hz
DN33B9HR20 / DN33B9HB20 DN33B9MR20
DN33E9HR20 / DN33E9HB20 DN33E9MR20
EN60730 1 8(4)A AO2/4 pc2MAMAX EN60730 1 8 (4)A 5 mA MAX
DO1/3 ——— A IFLA D=0y DO17/3 SNe950-T AT AO2/4 T
12LRA 12LRA
o N G e i G " @ @ Noi NCT Gl NO3 NG G n w v o
[3[malas] [1efa7 18] [19]20]21] [22]23[24] ‘13‘14“5”1ﬂ7|m‘ (1o Ta0 [21] 22123 [24]
L L + + Rele + Do1 DO3 202 : A+O4 =
DO1 DO3 A02 AO4 53] sErIAL
SERIAL 0..10Vdc DI2 GND -B2 +B2 B2 +12V
POWER KEY [+ D2 GND -B2 +82 B2 +12V POWER KEY [=*7] BT s o e s]
31[32[33[34[35]36
SUPPLY [IIHT\ 25| 26| 27 | 28 | 29 | 30 J
2] 25126 27]28]29]30 T T T T
T T T T |
noL DIt GND -B1 +B1 B1 +5V @G DIT GND 81 BT BT +5V
24V~ 50..'60 He 115 V- 90 mA

24 V=450 mA max

2.5

230V~ 45 mA 50...60Hz

IR33/DN33 Universal med universalingangar — givaranslutningar

IR33 oo B2 B2 GND +BZ
b2y D\Z\’—‘ Bz1 +82] B2 Dy B2 |42 oi2
25|26|27|28|29|30 25|26|27 29|30 25|26|27|28|29|30 .-.-..
19|20(21(22|23|24 19|20)21 22 23|24 19|20(21(22|23 |24 19]20]21]22|23 24
7 B1 [+B1[B ] K 7
DH)\—GIND S| oIt ﬁ‘m o on W‘m_ e D TeND o SV
PTC /NTC/ NTC(HT) 1100/Pt1000 0..1,0..10,-0,5..1,3VDC 0..20,4..20 mA (2 TCJ/TCK 0..5V nom.
0..20,4..20 mA (3 ledare) | ledare)
DN33 482 +wzv -
GND + +82
o \ﬁ TNT D\Z\’—‘ ”m 82 D2y ] ‘:'—TLV D2 \%ND Dlz\#GTD 82 |+82 D\z\ﬂGND
1132|33|34|35 36\ 31|32|33|34|35 36\ 31/32|33|34/|35|36 3132 33 3 31 32|33|34|35 36\ 31/32|33|34|35|36
25 26|27 28 29 30\ 25|26|27 28 29 30\ 2)5 26|27|28|29|30 2}56 27|28 29 30 26|27|28|29 30\ 25/26|27|28|29|30
) 7 B1 [+B1]B DIt +B1 7 1 [+B1 Y
DW—G!‘VD VB\W_m_BIW oI ;GJ‘D sz_[ Du;l—iw — i L®7 oI ;I U on ;l_‘i,_LGND ——
PTC /NTC/ NTC(HT) 1100/Pt1000 0..1,0..10,-0,5..1,3VDC 0..20,4..20 mA (2 TCJ/TC-K 0..5V nom
0..20,4..20 mA (3 ledare) | ledare)

« Avisolera ledaren 8-10 mm.
« Skjut in ledaren i hdlet under spérren.
+ Slapp sparren.

Tryck in den orangefdrgade spdrren med en sparskruvmejsel.
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2.6 Anslutningsscheman

2.6.1 Anslutning till modulerna CONV0/10VA0 och CONVONOFFO (tillbehor)

Modulerna CONVO/10AVAO och CONVONOFFO omvandlar en PWM-utsignal for halvledarreld till en analog signal 0 till 10 VDC respektive en reldsignal TILL/
FRAN. Nedan foljer ett applikationsexempel som anvander modell DN33A7LR20. Observera att samma regulator kan ge tre olika typer av utsignal. Om du
bara behdver den analoga utsignalen 0 till 10 VDC och reldutsignalen, kan du anvanda modell DN33E7LR20 eller DN33E9MR20 - kopplingsschemat visas
nedan.

Input signal Input signal
AO1...4 ssr pc2Lneid Glao| Y+ Y- G| Go| Y+ Y-
Y Go| v3 GO v GIO v % (1)(2)(3)(4) ?92(4)
[A3]14[15][16]17]18] [19]20] 21] [22] 23] 24]
CONV0/10A0 CONVONOFFO
“aor T Ta03z T Tac2 T taos
[***]KEY 5 6 7 8 5 6 7 8
| poien serIAL 7] 0000 0000
[4aT5]6]718]9T10]11] [ C|
feigee | 0| S Lem |
DN33A7LR20 @ GND GO 0-10Vdc Output
Signal output
230 Vac_( () ) 24 Vac
Fig.2.a
Forklaring
Modulerna CONV0/10A0 och CONVONOFF Modul CONV0/10A0 Modul CONVONOFF
Plint Beskrivning Plint Beskrivning Plint Beskrivning
1 24 VAC forsorining 5 Referens for utgang 0-10 VDC 5 Slutande
2 Referens for forsérining 6 Utgang 0-10VDC 6 Gemensam
3 PWM-styrsignal (+) 7 Referens for utgdng 4-20 mA 7 Brytande
4 PWM-styrsignal (-) 8 Utgang 4-20 mA 8 Inte ansluten

Styrsignalen till plint 3 och 4 pd modulerna CONV0/10VAO och CONVONOFF &r optiskt isolerad. Det betyder att stromforsorjningen (G, GO) kan vara
gemensam med stromforsorjningen till regulatorn.

SR 1 acrunrons INGRESSI TEMPERATURA
1~ 1~
DN33E7LR2 VG"G|VG°G| . . . . , .
33 0 COOfloooO ANEI modelli B ed E alimentati in continua o alternata, il riferimento
j-u&:l (GO) dell'uscita 0..10 Vdc e il riferimento dell'alimentazione non
NO1 NC1 C1 NO3 NC3 C3 Y2 GO A\ GO pOSSOI’]O essere in comune.
(3132135 [36]17]18] [19] 201 21] [22] 23] 24]) 24vac
5 o] ) ! ) ) ) o o
501 503 -l G ASe gli attugtorl collegati alle uscite analogiche lo nchledono, Si pud
— . effettuare il collegamento a terra (PE) facendo attenzione che questo
| Supply SERIAL 5] I sia sul GO delle uscite come da figura.
4 5] 6] 7]8]9]10]11
95:;%33 angz un) mz)
300 mA MAX ND APer i modelli DN33x(B, E)7LR20 e IR33x(B, E)7LR20 é indispensabile
seguire lo schema riportato altrimenti lo strumento potra
- 12/24Vac @@ 113/230Nac danneggiarsi in maniera irrimediabile.
NO!
Fig. 2.b
ATTUATORE 1 ATTUATORE 2
ACTUATOR 1 ACTUATOR 2
DN33E9MR20 R | v & z| INGRESSI UNIVERSALI
000]|looo

D— L+_l
A Nei modelli B ed E alimentati in continua o alternata, il riferimento
(GO) dell'uscita 0..10 Vdc e il riferimento dell'alimentazione possono

NO1 NC1 C1  NO3NC3 C3 va G0 v4 G0
[3[ialis] eli7[i8] olzol2i][z2lzlal) (D povac X _ ; S ,
— ~— essere in comune, attenzione a rispettare la polarita nel caso di
Do1 Do3 02 A04 e serin alimentazione 24 V (G, G0). Questo permette |'utilizzo di un unico
KEY[=s DR S° 52,82 B2 412V trasformatore.
I [31]32]33]34]35]36]
[11[2] [25]26]27[28]29]30]
G| G DI1 GND -B1 +B1 B1 +5V
AC 24 VI DC 24V 450 mA MAX @
G
24Vac | GO @BUVBC

Fig. 2.c
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2.7

Installation

Installera

regulatorn enligt nedanstdende anvisningar och enligt

tillampligt kopplingsschema.

1.

Fall

Anslut givarna och stromforsorjningskabeln. Givarna kan installeras
hogst 100 m fran regulatorn med
skdrmad kabel med ledararea minst 1 mm?® For att forbéttra
storningsskyddet, anvand givare med skdrmade kablar. Anslut
endast ena dnden av skarmen till jordplinten i kopplingsskapet.
Programmera regulatorn. Se kapitlet Anvandargranssnitt.
Anslut ~ forbrukarna.  Forbrukarna  far anslutas  forst
regulatorn har programmerats. Kontrollera
reldernas maximala kapacitet i tekniska data.

Seriell natverksanslutning: Om  regulatorn &r  forberedd  for
overvakningsnadtverk med lampligt seriellt natverkskort (IROPZ485*0
for IR33 och IROPZSER30 for DN33), se till att systemet ar jordat. Pa
regulatorer med analoga utgangar 0 till 10 VDC (modell B och E),
se till att det bara finns en jordanslutning. Det &r sarskilt viktigt att
sekundarsidan av transformatorer som forsorjer regulatorer inte
jordas (modeller med bara temperaturingdngar). Om regulatorn
maste anslutas till en transformator med jordad sekundarsida, ska
en isolertransformator installeras mellan dem. Flera regulatorer kan
anslutas till samma isolertransformator, men vi rekommenderar att
en separat isolertransformator anvands for varje regulator.

sedan
noga

1. En serie regulatorer anslutna i natverk forsorjs av samma

transformator (GO inte jordad). Typisk applikation med flera regulatorer
anslutna i samma kopplingsskap

230Vac

Fall

=]

24Vac

Fig. 2.d

2: En serie regulatorer anslutna i natverk forsorjs av olika

transformatorer (GO inte jordad). Typisk applikation med flera regulatorer
anslutna i olika kopplingsskap.

230Vac

230Vac “’ 230Vac “’

24Vac 24Vac

G
& tiss
=1 7115 B WnT=T=HIEIE
l,Lj“_:I'mi 2lal :IEID.E‘:I FIM
Fig.2.e

AUndvik att installera regulatorer i miljder dar de utsétts for:

17

relativ luftfuktighet dver 90 %, icke kondenserande

kraftiga vibrationer eller slag

standiga vattenstralar

aggressiv och férorenad atmosfar (t.ex. svavel- och ammoniumhaltiga
gaser, salthaltig dimma, rok), som kan orsaka korrosion och/eller
oxidation

kraftiga magnetfdlt och/eller radiofrekventa stérningar (installera
exempelvis inte ndra sdndarantenner)

direkt solljus och allmanna luftféroreningar.

Q Beakta nedanstaende information vid anslutning av regulatorer.

Felaktig anslutning av stromforsorjning kan allvarligt skada systemet.
Anvdnd kabeldndar som dr lampliga for plintarna. Lossa alla skruvar
och stick in kabeldnden. Dra sedan at skruvarna och dra forsiktigt i
kabeln for att kontrollera att den sitter fast.

For att undvika elektromagnetiska storningar, se i mojligaste man till
att givarkablar och kablar for digitala insignaler halls separerade (minst
3 cm) fran stromforsoriningskablar och kablar som 6verfor induktiva
laster. Dra aldrig stromforsorjningskablar (galler dven i kopplingsskdp)
och givarkablar i samma kabelkanaler.

Installera inte givarkablar i direkt ndrhet av kraftkomponenter
(kontaktorer, brytare och liknande). Korta givarkablarna s& mycket som
majligt och undvik slingor runt kraftkomponenter.

Undvik att mata regulatorn direkt fran forsérjningen av kopplingsskapet
om denna dven forsorjer andra enheter, som kontaktorer,
magnetventiler etc,, som kraver en andra transformator.

Q IR33 sdkerstdller inte elsdkerhet, utan bara fungerande drift. For att

undvika kortslutningar och 6verlast, som kan orsaka fara, maste

kunden installera ldmpliga elektromekaniska skyddsenheter (sdkringar
och liknande) i berorda kretsar.
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2.8 Programmeringsnyckel

Nyckeln s&tts i anslutningen (4-stifts AMP) pa regulatorn. Alla dtgarder
kan utféras med regulatorn avstangd. Valj funktion med hjalp av tva DIP-
omkopplare som sitter bakom batterilocket.

CAREL

2.8.1 Kopiering och nedladdning av parametrar

Valj uppladdning eller nedladdning med nyckelns DIP-omkopplare.

1. Oppna luckan pa nyckelns baksida och stéll de tva 2 DIP-omkopplarna
i onskat lage.

2. Stang luckan pd nyckelns baksida och satt i nyckeln i anslutningen
pa regulatorn.

3. Tryck pd knappen och kontrollera lysdioden. Om den lyser rétt i nagra
sekunder och dérefter gront har overforingen genomforts korrekt.
Andra signaler eller blinkande lysdiod visar att det har uppstatt
problem. Se tabellen.

4. Slépp knappen nér overforingen ar klar — efter ett par sekunder
slocknar lysdioden.

Fig. 2.f

UPPLADDNING

o

Fig. 2.9

NEDLADDNING

OFF OFF
ON
.0 & - .‘v:w]
1
Fig. 2.h Fig. 2.i

+ Las in parametrar for en regulator i nyckeln (uppladdning, fig. 2.h).
+ Kopiera parametrar fran nyckeln till en regulator (nedladdning, fig. 2.i).

ﬂ Parametrar kan bara kopieras mellan regulatorer med samma kod.

Uppladdning gar dock alltid att utfora.

ir33 universale +030220807 - rel. 2.1 -21.06.2011

5. Tabort nyckeln fran regulatorn.

Lysdiodindi-
kering

Fel

Innebord och atgard

Rod blinkande

Batterierna
urladdade vid
kopieringsstart

Batterierna ar urladdade - kopie-
ringen gar inte att genomfora. Byt
batterierna.

Gron Batterierna urlad- | Under eller i slutet av éverféringen
blinkande dade under/i slutet| blev batterinivan for 1ag. Byt batterier-
av kopiering na och upprepa éverféringen.
Rod/gron Regulatorn inte Parametrarna kan inte kopieras efter-
blinkande kompatibel som den anslutna regulatormodellen
(orange signal) inte ar kompatibel. Detta fel kan bara
intraffa vid nedladdning - kontrollera
regulatorns kod och kor bara kopie-
ring for kompatibla koder.
Rod och gréon | Fel i data som Fel i data som kopieras. Data som
lyser kopieras ar sparade pa nyckeln &r delvis/helt

skadade. Programmera om nyckeln.

Rod lyser
med fast sken

Dataoverforingsfel

Kopiering slutfordes inte, eftersom ett
allvarligt fel intréffade vid overforing
eller kopiering av data. Upprepa
proceduren — om problemet kvarstar,
kontrollera nyckelanslutningen.

Slackta

Batterierna inte
korrekt isatta

Kontrollera batterierna.
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3. ANVANDARGRANSSNITT

Frontpanelen har en display och en knappsats bestaende av fyra knappar, vilka anvands, var for sig eller tillsammans med andra knappar, for att programmera
regulatorn.

Ir33 Universal frontpanel

DN33 Universal

@ Hir33
1 - Prg| | a @5“['33[»1 I
> [a1 1 'U “Tdeor T CEICICS
S0l ® T |\ o
Fig.3.a Fig.3.b
3.1 Display

Displayen visar temperaturen i intervallet =50 till 150 °C pa modellerna med enbart temperaturingangar och i intervallet -199 till 800 °C pa modellerna med
universalingdngar. Temperaturen visas med upplésning en tiondels grad mellan 19,9 och 99,9 °C. Alternativt kan vdrdet for en av de analoga eller digitala
ingangarna, eller installt borvarde (se parameter c52), visas. Under programmering visas koder och varden for parametrar.

) Normal drift P
Ikon Funktion TILL FRAN BLINKANDE Start Anmarkning
Utgang 1 Utgdng 1 aktiv Utgdng 1 inte aktiv Instruktion utgang 1 Blinkar nar aktiveringen ar fordrojd eller
1 forhindrad av skyddstimer, extern sparr
eller andra pagaende procedurer.
2 Utgang 2 Utgang 2 aktiv Utgang 2 inte aktiv Instruktion utgang 2 Se anm. for utgang 1
3 Utgang 3 Utgang 3 aktiv Utgang 3 inte aktiv Instruktion utgang 3 Se anm. for utgang 1
4 Utgang 4 Utgang 4 aktiv Utgdng 4 inte aktiv Instruktion utgang 4 Se anm. for utgang 1
LARM Inget larm aktiverat Larm aktiva Blinkar vid aktiva larm under normal drift
A eller nér larm har aktiverats via extern
digital ingdng, omedelbart eller med
fordréining
® KLOCKA Klocklarm TILL om realtid-
Driftcykel aktiv sklocka finns
REVERSERAD |Reverserad drift aktiv |Reverserad drift inte aktiv |Utgangar PWM/0 till 10 VDC Anger att enheten kors med reverserad
T_R_l drift om minst ett reld med reverserad drift
ar aktivt. Blinkar vid utgangar PWM/0-10
VDC
SERVICE Inget fel Fel (t.ex. E2PROM-fel eller
% givare defekta) Kontakta
service.
TUNING JUSTERING Autojisteringsfunktion Autojusteringsfunktion aktiv Visas om autojusteringsfunktionen &r aktiv
inte aktiv
rD_T DIREKT Direkt drift aktiv Direkt drift inte aktiv Utgangar PWM/0 till 10 VDC Markerar att enheten kérs med direkt drift
om minst ett reld med direkt drift ar aktivt.
Blinkar vid utgangar PWM/0-10 VDC

Tab.3.a

Du kan vélja standardvisning genom att stélla in parameter c52 eller genom att trycka pa v (NED) och markera nagot av alternativen (b1, b2, di1, di2,
St1, St2) samt bekréfta med Set. Se avsnitt 3.4.11.

19
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3.2 Knappsats

Endast denna knapp

« Om du trycker pa knappen ldngre dn 5 sekunder kommer du till menyn for instalining av parametrar typ P (ofta anvanda).
- Tystar larmets ljudsignal (summern) och inaktiverar larmreldet.

+ Vid dndring av parametrar sparas de nya parametervardena permanent om du haller knappen intryckt i 5 sekunder.

Prg - Vid instdllning klockslag samt till- och franslagstider dtergdr du till hela listan med parametrar.
Tillsammans med andra knappar
mute « Om du haller den hdr knappen och Set intryckta mer @n 5 sekunder, kommer du till menyn for instélining av parametrar typ C
(konfiguration).

« Om du haller den har knappen och UPP intryckta ldngre an 5 sekunder, aterstalls alla larm med manuell dterstélining ("rES”
indikerar att larmen har aterstéllts — eventuella larmférdréjningar aktiveras igen).

Start

» Om du haller knappen intryckt langre &n 5 sekunder vid start aktiveras proceduren for inldsning av parametrarnas fabriksvarden.

(UPP) Endast denna knapp

« Okar bérvardet eller annan markerad parameter.

A Tillsammans med andra knappar

« Om du haller den har knappen och Prg/mute intryckta langre &n 5 sekunder, aterstélls alla larm med manuell aterstalining ("reS”
indikerar att larmen har aterstéllts) — eventuella larmférdréjningar aktiveras igen).

(NED) Endast denna knapp

v + Okar borvdrdet eller annan markerad parameter.

« Vid normal drift aktiveras visning av givare 2, digital ingang 2 och borvarde 2.

Endast denna knapp

+ Tryck pd knappen i mer an 1 sekund for att visa och/eller stélla in borvérdet.

Set « Tillsammans med andra knappar

« Om du haller den har knappen och Prg/mute intryckta langre &n 5 sekunder, kommer du till menyn for instélining av parametrar
typ C (konfiguration).

Tab.3.b

3.3 Programmering 3.3.3 Instillning av parametrar typ P

Parametrar av typ P (ofta anvdnda) borjar med P foljt av en eller tva siffror.

1. Hall knappen Png intryckt — efter 3 sekunder visar displayen

versionkoden for den inbyggda programvaran (tex. r2.1) och efter
5 sekunder (vid larm tystnar forst ljudsignalen) koden for den forsta
andringsbara parametern av typ P, ndmligen P1.

2. Tryck pd A eller W for att vélja 6nskad parameter. Nar du
bladdrar visar en ikon pa displayen vilken kategori parametern tillhér
(se nedanstdende tabell och parametertabellen).

3. Tryck pa Set for att visa respektive parameters vérde.

Driftparametrarna  kan andras med hjadlp av knappsatsen pa
frontpanelen. Atkomsten skiljer sig &t beroende pa typ: bérvarde, ofta
anvéanda parametrar (P) och konfigurationsparametrar (c). Atkomsten
till konfigurationsparametrarna ar I6senordsskyddad for att forhindra
andringar av misstag eller tilltrade for obehdriga personer. Losenordet
ger atkomst till och medger instalining av alla reglerparametrar.

3.3.1 Instdllning av borvarde 1 (St1)

Fér att éndra bérvérde 1 (fabriksvérde = 20 °C) 4. Oka eller minska vardet med knapparna A eller W tills du ndr
« Tryck pd Set. Displayen visar St1 och sedan aktuellt varde for St1. Snskat virde.

+ Tryckpd A eller W forattstdllain Onskat vérde. 5. Tryck pa Set for att temporért spara det nya vardet och &tervanda till
« Tryck pd Set for att bekréfta det nya vérdet for St1. visningen av parameterkoden.

+ Displayen atergar till standardvisning. 6. Upprepa steg 2) till 5) for att stélla in Ovriga parametrar.

. . o Pr
7. For att spara de nya parametervdrdena permanent haller du nTg

intryckt i 5 sekunder och ldmnar darmed parameterinstaliningen.

AViktigt!

+ Om du inte trycker pa nagon knapp
inom 10 sekunder borjar displayen blinka,
och efter 1 minut dtergar den automatiskt till standardvisning utan att
gjorda andringar sparas.

- For att oka bladdringshastigheten  hdller  du A/V
intryckt i minst 5 sekunder.

+ Innan du kommer till parametrarna av typ P visas versionskoden for
den inbyggda programvaran under 2 sekunder, pa det sdtt som
beskrivs i borjan av avsnitt 3.3.3.

Fig.3.c

3.3.2 Instédllning av borvarde 2 (St2)

| driftldage 6, 7, 8 och 9 (se kapitlet om Funktioner) och ndrc19 =2, 3, 4

och 7 (se kapitlet om reglering) arbetar regulatorn med tva borvarden.

For att dndra borvdrde 2 (fabriksvérde = 40 °C)

« Tryck pd Set tvd gdnger ldangsamt. Displayen visar St2 och sedan
aktuellt varde for St2.

@ 1R 3

o Tryckpd A eller W forattstéllain onskat varde. 2#
L/
¢ 4

« Tryck pa Set for att bekréfta det nya vardet for St2
« Displayen atergar till standardvisning.

Fig.3.d
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3.34 Instéllning av parametrar typ ¢, d, F
Parametrar av typ C, d eller F (konfiguration) borjar med ¢, d respektive F,

foljt av en eller tva siffror.

1. Tryck pa ? och Set samtidigt i mer &n 5 sekunder. Displayen

ute
visar siffran 0.

@ Hir33

Fig.3.f
2. Tryckpd A eller V¥ tillsdisplayen visar [0senordet = 77.

Prg
mute

L clear 4

Bl

@ Girs3
171
I 1

Fig.3.9

w

Bekrafta genom att trycka pa Set.

4. Om det angivna vardet dr korrekt visas den forsta andringsbara
parametern c0, annars atergar displayen till standardvisning.

5. Tryckpd A eller W foratt vélja den parameter som ska dndras.
Né&r du bladdrar visar en ikon pa displayen vilken kategori parametern
tillhor (se nedanstaende tabell och parametertabellen).

6. Tryck pa Set for att visa respektive parameters varde.

7. Oka eller minska vardet med knapparna A eller W tills du nér
Onskat vdrde.

8. Tryck pa Set for att temporért spara det nya véardet och dtervanda till

visningen av parameterkoden.

9. Upprepa steg 5) till 8) for att stélla in 6vriga parametrar.
Prg

10. For att spara de nya parametervdardena permanent haller du —
intryckt i 5 sekunder och lamnar dédrmed parameterinstaliningen.

ADen har proceduren ger dtkomst till alla reglerparametrar.
Losenordet = 77 kan bara dndras med administratdrsbehdrighet

eller med hjalp av konfigurationsverktyg (t.ex. Comtool). Intervall 0
till 200.

PARAMETERKATEGORIER
Kategori lkon Kategori lkon
Programmering [ Utgdng 2 2
Larm A Utgang 3 3
PID JUSTERING Utgdng 4 4
Utgdng 1 1 RTC ®©

Alla &ndringar av parametrar som ar temporart sparade i RAM-

minnet kan enkelt annulleras genom att du later bli att trycka pa
nagon knapp i 60 sekunder — displayen atergar till standardvisning.
Vdrdena for klockparametrarna sparas emellertid direkt ndr de matas in.

ﬁ Om strommen bryts till requlatorn innan du har tryckt pa Prg gar

alla parameteréndringar forlorade

mute’

\Vid de tva parameterinstaliningsprocedurerna (P och C) sparas de

nya vardena forst sedan du har hallit :Trg intryckt i 5 sekunder. Vid
instalining av borvardet sparas det nya vardet nar du bekraftar med Set.

21

3.4 Installning av datum/klockslag samt till-

och franslagstider

Galler modeller med realtidsklocka.

3.4.1 Instdllning av aktuellt datum/klockslag

@D Hir33
-]

[
L clear 4

' 1 mm

Fig.3.h

1. Ga till listan med parametrar av typ C enligt beskrivningen i aktuellt
avsnitt.

2. Tryck pad knapparna
parametern tc.

A / ¥V och markera den overordnade

@D Hir33

J

Uy
Ay

Fig. 3.i

3. Tryck pa Set. Parametern y visas, foljd av tva siffror som visar aktuellt ar.
4. Tryck pd Set for att bekrafta vardet for aktuellt ar (tex. 8 = 2008).
Tryck pa Set igen for att bekrafta.
5. Tryckpd A for att valja ndsta parameter — manad — och upprepa
steg 3 och 4 for féljande parametrar:
- M=manad, d = dag i mdnader, u = veckodag
- h=timmar, n = minuter
6. For att dterga till listan med huvudparametrar, tryck pa :%Z och ga

sedan till parametrarna ton och toF (se nasta avsnitt), eller

Prg intryckt i 5 sekunder for att

7. For att spara installningarna, hall
mute

ldmna parameterinstallningen.

3.4.2 Instéllning av till- och franslagstider

1. Ga till listan med parametrar av typ c enligt beskrivningen i aktuellt
avsnitt.

2. Tryck pd knapparna A / ¥ och markera den overordnade
parametern ton = tillslagstid.

Fig.3

3. Tryck pa Set. Parametern d visas, foljd av en eller tva siffror som visar
dagen for tillslag enligt nedan.
- 0 =tidsstyrd start inaktiverad
- 1till 7 =mandag till sondag
- 8=mandag till fredag
- 9=madndag till I6rdag
- 10=I6rdag och séndag
- 11 =alladagar
4. Tryck pa Set for att bekréfta och ga till tidsparametrarna.
- h/m =timmar/minuter
Prg

For att dterga till listan med huvudparametrar, tryck pa —

ute

6. Markera och dndra franslagsparametern toF pd motsvarande satt
genom att upprepa steg 2 till 5.

wu
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Fig.3.k
Prg

7. For att spara instdllningarna haller du — intryckt i 5 sekunder
for att ldmna parameterinstaliningen. Darmed sparas dndringarna
permanent.

343 Instéllning av fabriksvarden
For att dterstalla parametrarna till fabriksvarden
+ Stdngav regulatorn.

« Tryckpa Prg

mute .. Prg. )
+ Startaregulatorn medandu héller —= intryckttill dess att meddelandet

" "o ° . mute
Std"visas pa displayen.

ADen har proceduren annullerar alla gjorda dndringar och aterstaller
alla parametrar till ursprungliga varden fran tillverkaren, dvs. de
fabriksvdarden som anges i parametertabellen, utom lésenordet som, om
det har dndrats med hjélp av ComTool eller av person med
administratdrsbehorighet, behdller det instéllda vardet.

3.4.4 Kontroll av display och knappsats vid start
Steg Display Knappsats Obs!
Ett Display helt sldc- | Tryck pd PRG i 5 sekunder
kti5 sekunder | for att stélla in fabriksvar-
den
Tva Display helt tdnd |Ingen verkan
i 2 sekunder
Tre 3 segment (") | Ett visst segment tdnds | Detta steg ®
tanda nér du trycker pd varoch | anger om realtidsk-
en av knapparna locka ar installerad
Fyra Normal drift Normal drift
Tab.3.c
D Gigg3

PSS

L clear 4

Set v

Prg
mute
C 4 L clear 4
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3.4.5

Larm med manuell terstalining dterstadller du genom att trycka pa
och A samtidigtimeran 5 sekunder.

Larm med manuell aterstéllning
Prg

mute

3.4.6  Aktivering av driftcykel

Aktiveringsldget for driftcykel valjs med hjdlp av parameter P70 (se
kapitlet om reglering). Har foljer en beskrivning av hur driftcykel aktiveras
fran knappsatsen (manuellt), av digital insignal eller av realtidsklocka
(automatiskt).

347 Manuell aktivering (P70=1)

Nar regulatorn arbetar i normal drift héller du knappen A intryckti5
sekunder. Dd visas CL, vilket anger att du valt lage driftcykel. Driftcykeln
har 5 steg for vilka temperatur och tid maste stéllas in (se kapitlet om
reglering). Driftcykeln kors och klockikonen blinkar.

@D Hir33
I~ -}

’ , L clear 4
aan ‘amn

| [-]

Fig.3.m

Driftcykeln avslutas automatiskt efter det femte steget. For att avbryta
driftcykeln innan den &r klar haller du pa nytt knappen A intryckt i
minst 5 sekunder. Meddelandet "StP” (Stop) visas.

@ Hir33 -
,'-' ,:»Q«F [

-1 B

Fig.3.n

3.4.8  Aktivering via digital ingang 1/2 (P70 = 2)

For att aktivera driftcykeln via digital ingadng 1, satt P70 =2 och c29 = 5. For
aktivering via digital ingdng 2, sétt P70 = 2 och c30 = 5. Koppla vald digital
ingang till en knapp (INTE en omkopplare). For att aktivera driftcykeln,
tryck kortvarigt pa knappen. Driftcykeln kérs och klockikonen blinkar. For
att avbryta driftcykeln innan den &r klar haller du pa nytt knappen A
intryckt i minst 5 sekunder. Meddelandet "StP" (Stop) visas.

3.49 Automatisk aktivering (P70 = 3)

Automatisk aktivering av driftcykel &r bara mojlig pa modeller med

realtidsklocka. For att aktivera driftcykel automatiskt

« Stall in parametrarna for stegens varaktighet och borvérdet (P71-P80).

« Programmera regulatorns automatiska till- och franslagstider —
parametrarna ton och toF

« Satt parameter P70 = 3.

Driftcykeln startas automatiskt ndr regulatorn slas till. For att avbryta
driftcykeln, hall knappen A intryckt i 5 sekunder. Om driftcykeln
avbryts visar displayen meddelandet "StP” (Stop).

3.4.10 Aktivering av autojustering

Se kapitlet om reglering. Autojustering kan inte kombineras med
oberoende drift (c19 =7).
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3.4.11 Visning av ingangar
« Tryckpd W .Aktuell ingdng visas omvaxlande med respektive vérde.
b1: Givare 1
b2: Givare 2
di1: Digital ingang 1
di2: Digital ingdng 2
St1: Borvarde 1
St2: Borvérde 2

@ Hir33
L -

=

Fig.3.0

@ Hir33

prg

_ - L
[ | -1Bl

Fig.3.p

« Tryckpd A eller ¥ forattvdlja deningang som ska visas.
« Tryck pa Set i 3 sekunder for att bekrifta.
For digitala ingdngar som inte har konfigurerats visar displayen "nO”
(anger att den digitala ingdngen inte existerar eller inte har
konfigurerats), medan "OPn" och "CLO" anger om den aktuella ingdngen
ar 6ppen eller sluten. For givare visar displayen det aktuella vardet eller,
om givaren inte dr ansluten eller konfigurerad, "nO”.
For St2 visas varden bara om regulatorn har denna funktion, annars visar
displayen 'nO".

3.4.12 Kalibrering av givarna

Parametrarna P14 och P15 anvands for att kalibrera givare 1 respektive
givare 2. avsnitt 5.2 finns information om skillnaderna mellan kalibrering
av temperaturgivare och strém-/spanningsingangar. Satt de tva
parametrarna till 1dmpliga varden. Nar du trycker pa Set efter att ha
angett vdrdet, visar displayen inte parametern utan det nya vardet fran
givaren efter kalibrering. Det betyder att du kan kontrollera resultatet av
instdliningen direkt och utféra eventuella justeringar. Tryck pa Set igen
for att spara vérdet.

3.5 Anvandning av fjarrkontroll (tillbehor)

Den kompakta fjarrkontrollen med 20 knappar ger direkt dtkomst till

nedanstaende parametrar.

e St1 (borvarde 1)

+ St2 (borvdrde 2)

« P71 (differential St1)

- P2 (differential St2)

« P3 (dodzonsdifferential)

Nedanstdende funktioner dr ocksa atkomliga.

« Instélining av tid.

- Visning av uppmatta varden fran givarna.

« Visning av larmkd och manuell dterstélining av larm, ndr orsaken har
atgardats.

« Instélining av tidsband (se motsvarande avsnitt).

Fjarrkontrollen har de fyra knapparna % Set, A och ¥, med vilka

du kommer &t nastan alla funktioner som ér tillgangliga fran regulatorns

knappsats. Knapparna kan delas in i tre grupper utifran funktion.

- Aktivering/inaktivering av fidrrkontrollen (fig. 1).

« Fjarrsimulering av regulatorns knappsats (fig. 2).

- Direkt visning/redigering av de vanligaste parametrarna (fig. 3).
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3.5.1
c51)
Parameter ¢51 anger en kod som ger atkomst till regulatorn. Det betyder
att fiarrkontrollen kan anvdndas nar det finns flera regulatorer pa samma
panel, utan risk for att fel regulator paverkas.

Kod for aktivering av fjarrkontrollen (parameter

Par. |Beskrivning Fab. [Min. |Max. |Enh.
Kod for aktivering av fjarrkontrollen 1 0 255 |-
¢51|0=programmering med fjarrkontroll utan
kod
Tab.3.d
3.5.2  Aktivering och inaktivering av fjarrkontrollen
Knapp Omedelbar funktion Fordrojd funktion

Anvénds for aktivering av
fidrrkontrollen — varje regulator
visar sin egen aktiveringskod.

®

Avslutar driften med
fiarrkontroll och annullerar
alla gjorda éndringar av
parametrarna.

D

Hall knappen intryckt i 5
sekunder for att avsluta
driften med fjarrkontroll
och spara alla dndringar av
parametrar.

mute I

Anvands for att valja regulator
genom att ange den
aktiveringskod som visas.

NUMS
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De knappar som anvands visas i figuren. Nar du trycker pa knappen Q
visar varje regulator sin aktiveringskod for fiarrkontroll (parameter c51).
Den numeriska knappsatsen anvands for att skriva in aktiveringskoden
for den aktuella regulatorn. Nar den hér instéliningen ar klar kommer bara
regulatorn med den valda aktiveringskoden att kunna programmeras
med flarrkontrollen, de dvriga fortsétter i normal drift. Genom att tilldela
olika aktiveringskoder till regulatorerna i detta skede ser du till att bara den
regulator du vill programmera paverkas av fiarrkontrollen. Den regulator
som ar aktiverad for programmering fran fijarrkontrollen kommer att visa

data och meddelandet "rCt" Detta tillstdnd kallas Niva 0. Tryck pa 3 for
attldmna programmeringen med fidrrkontroll utan att spara dndringarna.

3.5.3  Fjarrsimulering av regulatorns knappsats
De knappar som anvands visas i figuren. | Niva 0 (instruktionerna och
meddelandet "rCt"visas) & nedanstdende funktioner aktiva.

Knapp Omedelbar funktion
g Tysta summern, om den dr aktiv
mute

P4 denna niva dr dven knapparna Set och ™9 aktiva — de anvands for

att aktivera borvardet (Niva 1) och konﬁgura%fwsparametrama (Niva 2).

Knapp Omedelbar funktion Fordrojd funktion
Hall knappen intryckt i 5 sekunder
a for att spara parameterandringarna
mute och avsluta driften med

fiarrkontroll.

a Stéll in borvardet
rg

e Npiog e Pi
Pa Nivd 1 och Niva 2 har knapparna — oo Set, A och V¥ samma
funktioner som pa regulatorns knappsats. Det betyder att alla regulatorns
parametrar kan visas och stdllas in, dven de utan snabbvalsknappar.

@ 527 remote control

¢ e

€ ¢

9

Fig.3.s
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3.5.4 Direkt visning/redigering av de vanligaste
parametrarna

Vissa parametrar kommer du at direkt med hjélp av speciella knappar.

« St (borvdrde 1)

« St2 (borvérde 2)

P17 (differential St1)

- P2 (differential St2)

« P3 (dédzonsdifferential)

Nedanstaende funktioner dr ocksa atkomliga.

« Instéllning av aktuell tid (tc).

- Visning av givarnas uppmatta vdrden (givare 1, givare 2).

« Visning av larmko (ALO-AL4).

+ Manuell dterstdllning av larm, ndr orsaken har dtgardats.

« Instéllning av tidsband (ton, toF), se motsvarande avsnitt.

@ (gp remote control

5 ,
Set point 1 Set point 2
34 35 6
Diff 1 Diff 2 Dead zone
7 8 9 0
’ ’ i-, l-’

product part number JIRTRUES000

Fig. 3.t
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4. DRIFTSATTNING

4.1 Konfiguration

Konfigurationsparametrarna ska stéllas in vid driftsattning av regulatorn

och bestarav bl.a.

« seriell adress for natverksanslutningen

- aktivering av knappsatsen, summern och fidrrkontrollen (tilloehor)

« instdlining av fordrojning av reglerstart efter start av enheten
(fordrojning vid start)

« gradvis 6kning eller minskning av borvardet (mjukstart).

4.1.1 Seriell adress (parameter ¢32)

c32 tilldelar regulatorn en adress for seriell anslutning till dvervaknings-
och/eller fjérrstyrningssystem.

Par. |Beskrivning Fab. [Min. [Max. |Enh.

c32 |Seriell anslutningsadress 1 0 207 |-
ab.4.a

4.1.2 Inaktivering av knappsats/fjarrkontroll (par. c50)

Vissa funktioner som kan styras fran knappsatsen, tex. instdlining av
parametrar och bérvarde, gar att inaktivera om regulatorn &r atkomlig
for allmdnheten.

Par. |Beskrivning Fab. |Min. |Max.
c50 |Inaktivera knappsats och fidrrkontroll 1 0 2

Enh.

Tab.4.b
Nedan foljer en sammanfattning av de funktioner som kan inaktiveras.

Par.¢50 |Andra P- param. |Andra borvérde |Instéllning med fiarrkontroll
0 NEJ NEJ JA
1 JA JA JA
2 NEJ NEJ NEJ
Tab. 4.c
Med funktionerna "dndra borvdarde” och “dndra  P-parametrar”

inaktiverade gar det inte att paverka borvérdet eller parametrarna av
typ P men vdrdena kan visas. Ddremot kan parametrar av typ ¢ andras
fran knappsatsen pa vanligt satt, eftersom de ar I6senordsskyddade. Nar
fiérrkontrollen &r inaktiverad kan parametervéardena visas men inte stéllas
in. Se avsnittet om hur man anvander fidrrkontrollen.

Om du sétter ¢50 = 2 med hjélp av fiarrkontrollen inaktiveras den

omedelbart. For att dter aktivera fjdrrkontrollen, sétt c50 = 0 eller c50
=1 fran knappsatsen.

4.1.3  Visa standardvisning/inaktivera summer
(parametrar ¢52, c53)

Beskrivning Fab. Min.  |Max.  |Enh.

Display 0 0 3 -

0= Givare 1; 1 = Givare 2;

2 = Digital ingang 1; 3 = Digital

ingang 2; 4 = Borvérde 1;

5 =Borvérde 2; 6 = Givare 1/

givare 2 alternerande

Summer 0 0

0 = Aktiverad; 1 = Inaktiverad

Par.
c52

c53

Tab. 4.d

4.1.4 Fordrojning vid start (parameter c56)

Anvénds for fordrojning av reglerstart nér enheten startas. Detta &r en
praktiskt funktion foratt undvika problem med dverlast efter stromavbrott,
eftersom den ser till att inte alla regulatorer i natverket startar pa en gang.

Par.  |Beskrivning Fab. |Min. |Max. |[Enh.
c56 Fordrojning vid start 0 0 255 S

Tah.4.e
4.1.5 Mjukstart (parameter ¢57, d57)

Den hér funktionen anvdnds for att gradvis ©ka eller minska borvardet
beroende péd parameterns varde. Funktionen &r praktisk om regulatorn
anvands i kalla rum, forrad eller liknande lokaler, dar start med full effekt
inte dr lamplig. Om mjukstart &r aktiv r den i funktion vid start eller i en
driftcykel. Enheten &r minuter/°C.

Parameter d57 verkar pa krets 2 om oberoende drift ar aktiv.

Par. Beskrivning Fab. Min. Max. Enh.

c57 Mijukstart 0 0 99 min/°C

ds7 Mjukstart krets 2 0 0 99 min/°C
Tab. 4.f

25

CTA

------- set point
process value

output status

Y

Fig. 4.a

Exempel: Om ¢57 = 5 och vi antar att borvérdet ar 30 °C, differentialen
ar 2 °C och omgivningstemperaturen 20 °C, kommer det virtuella
borvardet vid start att vara det samma som den uppmatta temperaturen,
och detta vdrde bibehdlls i 5 minuter. Efter 5 minuter kommer det
virtuella borvérdet att 6ka till 21 grader — inga utgangar aktiveras — och
efter ytterligare 5 minuter okar det virtuella boérvardet till 22 °C, varvid
regleringen startar (eftersom differentialen ar 2 °C) och uppvérmning
pabdrjas. Nar temperaturen ndr det virtuella bérvardet avbryts funktionen
och processen fortsatter.

4.2 Forberedelser for drift

Gor nedanstdende  kontroller ndr installation, konfiguration och

programmering &r utférda och innan du startar regulatorn.

+ Kontrollera att ledningsdragningen dr korrekt utford.

+ Kontrollera att programvaran ar lamplig for reglering av den enhet och
det system som ska styras. Fran och med version 2.0 av den inbyggda
programvaran kan tva PID-regleringscykler stéllas in pa tva oberoende
kretsar.

« Om regulatorn har realtidsklocka, stéll in aktuellt klockslag samt till-
och franslagstider.

« Stéll in standardvisningen.

- Stallin parametern "givartyp’for aktuell givare och typ av reglering (NTC,
NTC-HT, PTC, Pt1000, J/K termoelement, spannings-/stréminsignal).

- Stallintypen av reglering: TILL/FRAN (proportionell) eller proportionell,
integrerande, deriverande (PID).

» Vid anvdndning som termostat, stdll in givarnas matenhet (°C eller °F),
se avsnitt 5.1.

« Kontrollera att alla driftcykler ar korrekt programmerade.

« Kontrollera att skyddsfunktionerna &r aktiva (fordrojning vid start,
rotation, minsta tilldtna till- och frantider for utgangarna).

« Kontrollera att aktiveringskod for fidrrkontroll &r installd om flera
regulatorer dr installerade i samma system.

« Om modulen CONVO0/10A0 &r ansluten, satt cykeltiden till minimivardet
(c12=0.25).

« Se till att specialdriftldget stélls in i ratt ordning, dvs. att parameter cO
stélls in forst och ddrefter parameter c33 (se kapitlet om funktioner).

4.3 Paslagning och avstangning av

regulatorn

Enheten kan startas och stingas av pa flera olika satt: Med

dvervakningssystem, digital insignal (parametrarna c29, c30), parameter

(Pon) och fiarrkontroll.  Den digitala insignalen har hogst prioritet ndr det

gadller till- och franslag. Fran och med version 2.0 kan en utgang valjas for

TILL/FRAN-status (se "beroende”).

AOm mer an en digital ingang anges fér TILL/FRAN-status &r ldge TILL

aktivt ndr alla digital ingangar ar slutna. Det racker att en kontakt &r

Oppen for att enheten ska stdngas av.

Om status FRAN stallts in via digital ingdng &r utgangarna och méjligheten

att sl till/fran med fjdrrkontroll eller évervakningssystem inaktiverade.

Déremot dr nedanstdende funktioner aktiva.

- Andring och visning av ofta anvanda
konfigurationsparametrar samt borvérde.

- Val av givare som ska visas.

+ Felpagivare 1 (E01), fel pa givare 2 (E02), klocklarm (E06), EEPROM-larm
(EO7 och E08).

« Till- och frénslag av regulatorn sker med hansyn till skyddstiderna for
utgdngarna.

parametrar  och
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| tabellerna markerar de parametrar som upprepas skillnaden i
instdllning mellan modeller med universalingdngar och modeller
med enbart temperaturingadngar.

5.1 Temperaturenhet

P& Ir33 Universal kan temperaturenheten dndras fran grader Celsius till
grader Fahrenheit med parameter c18.

Par.  |Beskrivning Fab. |[Min. |Max. |Enh.
c18  |Temperaturenhet 0 0 1 -
0="C1="F
Tab.5.a

Modellerna med universalingdngar kan anslutas till Pt100- eller Pt1000-

givare och termoelement och arbeta med temperaturer fran -199 till

800 °C och foljaktligen &r parametrarna som motsvarar minimi- och

maximigranserna for borvdrdet olika. Se nedanstdende tabell. S& har

fungerar det:

1. I grader Celsius dr det instdllbara temperaturintervallet -199 till 800
°C.

2. | grader Fahrenheit &r det instdllbara temperaturintervallet -199 till
800 °F.

Efter omvandling med formeln

TR =TCCO) x 1,8+ 32
finner vi att det instdllbara temperaturintervallet i grader Celsius dr storre
an i grader Fahrenheit.

6 goo T(0O

i A

-199 128 4

g0 TCP

Fig.5.a

A

« Om displayen visar ett varde fran givare 1 eller 2 i intervallet -199 till -128
°C eller 426 till 800 °C, och enheten &r satt till grader Fahrenheit, visas
felmeddelandet EO1 eller E02.

« Om regulatorn arbetar med grader Celsius och temperaturborvardet ar
satt hogre an 426 eller lagre an -128 °C och du vaxlar till grader Fahrenheit,
kommer det instéllda borvardet att begransas till 800 respektive -199 °F.

1.1 Givare (analoga ingangar)

Givarparametrarna anvands for att:

« stéllain typen av givare

- stallain offset for att korrigera vérdet fran givaren (kalibrering)

« stéllain max-/min.vérden for strém/spénning

« aktivera filter for stabilisering av visat vdrde

« stéllain matenheten som visas pa displayen

- aktivera givare 2 och kompensationsfunktion. [r33  Universal-
modellerna med universalingangar har bredare intervall for NTC- och
Pt1000-temperaturgivare dn 1r33  Universal-modeller med enbart
temperaturingangar. De kan dessutom anvénda termoelement, aktiva
givare och spannings- respektive strominsignaler enligt tabellen.

Beskrivning Fab.| Min. | Max. | Enh.
Givartyp 0 0 3 -
0 = Standard NTC int. (-50 till 90 °C)

1 = NTC-HT utokat int. (-40 till 150 °C)

2 = Standard PTC int. (-50 till 150 °C)

2 = Standard PTC1000 int. (-50 till 150 °C)

Par.
cl3

ir33 universale +030220807 - rel. 2.1 -21.06.2011
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5. FUNKTIONER

Par. |Beskrivning Fab.| Min. | Max. | Enh.

c13 |Givartyp 0 0 16 =
0=NTC int. (-50 till 110 °C)

1 =NTC-HT int. (-10 till 150 °C)

2 =PTCint. (-50 till 150 °C)

3 ="Pt1000 int. (-50 till 200 °C)

4 =Pt1000 int. (-199 till 800 °C)

5="Pt100 int. (-50 till 200 °C)

6 = Pt100 int. (-199 till 800 °C)

7 = J termoelement int. (-50 till 200 °C)

8 = J termoelement int. (-100 till 800 °C)
9 = K termoelement int. (-50 till 200 °C)
10 = K termoelement int. (-100 till 800 °C)
11 =1Ingang 0 till 1 VDC

12 =1Ingang -0,5 till 1,3 VDC

13 =1Ingang 0 till 10VDC

14 = 0till 5 VDC kvotméatande

15 =Ingang 0 till 20 mA

16 = Ingang 4 till 20 mA

P14 |Givare 1 kalibrering

P15 |Givare 2 kalibrering

(-36) | (36) | (°F)

999 | °C
(179)

-99.9
(-179)

P14 |Givare 1 kalibrering

P15 -99.9

(-179)

999 | °C
(179)

Givare 2 kalibrering

c15 [Minimivarde for givare 1 med strom-/ 0 | -199 | cl6 =

spanningssignal

c16 |Maximivarde for givare 1 med strom-/ cl5 | 800 =

spanningssignal

d15 |Minimivarde for givare 2 med strom-/ 0 | -199 | di6 =

spanningssignal

d16 |Maximivarde for givare 2 med strom-/ d15 | 800 =

spanningssignal

c17 |Givarstorningsfilter 4 1 15

Tab. 5.b

Nér givare med strom-/spanningssignal véljs maste enheten vara °C
(C18=0).

Parameter c13 definierar typen for givare 1 (B1) och givare 2 (B2). For
regulatorer med universalingdngar dr motsvarande val markerade
i tabellen. Parametrarna P14 och P15, for givare 1 respektive givare
2, anvands for att med ett offsetvdrde korrigera displayvisningen av
temperaturen fran givarna. De vdrden som anges for dessa parametrar
adderas till (om de dr positiva) eller subtraheras fran (om de dr negativa)
temperaturvdrdena fran givarna. Nar du trycker pa Set efter att ha
angett vdrdet, visar displayen inte parametern utan det nya vardet fran
givaren efter kalibrering. Det betyder att du kan kontrollera resultatet
av instdliningen direkt och utféra eventuella justeringar. Tryck pa Set
igen for att ga till parameterkoden och spara vardet. For givare med
strom-/spanningssignaler anvands parametrarna c15, c16 for givare 1
och d15, d16 for givare 2 for att skaljustera givarens utsignal. Vardet for
parametrarna P14, P15 adderas efter denna operation.

Exempel: Ingang 0 till 10 VDC for B1, c15 =30, c16 =90, P14 =0.

Display
Visualization 90
(P14=0)
60 g
30
i
0 5V ov B1
Fig. 5.b

Foljaktligen visas 0V som 30 och 10V som 90. Det &r dessa vérden som
anvands vid reglering.

Parameter c17 definierar den koefficient som anvdnds for att stabilisera
temperaturindikeringen. Lagt varde for denna parameter ger snabb
respons pa temperaturvariationer, men indikeringen blir mer kanslig
for storningar. Hogt vérde ger trogare respons men sakerstaller battre
immunitet mot stérningar, dvs. stabilare och noggrannare indikering.
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5.2.1
Par.

Givare 2 (parameter c19)
Beskrivning Fab. | Min. | Max. | Enh.

c19  |Funktion for givare 2 0 0 11 -
0 = Inte aktiverad

1 = Drift

2 = Kompensation vid kylning

3 = Kompensation vid varmning

4 = Kompensation alltid aktiv

5 = Aktivering av reglering mot absolut
boérvdrde

6 = Aktivering av reglering mot differen-
tialborvarde

7 = Oberoende drift (kr. 1 +kr. 2)

8 = Reglering mot hdgsta givarvdrde

9 = Reglering mot ldgsta givarvdrde

10 = Reglerborvarde fran givare B2

11 = Automatisk vaxling varmning/kylning
fran B2 Galleromc0=1,2,3,4

Tab. 5.c

Givare 2 madste vara av samma typ som givare 1, som anges i
parameter c13. Regleringen kan trots det ske mot tva olika fysikaliska
varden, till exempel temperatur och luftfuktighet, genom anvéndning av
oberoende drift (19 = 7) med kombinerad aktiv givare (t.ex. CAREL
DPWC*) med tvé utgangar 4 till 20 mA.
For forklaring av de reglertyper som baseras pa parameter c19, se kapitlet
om reglering.

5.2 Standarddriftlagen (parametrar St1,
St2, c0, P1, P2, P3)

Regulatorn har nio olika driftidgen som vdljs med parameter cO.
Standardldgen &r direkt och reverserad. | ldge direkt aktiveras utgangen
om det uppmatta vardet dverstiger installt borvérde plus en differential.
| ldge reverserad aktiveras utgangen om temperaturen ar ldgre an
borvardet plus en differential. Ovriga driftligen &r kombinationer av
dessa med mojlighet till 2 borvéarden (St1 och St2) och 2 differentialer
(P1 och P2), baserat pa ldge direkt eller reverserad eller status for den
digitala ingangen 1. Bland 6vriga driftldagen marks "dod zon” (P3), "PWM”
och "larm” Antalet utgdngar som aktiveras beror pa modellen (V/W/Z =
1,2, 4 reldutgdngar, A = 4 utgangar for halvledarrelder, B/E = 1/2 analoga
utgangar och 1/2 reldutgdngar). Valet av ratt driftldge dr det férsta som
ska goras om fabriksinstéliningen, dvs. reverserad drift, inte passar den
aktuella applikationen. En beskrivning av drift med timer hittar du i avsnitt
5.6.1 ("beroende”=15).

Par. |Beskrivning Fab. | Min. Max. | Enh.
St1 |Borvarde 1 20 c21 22 |°C(°R)
St2 |Borvérde 2 40 c23 24 |°C(°R)
c0 |1 =Direkt 2 1 9 -
2 =Reverserad
3 =Dod zon
4 =PWM
5=Llarm
6 = Direkt/reverserad fran DI1
7 = Direkt/direkt fran DI1
8 = Reverserad/reverserad fran DI
9 = Direkt/reverserad med separat
borvérde
P1 |Borvardesdifferential 1 2 0.1 50 °C(°R)
P2 |Borvardesdifferential 2 2 0.1 50 °C (°F)
P3  |Dodzonsdifferential 2 0 20 °C (°F)
P1 [Borvardesdifferential 1 2(3,6) 10.1(0,2)]999 (179) | °C (°F)
P2 |Borvardesdifferential 2 2(3,6) 10.1(0,2)1999(179) | °C (°F)
P3 |Dddzonsdifferential 23B6)] 0(0) 19990179 |°C(°F)
c21 [Minimivérde for borvarde 1 -50 -50 c22  [°C(°F)
22 |Maximivarde for borvérde 1 60 21 150  |°C(°F)
c21 |Minimivarde for borvarde 1 -50 | -199 c22  |°C(°F)
(-58) | (-199)
22 |Maximivarde for borvarde 1 110 c21 1800 (800)|°C (°F)
(230)
c23 |Minimivérde for borvérde 2 -50 -50 24 |°C(°R)
c24 |Maximivarde for borvarde 2 60 c23 150 |°C(°R)
c23 |Minimivarde for borvarde 2 -50 | -199 c24  |°C(°F)
(-58) | (-199)
c24 |Maximivarde for borvarde 2 110 c23 800 (800)|°C (°F)
(230)
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For att c0 ska kunna stéllas in maste ¢33 = 0. Om ¢33 = 1 har éndring
av c0 ingen verkan.

AFbr att instdliningen ska aktiveras omedelbart mdste regulatorn
stdngas av och startas om. Annars kan inte korrekt drift sékerstallas.
Inneboérden av parametrarna P1 och P2 dndras beroende pd valt
driftldge. I lage 1 och 2 ar exempelvis differentialen alltid P1. P2 &r

reverserad differential i ldge 6 men direkt differential i ldge 9.

5.3.1 Driftlage 1: Direkt cO =1

| direkt drift ser regulatorn till att det reglerade vérdet (i det har fallet
temperaturen) inte Gverstiger borvérdet (St1). Om det gor det aktiveras
utgdngarna i tur och ordning. Aktiveringen av utgdngarna dar jamnt
fordelad over differentialen (P1). Nar det uppmaétta vardet ar storre an eller
lika med St1 + P1 (i enbart proportionell drift) dr alla utgdngar aktiverade.
P& motsvarande satt inaktiveras utgangarna i tur och ordning nér det
uppmatta vdrdet borjar falla. Nar det nar St1 &r alla utgangar inaktiverade.

Mod.V Mod. W
ouT1 ouT1 OouT2
ON ON
A A A
OFF Y OFF A4 v
P1 B1 P1 B1
St1 St1
Mod. Z
ouT1 OouT2 OuT3 OouT4
ON
A A A A
oFF Y Y Y \4
P1 B1
St1
Fig.5.c
Forklaring
Sl |Borvarde 1 |OUT1/2/3/4  [Utgéng 1/2/3/4
P1 |Barvardesdifferential 1 IB1 |Givare 1

5.3.2 Driftlage 2: Reverserad c0 = 2 (fabriksinst.)
Reverserad drift liknar direkt, men hér aktiveras utgangarna i tur och
ordning om det uppmatta vdrdet sjunker, med bdrjan vid borvdrdet
(St1). Nér det uppmatta vardet ar lagre an eller lika med St1-P1 (i enbart
proportionell drift) dr alla utgdngar aktiverade. P& motsvarande satt
inaktiveras utgangarna i tur och ordning ndr det uppmaétta vardet borjar
stiga. Ndr det nar St1 dr alla utgdngar inaktiverade.

Mod.V Mod. W
OouT1 OuT2 ouT
ON ON
A A A
V OFF V V OFF
P1 B1 P1 B1
St1 St1
Mod. Z
OouT4 OuT3 OuT2 ouT
ON
A A A A
Y Y Y \J oFF
P1 B1
St1
Fig.5.d
Forklaring
Sl |Borvarde 1 |OUT1/2/3/4  |Utgéng 1/2/3/4
P1 |Barvardesdifferential 1 IB1 |Givare 1
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5.3.3 Driftlage 3: D6d zon c0 =3

Syftet med detta driftldge ar att det reglerade vardet ska halla sig inom ett
intervall runt borvardet (St1), vilket kallas den déda zonen. Hur stor den
doda zonen &r beror pa vardet for parameter P3. Inom den déda zonen
aktiverar inte regulatorn nagra utgangar, men utanfor zonen arbetar den
i direkt Idge ndr temperaturen 6kar och i reverserat ldge ndr den minskar.
Beroende pa vilken modell som anvénds kan det finnas en eller flera
utgangar i direkt och reverserat ldge. De aktiveras eller inaktiveras en i
taget pa samma satt som for driftldge 1 och 2, utifrdn varde fran givare
och enligt installningarna for St1, P1 for reverserad reglering och P2 for
direkt reglering.

Mod.V Mod. W
ouT1 ouT1 ouT2
ON
A A A
\ 4 oFF Y Y
Pl P3| B P1 P3 P3 P2 B1
St1 Stl
Mod. Z
oum2 outt outs ouT4
A A A A
\ 4 \ 4 Y Y
P1 P3 P3 P2 B1
st
Fig.5.e
Forklaring
St1 Borvarde 1 P3 Dodzonsdifferential

P1/P2 Reverserad/direkt OUT1/2/3/4 |Utgang 1/2/3/4

differential B1 Givare 1

Om regulatorn bara har 1 utgdng arbetar den i reverserat ldage med
dod zon.

5.3.4 Driftlage 4:PWMc0=4

Reglerlogiken i PWM-ldge anvdnder den déda zonen och utgangarna
aktiveras baserat pa pulsviddsmodulering. Utgangen &r aktiverad
under en variabel tidsperiod, motsvarande vadrdet p& parameter c12,
berdknad i procent — tiden TILL &r proportionell mot vardet fran B1 inom
differentialen (P1 for reverserad reglering och P2 for direkt reglering). For
sma avvikelser aktiveras utgangen kortvarigt. Nar differentialen éverskrids
ar utgdngen kontinuerligt aktiverad (100 % TILL). PWM-driften medger
pé sa sitt proportionell reglering av forbrukare med TILL/FRAN-reglering
(tex. elektriska varmeelement), vilket forbattrar temperaturhaliningen.
PWM-drift kan ocksd anvandas for att ge modulerad reglersignal 0 till
10 VDC eller 4 till 20 mA pa IR33 (DN33) Universal-modellerna A, D med
utgangar for styrning av halvledarrelder. | detta fall maste ett tilloehor
med kod CONV0O/10A0 anslutas for att omvandla signalen. Vid PWM-drift
blinkar ikonen for direkt/reverserad.

Mod.V Mod.W/B
100%
100%
ouT1 ouT1 ouT2
0% 9%
P1 P3 B1 P1 P3 P3 P2 B1
st st
Mod.Z/A/E
100%
ouT2 ouTl ouTs ouT4
0%
P1/2 P1/2 P3 P3 P2/2 P2/2 B1
St1
Fig.5.f
Forklaring
Stl Borvarde 1 P3 Dodzonsdifferential
P1/P2 |Reverserad/direkt differential  |OUT1/2/3/4 |Utgang 1/2/3/4
B1 Givare 1
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Om regulatorn bara har 1 utgdng arbetar den i reverserat ldge med
dod zon.

PWM-drift ska inte anvandas for kompressorer eller liknande

forbrukare, vars driftsékerhet kan paverkas av allt for tdta starter/
stopp. For reldutgdngar ska parameter 12 inte sdttas for 1agt, for att inte
dventyra komponentens livslangd.

5.3.5 Driftldge 5:Larm c0=5

| driftldge 5 aktiveras en eller flera utgangar for att signalera bortkopplad
givare, kortslutningslarm eller hog- eller lagtemperaturlarm. Modellerna
V och W har bara ett larmreld medan modell Z har tva. Reld 3 aktiveras
for allmdnna larm och lagtemperaturlarm, reld 4 aktiveras for allmanna
larm och hégtemperaturlarm. Aktivering av larmreldet sker utdver évriga
signaler i andra driftldgen, dvs. larmkod pa display samt ljudsignal. P&
modellerna W och Z anvands de relder som inte utnyttjas for att signalera
larm till reglering — som i driftldge 3 enligt nedanstdende diagram. Detta
driftldge ar inte anvandbart pa modellerna B och E.

Parametrar som hor till givare 2 aktiveras vid oberoende drift (c19 = 7).

Par. |Beskrivning Fab. | Min. | Max. | Enh.
P25 | Troskelvarde for lagtemperaturlarm, -50 | -50 | P26 |°C(°F)
givare 1 (-58) | (-58)
P29 =0, P25 = 0: troskelvarde inaktiverat
P29 =1, P25 = -50: troskelvarde inaktiverat
P26 | Troskelvarde for hogtemperaturlarm, 150 | P25 | 150 |°C(°F)
givare 1 (302) (302)
P29 =0, P26 = 0: troskelvarde inaktiverat
P29 =1, P26 = 150: troskelvarde inakti-
verat
P27 |Larmdifferential, givare 1 2(3,6)] 0(0) [50(90)|°C (°F)
P25 | Troskelvarde, larm lag, givare 1 -50 | -199 | P26 |°C (°F)
P29 =0, P25 = 0: troskelvarde inaktiverat | (-58) | (-199)
P29 =1, P25 =-199: troskelvarde inakti-
verat
P26 | Troskelvarde, larm hog, givare 1 150 | P25 | 800 |°C(°F)
P29 =0, P26 = 0: troskelvarde inaktiverat | (302) (800)
P29 =1, P26 = 800: troskelvarde inakti-
verat
P27 |Larmdifferential, givare 1 2 0(0) | 99,9 |°C(°F)
(3.6) (179)
P28 |Larmfordréjning, givare 1(*) 120 0 250 |min(s)
P29 [Typ av larmtroskelvarde 1 0 1 -
0 = Relativ
1 = Absolut
P30 | Troskelvarde for ldagtemperaturlarm, -50 | -50 | P31 |°C(°F)
givare 2 (-58) | (-58)
om P34 =0, P30 = 0: troskelvarde inakti-
verat
om P34 =1, P30 = -50: troskelvéarde
inaktiverat
P31 |Troskelvarde for hogtemperaturlarm, 150 | P30 | 150 |°C(°F)
givare 2 (302) (302)
om P34 =0, P31 = 0: troskelvarde inakti-
verat
om P34 =1,P31 = 150: troskelvarde
inaktiverat
P32 |Larmdifferential, givare 2 2(3,6)] 0(0) |50(90)|°C (°F)
P30 | Troskelvarde, larm lag, givare 2 -50 | -199 | P31 |°C(°F)
om P34 =0, P30 = 0: troskelvarde inakti- (-58) | (-199)
verat
om P34 =1, P30 =-199: troskelvarde
inaktiverat
P31 |Troskelvarde, larm hog, givare 2 150 | P30 | 800 |°C(°F)
om P34 =0, P31 = 0: troskelvarde inakti- | (302) (800)
verat
om P34 =1,P31 = 800: troskelvarde
inaktiverat
P32 [Larmdifferential, givare 2 23,6)] 000) | 999 |°C(°F)
(179)
P33 |Larmfordrojning, givare 2(¥) 120 0 250 |min(s)
P34 |Typ av larmtroskel, givare 2 1 0 1 -
0 =relativ, 1 = absolut
Tab.5.e

(*) Vid larm fran digital ingéng ar enheten sekunder (s).
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Mod.V Mod.

OUT2 (HIGH/LOW ALARM)
--------- ON

OUT1 (HIGH/LOW ALARM) oum
_________ ON ON

OFF Y OFF OFF

B1 P27 B1
P25/P26

P27 B1 P1 P3
P25/P26

Nl
Mod.Z

OUT3 (LOW ALARM) ouT1 ouT2 OUT4 (HIGH ALARM)

A A
Y Y

P27 P1 P3 P3 P2 P27 B1

St
Fig. 5.9

Mod. E

OouT2 OUT1(HIGH ALARM)

OUT3 (LOW ALARM) ouT4

. 0%

H P27 P1 P3 P3 P2 P27 H
PIZS I Nl Péﬁ
Fig.5.h

Forklaring
St Borvarde 1 P27 Larmdifferential
P1 Reverserad differential OouT1/2/3/4 Utgéang 1/2/3/4
P2 Direkt differential B1 Givare 1
P3 Dodzonsdifferential

Parameter P28 anger larmaktiveringsfordrojningen i minuter —
lagtemperaturlarm (E05) aktiveras fran givare 1 forst sedan temperaturen
har varit under vérdet for P25 ldngre tid &n som anges i P28. Larmet
kan vara relativt eller absolut, beroende pa vardet for parameter P29. |
det forra fallet (P29 = 0) anger vardet for P25 avvikelsen fran borvardet
och foljaktligen &r aktiveringspunkten for lagtemperaturlarm borvardet
- P25. Om borvdrdet férdndras dndras &dven aktiveringspunkten
automatiskt. | det senare fallet (P29 = 1) anger vardet i P25 troskelvardet
for lagtemperaturlarm.  Aktivt lagtemperaturlarm  signaleras  med
summertonen och koden EO05 pd displayen. Detsamma galler for
hogtemperaturlarm (E04), styrt av P26 i stallet for P25. Parametrarna P30
till P34 galler pa motsvarande sétt for givare 2.

Larmbdrvadrde relativt arbetsborvarde P29 = 0

Larm lag Larm hog
Aktivera Inaktivera Aktivera Inaktivera
Givare St1—P25 | St1—P25+P27 | St1+P26 | St1+P26-P27
1(P29=0)
Givare 2 St2 - P30 | St2-P30+ P32 St2 4+ P31 St2 4+ P31 -P32
(P34=0)
Tab. 5.f
Absolut larmbérvérde P29 = 1
\ Larm lag Larm hog
Aktivera Inaktivera Aktivera Inaktivera
Givare 1 P25 P25+ P27 P26 pP26-P27
(P29=1)
Givare 2 P30 P30+ P32 P31 P31-P32
(P34=1)
Tab.5.9

Ldg- och hdgtemperaturlarmen dterstalls automatiskt — om ett larm

ar aktivt pa reglergivaren inaktiveras dessa larm och ¢vervakningen
initialiseras pa nytt.

Nar larmen E04/E15 och E05/E16 ar aktiva kan summertonen tystas

med knappen Prg/mute. Displayvisningen forblir aktiv.

29

5.3.6 Driftlage 6: Direkt/reverserad med vaxling fran

DI1c0=6

Regulatorn arbetar i direkt drift styrd av St1 ndr den digitala ingdngen 1
ar Oppen och i reverserad drift styrd av St2 nar den &r sluten.

INGANG DI1 OPPEN INGANG DI1 SLUTEN

Mod.V Mod. V
ouT ouT
ON ON
A A
OFF A4 v OFF
P1 B1 P2 B1
st1 St2
Fig.5.i

Forklaring
St1/St2  [Borvarde 1/2 ouT1 [Utgéng 1
P1 Direkt differential B1 |Givare 1
P2 Reverserad differential

Pa modellerna W och Z &r aktiveringen av utgangarna jamnt fordelad
over den installda differentialen (P1/P2).

ﬁ Parameter c29 &r inte aktiv i driftldge 6.

5.3.7 Driftlage 7: Direkt med borvarde och
differential, vaxling fran DI1 c0 =7
Regulatorn arbetar alltid med reverserad drift, styrd av St1 nar den digitala

ingadngen 1 dr dppen och styrd av St2 ndr den dr sluten.

INGANG DI1 OPPEN INGANG DI1 SLUTEN
Mod.V

Mod.V
ouT1 ouT1
ON ON
A A
OFF A4 OFF A4
St1 st2
Fig.5.j
Forklaring
St1/5t2  |Borvérde 1/2 ouT1 Utgang 1
P1 Direkt differential St B1 Givare 1
P2 Direkt differential St2

Pa modellerna W och Z &r aktiveringen av utgangarna jamnt fordelad
over differentialen (P1/P2).

Q Parameter 29 ar inte aktiv i driftldge 7.

5.3.8 Driftlage 8: Reverserad med borvarde och
differential, vaxling fran DI1 c0 =8
Regulatorn arbetar alltid med reverserad drift, styrd av St1 nér den digitala

ingadngen 1 dr dppen och styrd av St2 ndr den dr sluten.

INGANG DI1 OPPEN INGANG DI1 SLUTEN

Mod.V Mod.V
ouT1 ouT1
ON ON
A A
A4 OFF v OFF
P1 B1 P2 B1
st1 st2
Fig. 1.a
Forklaring
St1/5t2 Borvérde 1/2 B1 Givare 1
OouUT1 Utgang 1 P2 Reverserad differential
P1 Reverserad differential
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P& modellerna W och Z &r aktiveringen av utgdngarna jamnt fordelad
dver differentialen (P1/P2).
ﬂ Parameter c29 ar inte aktiv i driftldge 8.

5.3.9 Driftlage 9: Direkt/reverserad med tva
borvarden c0=9

| detta driftldge, som bara finns pd modeller med 2 eller 4 utgangar, ar
hélften av utgangarna aktiva i direkt och halften i reverserat ldge. Det
unika med detta dr att det inte finns nagra restriktioner nér det géller val
av borvdrde for de tva funktionerna och darfor fungerar enheten som tva
separata regulatorer med gemensam givare.

Mod. W
ouTi ouT2
ON
A A
Y VY
OFF
P1 P2 B1
st st2
Mod. Z
ouT2 ouT1 ouT3 ouT4
ON
A A A A
Y Y VY Y
OFF
P1 P2 B1
st st
Fig. 5.k
Forklaring
St1/5t2 Borvarde 1/2 OUT1/2/3/4  [Utgéng 1/2/3/4
P1 Reverserad differential St1 B1 |Givare 1
P2 Direkt differential St2

Parameter c29 dr inte aktiv i driftldage 9 (larm baseras bara pa absolut
troskel).

5.3 Giltighet for reglerparametrar
(parametrar St1, St2, P1, P2, P3)

Giltigheten for de parametrar som definierar driftlaget visas i tabellen
nedan.

Par. |Galler for
St1 |Alla driftlagen

Anmadrkning

St2

c0=6,7,8,9eller valfritt varde
for c0 om ¢33 = 1 (specialdrift).
Om c19 =2, 3 eller 4 anvands
St2 fér kompensation.
Omcl19=2,3,4,7,11

anvands St2 for reglering.

Om c19 =7 anvdnds St2 som
borvarde for krets 2.

Vid specialdrift (c33 = 1) stélls
St2 in fran knappsatsen i alla
driftldgen, men dr bara aktiv for
utgangar med "beroende”= 2.

P1

Alla driftlagen

c0=3,4,5¢6,7,809.

Aktiv dven i andra driftlagen
om ¢33 =1 (specialdrift) eller
cl9=4.

Observera att i driftldge 3,4 och
5 &r P2 differentialen for direkt
reglering och styrd av St1.

P3

c0=3,40ch 5.
c0 = 5 gdller endast modellerna
W och Z.

Tab.5.h
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5.4 Val av driftlage special

Par.  |Beskrivning Fab. Min. Max. Enh.
Specialdrift 0 0 1 -
33 0 = Inaktiverad
1 = Aktiverad
Tab. 5.i

Parameter ¢33 ger mojlighet att skapa anpassad reglerlogik, kallad
specialdrift. Den logik som skapas kan vara en liten justering eller en total
férandring av ndgot av de nio driftldigena. Beakta alltid nedanstaende
punkter.

- Driftldage 1, 2, 9: Anvénder inte den doda zonen P3 och tilldter inte
logikvaxling fran digital ingang.

« Driftlage 3, 4, 5: Aktiverar dodzonsdifferentialen P3. Ingen logikvaxling
fran digital ingang.

« Driftldage 6: Anvander inte den doda zonen P3. Véxling fran digitala
ingadng 1 gor att utgangarna styrs av borvarde 2 i stéllet for borvarde
1. Logiken direkt/reverserad inverteras. For utgangar med "beroende”
= 2 dr endast logikvaxling aktiv, dvs. om den digitala kontakten
sluts bibehalls "beroende” = 2 (St2) medan logiken inverteras sa att
"aktivering” och “differential/logik” byter tecken (se nedanstdende
forklaring).

- Driftldage 7, 8: Anvédnder inte den dodda zonen P3. For utgdngar med
"beroende” = 1 andrar den digitala ingangen bara styrningen fran
St1/P1 till St2/P2, medan reglerlogiken bibehalls (“aktivering” och
"differential/logik” byter inte tecken). Den digitala ingdngen paverkar
inte dvriga reglerutgangar, dvs. "beroende”= 2 och larm.

For forklaring av parametrarna "beroende’,
"differential/logik” se nedanstdende avsnitt.

Innan du staller in ¢33 = 1: Om du vill anvdnda nagot annat startldage
an c0 = 2 (fabriksinstalining) maste dndringen goras innan du valjer

specialdrift (c33 = 1). Spara det dndrade vardet for cO genom att trycka pa
Prg

mute

"aktivering” och

Nar ¢33 = 1 kommer é&ndring av cO inte att paverka

specialparametrarna. Det innebdr att cO kan dndras, men att
specialparametrarna (c34 till d49) och typfunktionerna ar lasta i det
tidigare driftldget med ¢33 = 1. Parametrarna kan stéllas in individuellt
men typfunktionerna aktiveras inte. Du maste forst stélla in och spara
startldget innan du kan dndra parametrarna och satta ¢33 till 1.

Om driftldaget maste dndras efter att ¢33 har satts till 1, dterga forst till

33 =0, tryck pad Prg for att bekrafta, stall in dnskat driftldge och
spara andringen med fet Aterga darefter till specialdrift med ¢33 = 1.
N&r ¢33 andras fran 1 till 0 annullerar regulatorn alla gjorda dndringar av
specialparametrarna, och dessa dtergar till de varden som ges av c0.

5.5 Speciella driftlagen

Nér c33 = 1 blir ytterligare 44 parametrar tillgdngliga, de sa kallade
specialparametrarna. Specialparametrarna anvands ndr man sjalv vill
definiera hela funktionen for varje enskild utgdng péa regulatorn. Vid
normal drift, dvs. ndr driftldge valjs med parametern cO, stdlls dessa
parametrar in automatiskt fran regulatorn. Nér ¢33 = 1 kan anvandaren
anpassa dessa instdliningar med hjdlp av de 8 parametrar som definierar
varje enskild utgang:

» beroende

+ typavutgang

- aktivering

- differential/logik

- aktiveringsrestriktioner

- inaktiveringsrestriktioner

+maximi-/minimivarde fér modulerad utsignal (PWM eller 0-10 VDC)

« klippning

« accelerationstid

« typ av tvingad drift
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Specialparametrar och olika utgangar

OUT1 | OUT2 | OUT3 | OUT4

Beroende 34 c38 c42 c46
Typ av utgang c35 c39 c43 c47
Aktivering c36 c40 c44 c48
Differential/logik c37 c41 c45 c49
Aktiveringsrestriktioner d34 d38 d42 d46
Inaktiveringsrestriktioner d3s d39 d43 d47
Minimivarde, modulerad utsignal d36 d40 d44 d48
Maximivarde, modulerad utsignal d37 d41 d45 d49
Klippning F34 F38 F42 F46
Accelerationstid F35 F39 F43 F47
Typ av tvingad drift F36 F40 F44 F48

Tab.5,

Fabriksinstdllda  véarden, minimi- och  maximivarden  for

specialparametrarna beror pa antalet och typen av utgangar pa
modellen.

Innan du staller in parameter ¢33, kontrollera att ratt startldge —
parameter c0 — &r installt.

N&r ¢33 = 1 &r specialparametrarna odtkomliga och den 6nskade
driften gdr inte att stalla in.

Vid instalining av en specialparameter, kontrollera alltid hur den
samverkar med de 6vriga 43 specialparametrarna vid typ drift som
ska valjas.

5.6.1 Beroende (parametrar c34, 38, c42, c46)

Denna parametrar bestammer den specifika funktionen for varje utgang.
Den kopplar en utgdng till ett borvdrde (reglerutgang) eller ett specifikt
larm (larmutgadng). Parameter ¢34, c38, c42, c46 motsvarar utgangarna 1,
2, 3 respektive 4 och kan sattas till varden mellan 0 och 29.

Krets 1 dr reglerkrets ndr oberoende drift inte dr aktiverad, och da sker
reglering med kretsarna 1 och 2. Om oberoende drift inte dr aktiverad,
men nagon av instdliningarna som har med larmfunktionen i krets 2 &r
vald, indikeras larmet pa displayen men saknar verkan.

Beroende = 0: Utgdngen dr inte aktiverad. Detta ar det installda vardet pa
version V och W for utgangar som inte ar tillgangliga (dvs. 2, 3 och 4 for
version 'V och 3 och 4 for version W).

Beroende = 1 och 2: Utgangen dr reglerutgang och styrs av St1/P1(*)/
PID1 respektive St2/P2/PID2. Med specialparametrarna "typ av utgang’,
"aktivering” och "differential/logik” kan utgdngens funktion definieras i
detal].

Beroende = 3 till 14 och 19 till 29: Utgangen &r associerad med ett eller
flera larm. Se kapitlet om larm for en fullstandig forteckning.

Beroende = 15: "timer-drift. Utgdngen blir oberoende av matning,
borvérden, differentialer etc. och véxlar med period = 12 (cykeltid). Tiden
TILL (T_ON) definieras av parametern "aktivering’, som en procentandel av
den installda cykeltiden. Om ett larm intréffar eller om regulatorn stangs
av inaktiveras "timer"-driften. Mer information hittar du i beskrivningen av
parametrarna "typ av utgang” och "aktivering”.

Beroende = 16: Utgangen dr reglerutgang. Om den styrs av St1/P1
eller St2/P2 beror pa status for digital ingang 1. Om den &r dppen sker
reglering mot St1/P1 och om ingdngen dr sluten sker reglering mot St2/
P2.Vid vaxling av borvérde reverseras driftlogiken.

Beroende = 17: Utgangen dr reglerutgang. Om den styrs av St1/P1
eller St2/P2 beror pa status for digital ingang 1. Om den &r dppen sker
reglering mot St1/P1 och om ingdngen dr sluten sker reglering mot St2/
P2.Vid vaxling av borvérde bibehalls driftlogiken.

Beroende = 18: En digital utgang kan valjas for att indikera regulatorns
TILL/FRAN-status (requlator TILL/FRAN i relation till status fér den digitala
ingangen: 29, c30 = 4). Om regulatorn &r i lage FRAN &r rel3et brytande
(NC), om regulatorn &rilage TILL &r reldet slutande (NO). Larmutgangarna
4r ocksd inaktiverade i lage FRAN.

31

Beroende- |Utgang Larmreld i
vérde normala
forhallanden

0 Inte aktiv -

1 Styrd av St1 -

2 Styrd av St2 -

3 Allmant larm krets 1 FRAN
4 Allmént larm krets 1 TILL

5 Allvarligt larm krets 1 och larm hog (E04) FRAN
6 Allvarligt larm krets 1 och larm hég (E04) TILL
7 Allvarligt larm krets 1 och larm lag (EO5) FRAN
8 Allvarligt larm krets 1 och larm lag (EO5) TILL
9 Larm l&g (E05) FRAN
10 Larm 13g (E05) TILL
11 Larm hog (E04) FRAN
12 Larm hog (E04) TILL
13 Allvarligt larm krets 1 och 2 FRAN
14 Allvarligt larm krets 1 och 2 TILL
15 TIMER-drift -

16 Utgangens funktion beror pa status for digital -

ingdng 1 med reverserad driftlogik
17 Utgangens funktion beror pa status for digital -
ingdng 1 med bibehallen driftlogik

18 Statussignal TILL/FRAN -

19 Allmant larm krets 2 (reld FRAN) FRAN
20 Allmant larm krets 2 (reld TILL) TILL
21 Allvarligt larm krets 2 och E15 (reld FRAN) FRAN
22 Allvarligt larm krets 2 och E15 (reld TILL) TILL
23 Allvarligt larm krets 2 och E16 (reld FRAN) FRAN
24 Allvarligt larm krets 2 och E16 (reld TILL) TILL
25 Larm E16 (reld FRAN) FRAN
26 Larm E16 (reld TILL) TILL
27 Larm E15 (rela FRAN) FRAN
28 Larm E15 (rela TILL) TILL
29 Larm E17 (rels FRAN) FRAN

Tab. 5.k

(*) VARNING! Driftldge cO = 3, 4 och 5 utgor undantag. i dessa fall, nér
"beroende” = 1, anvénds P1 for reglering till vanster om St1 medan
regleringen till hdger om St1 anvander P2.

OLarmreIé FRAN = utgdngen normalt inaktiverad — aktiveras vid larm.

Larmreld TILL = utgdngen normalt aktiverad — inaktiveras vid larm.
Vid TILL &r reldet normallt aktiverat och inaktiveras vid larm.
Det har &r en egensdker funktion, eftersom kontakten slar om och
signalerar larm dven vid strémavbrott,
Allvarliga fel pa regulatorn eller dataminneslarm (E07/E08)
Pa modellerna B och E, for utgangarna 2 och 4, far vardet for "beroende
baravara0, 1, 2.

G

5.6.2 Typ av utgang (parametrar ¢35, c39, c43, c47)
Parametern &r aktiv endast om utgangen dr reglerutgang ("beroende’=1,
2,16,17) eller TIMER ("beroende”= 15).

Typ av utgang = 0: Utgéngen &r TILL/FRAN.

Typ av utgdng = 1: Utgdngen dr PWM, "timer".

"Timer"-drift & kombinerad med "beroende”= 15.

P& modellerna B och E dr utgdngarna alltid av typen 0 till 10 VDC,
oberoende av vérdet for denna parameter.

5.6.3  Aktivering (parametrar c36, c40, c44, c48)
Parametern dr aktiv endast om utgangen dr reglerutgang ("beroende’=1,
2,16,17) eller TIMER ("beroende”= 15).
Om "beroende” = 1, 2, 16 eller 17 representerar den, vid TILL/FRAN-drift,
aktiveringspunkten for utgangen, medan den vid PWM-drift respektive 0
till 10V indikerar den punkt da utgangen har sitt maximivarde.
Parametern "aktivering” anger en procentsats mellan -100 och +100 av
driftdifferentialen och boérvdrdet som utgangen styrs av. Om utgangen
styrs av St1 ("beroende” = 1), star "aktivering”i relation till vardet i P1 och
om utgangen styrs av St2 ("beroende” = 2), star "aktivering”i relation till
vardet i P2.
Om vérdet for "aktivering” &r positivt befinner sig aktiveringspunkten till
hoger om borvérdet och ar det negativt &r den till vanster.
Om "beroende” = 15 och "typ av utgadng” = 1 definierar parametern
"aktivering”tiden TILL som procentandel av perioden (c12). | detta fall
far "aktivering”bara ha positiva varden (1 till 100).
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Exempel 1

Nedanstdende figur visar aktiveringspunkten for en regulator med 2
utgdngar med féljande parametrar:

St1=10,52=20,P1=P2=6

OUT1 (punkt A): "beroende”= c34 = 1, "aktivering”= c36 = -100

OUT2 (punkt B): "beroende”= c38 = 2, "aktivering”= c40 = +75
A=4B=245

A
ON
OUT1 OuUT2
A B
I T T L I OFF
t36=- B1’
:E : C40|:+75 : :
' P1=6 1 P2=6} P2=6 |
—> e g
1
S5t2=20
Fig. 5.1
Forklaring
St1/2 Borvarde 1/2 ouT1/2 [Utgéng 1/2
P1 Differential for utgang 1 B1 |Givare 1
P2 Differential for utgang 2
Exempel 2

En timerutgang véljs med "beroende” = 15, "typ av utgadng” = 1 och
"aktivering” (tid TILL i procent) mellan 1 och 100 med cykeltid bestamd av
c12. Nedan foresldas OUTT och OUT2 som timerutgangar med c36 storre
an c40 - exempel:

OUT1:c34=15,c35=1,c36 =50,0UT2: c38 =15,c39 =1, c40 = 25.

ON
ouT1
OFF TON.1T T
c12
ON
OUT2
OFF T TON_2 |
cl12 |
t
Fig.5.m
Forklaring
t Tid TON_1 \(c36*c12)/100
c12 Cykeltid TON_2  [(c40%c12)/100
ouT1/2 Utgang 1/2

5.6.4 Differential/logik (parametrar c37, c41, c45, c49)

Parametern "differential/logik” &r bara aktiv om utgangen &r reglerutgang
("beroende”=1, 2, 16, 17). Precis som for parametern "aktivering” uttrycks
denna i procent och anvéands for att definiera utgangens hysteres, dvs.
vid TILL/FRAN-reglering utgdngens inaktiveringspunkt och vid PWM-
reglering den punkt ddr utgdngen har sitt minimivarde (tiden TILL =
0). Om utgangen styrs av St1 ("beroende” = 1), star "differential/logik” i

relation till procentsatsen i P1 och om utgdngen styrs av St2 ("beroende”

= 2), star "differential/logik” i relation till procentsatsen i P2. Om vdrdet
for 'differential/logik” &r positivt &r inaktiveringspunkten hogre &n
aktiveringspunkten och reverserad logik géller.

Om vardet for "differential/logik” &r negativt dr inaktiveringspunkten lagre
an aktiveringspunkten och direkt logik galler.

Tillsammans med den tidigare parametern "aktivering’, identifierar denna
parameter proportionalregleromradet.
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Exempel 3

Exempel 3 kompletterar exempel 1 genom tilldgg av inaktiveringspunkter.
Den forsta utgdngen kraver reverserad reglering och differentialen P1
medan den andra utgangen kraver direkt reglering och differential lika
med halva P2.

Parametrarna ar

Utgdng 1: "differential/logik”= c37 = +100 (A)

Utgdng 2: "differential/logik”= c41 = =50 (B)

A'=10,B'=215
A
OouT1 OuUT2
--1 ON
A A

H \ :

Ec37:+1OOE E

A H

! 36=-100! !

P '

1 P1=6_1 P1=6 1

1 1
St1=10 St2=20
Fig.5.n

Forklaring
St1/2 Borvarde 1/2
c36/c40 Aktivering av utgang 1/2
c37/c41 Differential/logik fér utgang 1/2
ouT1/2 Utgang 1/2
P1 Borvardesdifferential 1
P2 Borvardesdifferential 2
B1 Givare 1

| ett exempel med reversering av vardena for “differential/logik” far man
nedanstdende nya inaktiveringspunkter.

Utgang 1: "differential/logik”= c37 = =50(A")

Utgdng 2: "differential/logik”= c41 = +100 (B

A'=1:B"=305
A

OUT1 ouT2

ON

A | A B B
T T T T T T ! T OFF
750 P jear=iioo BT
T I R S B e &
i i_P1=6 i P1=6| ! P2=6! P2=6 !
St1=10 St2=20

Fig.5.0

5.6.5 Aktiveringsrestriktioner (par. d34, d38, d42, d46)
Under normala driftforhallanden ska aktivering ske i ordning: 1,2,3/4.
Minsta tilldtna tider TILL/FRAN eller tiderna mellan efterféljande
aktiveringar kan gora att ordningsfoljden blir en annan. Denna restriktion
gor att ratt ordningsfolid halls dven med timers aktiverade. Utgangar
med aktiveringsrestriktion satt till "x" (1, 2, 3) aktiveras forst efter aktivering
av utgang "x" Utgangar med aktiveringsrestriktion satt till 0 aktiveras
oberoende av andra utgangar.

5.6.6 Inaktiveringsrestriktioner (param. d35, d39,
d43, d47)

Under normala driftférhallanden ska inaktivering ske i ordning: 4,3,2,1.
Minsta tillatna tider TILL/FRAN eller tiderna mellan efterfoljande
aktiveringar kan gora att ordningsfoljden blir en annan. Denna restriktion
gor att ratt ordningsfoljd halls dven med timers aktiverade. Utgdngen
med inaktiveringsrestriktion satt till "x” (1, 2, 3) inaktiveras forst efter
inaktivering av utgang "x". Utgangen med inaktiveringsrestriktion satt till
0 inaktiveras oberoende av andra utgangar.
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5.6.7 Minimivarde, modulerad utsignal

(parametrar d36, d40, d44, d48)

Giltigt ndr utgdngen dar reglerutgang och "typ av utgang’ = 1, dvs. ndr
utgangen ar PWM eller 0 till 10 VDC. Den modulerade utsignalen kan
begrdnsas till ett relativt minimivarde.

Exempel pa proportionell reglering: Reverserat driftldge med St1 =20 °C
och P1=1°C.Omendast en modulerad utgang anvands, med differential
1°C, och den har parametern satts till 20 (20 %), betyder det att utgangen
aktiveras ndr den uppmadtta temperaturen avviker fran borvdrdet med
mer an 20 % av differentialen, dvs. for varden under 19,8 °C, som figuren
visar.

100%

d36=20%
) Lo%
P1 B1
St

Fig.5.p
Forklaring
Stl Borvarde 1 P1 Reverserad differential
ouUT1 Utgang 1 d36 Minimivérde, modulerad utsignal 1
B1 Givare 1
5.6.8 Maximivarde, modulerad utsignal

(parametrar d37, d41, d45, d49)

Giltigt ndr utgdngen dr reglerutgdng och "typ av utgang’ = 1, dvs. ndr
utgangen ar PWM eller 0 till 10 VDC. Den modulerade utsignalen kan
begradnsas till ett relativt maximivarde.

Exempel pa proportionell reglering: Reverserat driftldage med St1 =20 °C
och P1=1°C.Omendast en modulerad utgang anvands, med differential
1 °C, och den har parametern satts till 80 (80 %), aktiveras utgangen nar
den uppmadtta temperaturen avviker fran bérvdrdet med mer dn 80 %
av differentialen, dvs. for varden under 19,2 °C. Efter detta varde forblir
utgangen konstant, som figuren visar.

outt
ceemngmoseesee o 100%
e d37=80%
0%
i P1 B1
R — e

St1

FALL1:F38=0 Klippt reglering
out2 ouTt 02
100% yy =
d40=50% ------q--=--2
Y
. i I
P2 i P2
P1
st
Fig.5.r
FALL 2: F38 =1 Minimivarvtalsreglering
ouT1
100% c0=2
d40=50% ----
0% \IV |
P1/2 P12 ! B1
P1 E
' st
Fig.5.s

ANér klippning av den modulerade utgdngen dr aktiverad, maste
tillslagsgranser (d34, d38, d42, d46) och franslagsgranser (d35, d39,
d43, d47) vara rétt installda.

5.6.10 Accelerationstid for modulerad utsignal
(parametrar F35, F39, F43, F47)

Dessa parametrar anvands for att 6ka den modulerade utsignalen till

hogsta tilldtna varde (parametrar d37, d41, d45, d49) under installd

tid med bodrjan da utgdngen aktiveras. Instdlining O avaktiverar
accelerationsfunktionen.

5.6.11 Asidosattande av utgangar
(parametrar F36, F40, F44, F48)

Dessa parametrar avgor pa vilket sétt ett reld eller en modulerad
reglerutgdng asidosatts vid aktivering av en digital ingang (c29 = 6, c30
=6).

Hur utgdngen paverkas beror pa om utgéngen ar ett reld eller modulerad.

Asidoséttande av utgangar

. Typ av asido- |Relautgang Modulerad utgang
Fig. 5.q sittande

Forklaring 0 - -

St Borvérde 1 OUT1 [Utgang 1 1 FRAN enligt c6,c7 [0 %, 0VDC

P1 Reverserad differential B1 \Givare 1 2 TILL 100 9%, 10 VDC

d37 Maximivarde, modulerad utsignal 1 3 - Minimiinstallning (d36, d40, d44, d48)
4 - Maximiinstallning (d37, d41, d45, d49)
5 FRAN enligt c6,c7, |-

5.6.9 Klippt modulerad utsignal d1,¢8,¢c9

(parametrar F34, F38, F42, F46)

Dessa parametrar dr anvandbara nédr en forbrukare kraver en viss
minimispdanning for att fungera.

De medger reglering med minimigrans for PWM-ramp och analog
utgang 0till 10 VDC.

Exempel: Reglering med tva utgdngar, den férsta (OUT1) TILL/FRAN och
den andra (OUT2) 0till 10 VDC.

"minimivdrde, modulerad utsignal”fér utgang 2 = 50 (50 % av utsignalen),
d40 = 50.
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5.6 Mer information om specialdrift

D&d zon P3

| driftldage 3, 4 och 5 anvédnds en dod zon, definierad med hjélp av P3.
Aktiverings- eller inaktiveringspunkter kan inte ldggas i den doda zonen.
Om sddana patréffas i den doda zonen kring borvardet okar regulatorn
automatiskt den aktuella utgangens hysteres med dubbla vardet for P3.

ON
A
OFF y
b a B1
P1 P1
st1
ON
A
OFF y
b a B1
P1 P3ip3i Pl

St1
Fig. 5.t

PWM-utgdngar (eller analoga utgangar) fungerar enligt figuren. |
praktiken behaller utgdngen aktiveringsnivan oférandrad inom den déda
zonen.

ouT!
100%
0% \
b a :
P1 P1
st1
ouT1
100%
0%
b a E
P1 P3 | P3 P1

St1

Fig.5.u

| driftldge 6 har utgangarna som styrs av St1 direkt logik (“aktivering”

positiv och “differential/logik” negativ) nar digital ingdng 1 &r dppen. Nar
digital ingdng 1 sluts styrs utgangarna av St2 och P2 och logiken dndras
till reverserad genom byte av tecken for parametrarna "aktivering” och
"differential/logik” Avldsningen av parametervdrdena paverkas inte av
den digitala ingédngens status. De dndras bara med avseende pa algoritm
narc33=1.

Utgangar med "beroende” = 16 agerar pa det sétt som visas i figuren nar
ID1 vaxlar.

BEROENDE =16

INGANG DI1 OPPEN INGANG DI1 SLUTEN

ON ON

OFF OFF

P1 B1 P2 B1

st st2
Fig.5.v

Driftlage 7 och 8: Utgangar med "beroende” = 17 agerar pa det sétt som

visas i figuren ndr ID1 vaxlar.

Dessa driftldgen tillater inte logikvaxling. Larmutgangarna ("beroende” =
3 till 14, 191ill 29) paverkas inte av digital ingang 1.
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BEROENDE =17

INGANG DI1 OPPEN INGANG DI1 SLUTEN

ON ON
A A
OFF Y OFF Y
P1 B1 P2 B1
st1 st2
Fig. 5.w

Driftlage 1 och 2 vid differentialdrift (c19=1).
I analogi med det forra fallet har utgangar med "beroende”= 2 inte langre
kompenserande funktion narc33 =1.

Driftlage 1 och 2 med kompenserande drift (c19 =2, 3, 4).
Som iforrafallet &r den kompenserande funktionen inte aktiv for utgangar
med "beroende”=2 ndrc33 = 1.

5.7 Utgangar och ingangar

5.8.1
c9,c11)
De aktuella parametrarna avser minsta tider TILL respektive FRAN for
samma utgang eller olika utgdngar for att skydda forbrukarna och
undvika reglersvéangningar.

Forattdeinstdllda tiderna ska bli aktiva omedelbart, maste regulatorn

stangas av och startas om. Om inte, startas timerfunktionerna nasta
gang regulatorn anvands, ndr den interna timern stalls in.

Digitala relautgangar (parametrar c6, c7, d1, ¢8,

5.8.2  Skydd for reldautgangar (parametrar c7, c8, c9)
Par.  |Beskrivning Fab. | Min. | Max. | Enh.
c/ Minimitid mellan aktiveringar 0 0 15 min
av samma reldutgang
Galler for:cO# 4
8 Minsta tid FRAN for relautgang 0 0 15 | min
Galler for: cO= 4
9 Minsta till TILL for reldutgang 0 0 15 min
Galler for:cO#4
Tab.5.m

« c9definierarden minsta tid utgdngen ar aktiv, oberoende av instruktion.

« 8 definierar den minsta tid utgangen éar inaktiv, oberoende av
instruktion.

« 7 bestimmer minimitiden mellan tva efterféljande aktiveringar av
samma utgang.

5.8.3  Ovriga skydd fér reldutgdngar

(parametrar c6, d1)

Par.  |Beskrivning Fab. | Min.
c6 Fordrojning mellan aktivering av 2 5 0
olika reldutgangar
Galler for:cO# 4
di Minimitid mellan inaktivering av 2 0 0
olika reldutgangar
Géller for: cO= 4

Max. | Enh.
255 S

255 S

Tab.5.n

« 6 bestdammer minimitiden mellan efterféljande aktiveringar av tva
olika reldutgéngar. Aktiveringen fordrojs for att undvika dverlast nar tva
enheter startar for tatt ihop eller samtidigt.

+ d1 bestdammer minimitiden mellan inaktiveringar av tva olika utgangar.
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c7

9 8

outt  ON

OFF (—

ON
ouT2

OFF

t
[<) d1
Fig. 5.x
Forklaring

t=tid

Ac6, c7,¢8,¢9 och d1 kan inte anvandas for PWM-utgangar.

5.8.4 Rotation (parameter c11)

Tillater reglerutgadngarna att dndra prioritet for aktivering och inaktivering.
Inom ramen for de instruktioner som ges av regulatorn, inaktiveras den
utgang som har varit aktiv langst, medan den utgdng aktiveras som har
varit inaktiv [angst.

Par. |Beskrivning Fab. |Min. |Max. |Enh.
c11 |Utgdngsrotation o |0 |7 |-
0 = Rotation inte aktiv
1 = Standardrotation (av 2 eller 4 relder)
2 =Rotation 2 + 2
3 = Rotation 2 + 2 (COPELAND)
4 = Rotation av utgéngar 3 och 4, inte 1 och 2
5 = Rotation av utgdngar 1 och 2, inte 3 och 4
6 = Separat rotation av paren 1, 2
(inbordes) och 3,4
7= Rotation av utgdngar 2, 3,4, inte 1
Galler for:c0=1,2,7,80ch c33=0
8 = Rotation av utgangar 1 och 3, inte 2 och 4
Galler for:c0=1,2,7,80ch c33=0
ab.5.0

Rotation 2 + 2 for 4 utgdngar (c11 = 2) ar avsedd for effektreglerade
kompressorer. Utgangarna 1 och 3 aktiverar kompressorerna medan
utgangarna 2 och 4 styr effektregleringsventilerna. Rotation sker mellan
utgangarna 1 och 3 nér ventilerna ar spanningssatta (relderna TILL) for
att medge drift av kompressorerna med maximal effekt. Ventil 2 hor ihop
med utgang 1 och ventil 4 med utgang 3.

Rotation 2 + 2 DWM Copeland foér 4 utgdngar (c11 = 3) liknar
ovanstaende rotation men har omvénd logik for styrning av ventilerna.
Ventilerna dr normalt spanningssatta (effektreglerad kompressor) och
blir spanningsldsa (relderna FRAN) nar kompressorn ska arbeta med full
effekt. En normal aktivering ser ut sa har:

1fran, 2 frdn, 3 fran, 4 fran

1 till, 2 till, 3 fran, 4 fran

1 till, 2 frdn, 3 fran, 4 fran

1 till, 2 fran, 3 till, 4 till

1 till, 2 frdn, 3 till, 4 frdn
Precis som tidigare reglerar utgangarna 1 och 3 kompressorerna medan
utgangarna 2 och 4 styr motsvarande magnetventiler.

OParametem har ingen verkan pa regulatorer med 1 utgang.

Pad modeller med tva utgdngar (W) dr rotation standard dven da c11
=2eller3.

Nedanstaende anslutning anvands for konfiguration 2 4+ 2. OUT1 =
kompressor 1, OUT2 = ventil 1, OUT3 = kompressor 2, OUT4 = ventil 2.

Var uppmarksam pa detta vid programmering av parametrarna,

eftersom regulatorn roterar utgdngarna enligt den logik som
beskrivs ovan, oberoende av om de &r reglerutgangar (PWM) eller
larmutgdngar. Om det finns minst en PWM-utgdng eller utgdng 0 till 10
VDC ér rotation aldrig aktiv, utom pa DN/IR33 modell E med c11 =8.

35

Exempel a: Om det finns tvd larm- och tvd reglerutgdngar maste
rotationen stallas in s att endast reglerutgdngarna roteras.

Exempel b: Vid reglering av ett kylaggregat med tre kompressorer kan
rotationsldge 7 stallas in, varvid utgangarna 2, 3 och 4 reserveras for
kompressorerna, medan utgang 1 kan vara oansluten eller anvandas som
extra utgang eller larmutgang.

5.8.5 Digitala utgangar for halvledarrelaser

Nar reglering med en eller flera PWM-utgdngar kravs ar [6sningen med
relder ganska opraktisk om vaxlingstiderna ar relativt ldnga (minst 20
sekunder), eftersom reldernas livslangd riskerar att paverkas negativt. Da
kan man i stdllet anvanda halvledarrelder som dr dimensionerade for den
aktuella applikationen.

5.8.6 PWM-cykeltid (parameter c12)

Denna parameter representerar den totala tiden for PWM-cykeln, vilket
betyder att summan av tiden TILL (tON) och tiden FRAN (tOFF) &r konstant
och lika med c12. Férhallandet mellan ton och toff bestams av reglerfelet,
dvs. avvikelsen fran borvdrdet, och anges i procent av differentialen som
ar kopplad till utgangen. For mer information, se driftldge 4.

Par. |Beskrivning Fab. | Min. [Max.| Enh.
c12 |PWM-cykeltid 20102 (999 s
Galler for: c0 =4,
Vid specialdrift &r c12
aktiv i alla driftligen om "typ av utgang” =1
Tab.5.p
ON
OFF S

ton toff
c12
Fig.5.y
Forklaring
t=tid

OEftersom PWM &r modulerande kan PID-regleringen utnyttjas till
fullo, sa att arvardet sammanfaller med borvardet eller hamnar i den déda
zonen.

ODen minsta tid TILL (tON) som kan berdknas och den maximalt
uppndbara noggrannheten fér tON &@r 1/100 av c12 (1 %).

5.8.7 Analoga utgangar 0 till 10 VDC

Nar applikationen kraver en eller flera analoga utgangar 0 till 10 VDC ska
nedanstdende regulatorer anvandas.

IR33B77**** (1reld+10till 10VDC)
IR33E7%**** (2 relder +2 0till 10VDQ)
DN33B7**** (1reld+ 101l 10VDC)
DN33E7#**** (2 relder +2 0till 10 VDQ)

Aven i det har fallet arbetar systemet med spanning som varierar mellan
0och 10VDC.

5.8.8 Analogaingangar
Se inledningen av kapitlet, avsnittet om givare.

5.8.9 Digitalaingangar

Parameter c29 bestammer funktionen fér den digitala ingangen 1 om
den inte redan anvdnds i driftldge 6, 7 och 8 eller i specialdrift (c33 = 1)
med "beroende”= 16 och 17.Om den &r vald som larmingang, dvs. c29 =
1,2, 3, aktiveras en eller flera larmutgangar beroende pa installt driftldage
(se driftlage 5), medan funktionen for reglerutgangarna definieras av c31
(se kapitlet om larm). Parameter c30 har motsvarande innebord for c29
och galler for digital ingang 2.
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AKrets 1 ar reglerkrets ndr oberoende drift inte ar aktiverad, och da
arbetar regulatorn med bada kretsarna 1 och 2. Om oberoende drift

inte dr aktiverad men ett av larmen for krets 2 &r valt, har larmet ingen

verkan pa regleringen utan indikeras bara med en kod pa displayen.

Par. |Beskrivning Fab. | Min. | Max.| Enh.
c29 |Digital ingéng 1 0| 0|5 -
0 = Ingéang inte aktiv
1 = Omedelbart externt larm, automatisk ater-
stallning (krets 1)
2 = Omedelbart externt larm, manuell dterstal-
Ining (krets 1)
3 = Fordrojt externt larm (P28), manuell aterstal-
Ining  (krets 1)
4 =TILL/FRAN-reglering styrd av status for
digital ingang
5 = Aktivering/inaktivering av driftcykel med
knapp
6 = Asidosattande av utgangar (krets 1)
7 = Endast larmsignal E17, fordrojd (P33)
8 = Endast larmsignal E17, omedelbar
9 = Omedelbart externt larm, automatisk ater-
stallning (krets 2)
10 = Omedelbart externt larm, manuell dterstal-
Ining (krets 2)
11 = Fordrojt externt larm (P33), manuell ater-
stallning (krets 2)
12 = Asidosattande av utgangar (krets 2)
13 = Omedelbart externt larm med
automatisk aterstdllning (krets 1) Ed1
14 = Omedelbart externt larm med manuell
aterstélining (krets 1) Ed1
15 = Fordrojt externt larm (P28) med
manuell dterstalining (krets 1) Ed1
Galler for: cO skilt fran 6, 7, och om ¢33 = 1
med "beroende”= 16 och 17.
Vid larm beror status for reldet pa c31 eller d31
c30 |Digital ingang 2 0| 0|5 -
Se c29

Tab.5.q

€29 =0 Ingdng inte aktiv.

29 =1 Omedelbart externt larm med automatisk aterstallning (krets 1)
Larmforhdllandet galler vid 6ppen kontakt. Nér larmférhallandet upphor
(kontakten sluts) dterupptas normal reglering och eventuella aktiverade
larm inaktiveras.

29 = 2 Omedelbart externt larm med manuell dterstéllning (krets 1)
Larmforhdllandet gdller vid 6ppen kontakt. Nar larmforhdllandet
upphor (kontakten sluts) dterupptas inte normal reglering automatiskt
— ljudsignalen, larmkoden E03 samt eventuella aktiverade larm forblir
aktiva. Regleringen kan starta igen efter manuell aterstallning, dvs. nar
du har hallit Prg/mute och UPPAT-pilen intryckta samtidigt i 5 sekunder.

c29 = 3 Fordrojt externt larm (fordrojning = P28) med manuell
aterstalining (krets 1)

Larmforhallandet intrader da kontakten forblir &ppen under ldngre tid dn
som dr installd i P28. Om larmet EO3 har aktiverats och larmférhallandet
upphor (kontakten sluts) dterupptas inte normal reglering automatiskt —

ljudsignalen, larmkoden E03 samt eventuella larmutgangar forblir aktiva.

Regleringen kan starta igen ndr du har hallit ,‘nlg och A intryckta

. . ute
samtidigt i 5 sekunder.

€29 =4 TILL/FRAN

Den digitala ingangen bestammer status for enheten.

- Nar den digitala ingdngen dr sluten dr requlatorn igang - TILL.

— Nar den digitala ing&ngen &r dppen &r regulatorn avstangd — FRAN.

Resultatet av att sl& FRAN &r:

« displayen visar meddelandet OFF omvéxlande med givarvérdet och
eventuella larmkoder (EO1/E02/E06/EQ7/E08) som var aktiva fore
avstangning

- reglerutgangarna &r inaktiverade (FRAN) samtidigt som eventuella
minsta tid TILL vervakas (c9)

+ summern tystas, om den dr aktiv

- aktiva larm inaktiveras

+ eventuella nya larm som uppkommer i detta ldge visas inte, bortsett
fran (EO1/E02/E06/EQ7/EQ8).
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€29 =5 Start av driftcykel
For att starta driftcykeln med knappen maste P70 = 2 och P29 = 5 for
digital ingang 1 och P70 = 3 och ¢30 = 5 for digital ingang 2.

€29 = 6 Asidosittande av utgangar, krets 1

Asidosattande &r aktiverat vid dppen kontakt. Utgdngarna som styrs
av krets 1 (se parameter "oberoende drift") asidosatts beroende pa
installningen av parametrarna "typ av asidosdttande” (se parameter
56.11).

€29 = 7 Fordrojd signal, endast larm E17 (P33, matt i sekunder)
Larmforhallandet galler vid 6ppen kontakt. Larm E17 (endast larmsignal)
visar en blinkande ikon i form av en skruvnyckel pa displayen och har
ingen verkan pa regleringen. Parametern "beroende” (c34, 38, c42, c46 =
29) kan anvdndas for att vdlja en utgang som under normala férhallanden
inte utfér ndgra reglerfunktioner, men som aktiveras vid larm (TILL/100
%/10VDQ).

¢29 = 8 Omedelbart larm E17 (endast larmsignal)
Som ¢29 = 7 men utan férdrojning.

€29 = 13 Omedelbart externt larm med automatisk dterstallning (krets 1)
Som c29 =1 men displayen visar Ed1.

29 = 14 Omedelbart externt larm med manuell terstalining (krets 1)
Som c29 =2 men displayen visar Ed1.

€29 = 15 Fordrojt externt larm (P28) med manuell dterstalining (krets 1)
Som ¢29 = 3 men displayen visar Ed1.

¢30 = 13 Omedelbart externt larm med automatisk dterstallning (krets 1)
Som ¢30 = 1 men displayen visar Ed2.

30 = 14 Omedelbart externt larm med manuell dterstalining (krets 1)
Som ¢30 =2 men displayen visar Ed2.

30 = 15 Fordrojt externt larm (P33) med manuell dterstalining (krets 1)
Som ¢29 = 3 men férdréjningen bestams av P33 och displayen visar Ed2.

For att nedanstaende instdllningar ska trada i kraft maste
oberoende drift vara aktiverad (c19 = 7).

€29 =9 Omedelbart externt larm, automatisk aterstallning (krets 2)
Som c29 =1 men for krets 2.

29 = 10 Omedelbart externt larm, manuell dterstalining (krets 2)
Som ¢29 =2 men for krets 2.

€29 = 11 Fordrojt externt larm (P33), manuell dterstéllining (krets 2)
Som ¢29 = 3 men for krets 2.

€29 = 12 Asidosittande av utgéngar, krets 2
Som ¢29 =6 men for krets 2.

Parameter 29 har ingen verkan ndr cO =6, 7, 8 eller vid specialdrift (c33 =
1) nér "beroende”= 16 och 17. Dessa driftldgen utnyttjar digital ingang 1
for att dndra borvarde och/eller driftlogik, och darfor har andring av detta
parametervdrde ingen verkan.
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6. REGLERING

TILL/FRAN- och PID-reglering

Regulatorn har tva tva huvudsakliga driftlagen.

« TILL/FRAN (proportionell), dar férbrukaren antingen arbetar med full
effekt eller dr avstangd. Detta dr ett enkelt driftldge som i vissa fall kan
ge tillfredsstallande resultat

« PID-reglering anvands i system dar responsen hos det reglerade vardet
jamfort med ett foranderligt vérde anvénds for forbattrad reglering och
eliminering av fel i stabil drift. Det féranderliga vérdet ar ett analogt
varde som varierar kontinuerligt mellan 0 och 100 %.

Vid  PID-reglering  sammanfaller  proportionalbandet  med
differentialen (parametrarna P1/P2).
6.1 Typ avreglering (parameter c32)
Par. |Beskrivning Fab. [Min.|Max.| Enh.
c5  |Typavreglering 0|0 1 -
0 =TILL/FRAN (proportionell)
1 =PID (proportionell + integrerande +
deriverande)
ab. 6.a

Denna parameter anvands for att stélla in den ldampligaste typen av
reglering for den aktuella processen.

Vid vdl fungerande PID-reglering héller sig det reglerade vdrdet pa

borvardet ellerinom den déda zonen. Under dessa forhallanden kan
ettantal utgangar vara aktiva dven om detinte framgdrav det ursprungliga
reglerschemat. Detta ar den tydligaste verkan av den integrerande
faktorn.

Innan PID-reglering anvdnds maste ren proportionalreglering
fungera utan svangningar och med god stabilitet for differentialerna.
Forst vid stabil P-reglering kan PID-reglering ge optimal funktion.

6.2 ti_PID, td_PID (parametrar c62, c63,

d62, d63)

Dessa PID-parametrar ska stéllas in for applikationen.

Par. Beskrivning Fab. Min. Max. Enh.
c62 ti_PID1 600 0 999 S
c63 td_PID1 0 0 999 S
d62 ti_PID2 600 0 999 S
de3 td_PID2 0 0 999 S

Tab. 6.b

Nedanstdende tabell visar vilka givare som anvédnds foér PID1 och PID2,
beroende pa hur c19 arinstalld.

c19 PID1 (“beroende” = 1) PID2 ("beroende” = 2)
1 B1-B2 B1

7 B1 (krets 1) B2 (krets 2)

8 max. (B1,B2) B1

9 min. (B1,B2) B1

0,2,3,456,10,11 B1 B1

Tab. 6.c

OFO‘r forklaring av hur regleringen fungerar vid olika instaliningar av
c19, se avsnitt 6.5.

For att eliminera verkan av de integrerande och deriverande
faktorerna, satt parameter ti och td = 0.

Installningen td = 0 och ti = 0 ger P+I-reglering, som ofta anvands i
miljder dér temperaturen inte prdglas av stora variationer.

For att eliminera fel vid stabil drift kan Pl-reglering anvéndas, eftersom

den integrerande faktorn minskar det genomsnittliga felet. For stor
verkan av denna faktor, som har omvant proportionell verkan pa tiden ti,
kan leda till storre temperatursvangningar, Overreglering och
ldngsammare 6kning och minskning av den reglerade variabeln och
foljaktligen orsaka instabilitet.
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kan den deriverande faktorn inféras - den fungerar som
svangningsdampare. P4 motsvarande satt innebar onédig 6kning av den
deriverande faktorn (6kning av tiden td) att det tar langre tid for den
reglerade variabeln att ¢ka och minska, och dven det kan leda till
systeminstabilitet. Den deriverande faktorn har emellertid ingen som
helst verkan pa felet stabil drift.

6.3 Autojustering (parameter c64)

A Autojusteringsfunktionen kan inte kombineras med oberoende drift
(c19=7).

Regulatorn levereras med fabriksinstéllda PID-parametrar, som medger

standardmassig PID-reglering men &r inte optimerade for det system som

regulatorn reglerar. Darfor kan autojustering anvandas for att fininstélla

de tre berérda parametrarna for att sakerstélla optimal reglering av det

system dér enheten &r installerad — olika system med olika dynamik

genererar parametrar som skiljer sig mycket at.

Autojusteringen omfattar tva procedurer.

« Justering av regulatorn vid driftsdttning av systemet

- Finjustering av regulatorn med parametrar som redan har
justerats under normal drift.

Vid bdda procedurerna maste regulatorn férst programmeras genom
installning av féljande parametrar:

c0 =1 eller 2, dvs. direkt eller reverserad reglering

c5 =1, dvs. PID-reglering aktiverad

c64 =1, dvs. finjustering aktiverad

St1 = arbetsborvarde

Justering av regulatorn vid driftsattning av systemet

Den hér proceduren genomférs vid driftséttning av systemet och
omfattar inledande installning av PID-reglerparametrarna for att
analysera dynamiken for hela installationen. Den_information detta
ger ar nddvéandig for bade proceduren i sig och for de efterféljande

justeringarna.

Under driftsattningen befinner sig systemet i stationart tillstand, dvs.
det paverkar inga forbrukare och &r i termisk balans vid rumstemperatur
- detta tillstdnd maste bibehdllas under programmeringen av
regulatorn, innan autojusteringsproceduren startas. Regulatorn maste
programmeras genom instéllning av tidigare angivna parametrar innan
reglering av forbrukare pabdrjas — detta for att inte paverka systemets
tillstdnd (dvs. 6ka eller minska temperaturen). Det gar att dstadkomma
genom att férbrukarna inte ansluts till reglerutgdngarna eller inte ansluts
till natspanning. Efter genomférd programmering maste regulatorn
stangas av. | forekommande fall ska bortkopplade férbrukare anslutas till
utgdngarna och ndtspanning anslutas till hela systemet (regulator och
enhet). Regulatorn startar autojusteringsproceduren, vilket framgar av att
ikonen JUSTERING blinkar pa displayen. Startforhallandena kontrolleras
preliminart och deras lamplighet bedéms. For ett system i driftldge direkt
maste starttemperaturen fran reglergivaren vara:

- hogre an borvardet

- mer an 5 °C fradn borvardet.

For ett system i driftldge reverserat mdste starttemperaturen fran
reglergivaren vara:

- lagre dn borvérdet

- mer an 5 °C fran borvardet.

Om startforhdllandena inte &r lampliga kommer proceduren inte att
startas — regulatorn visar i stdllet motsvarande larm E14. Regulatorn
bibehdller detta tillstdnd utan att vidta ndgra atgarder och vantar pa
aterstéllining eller omstart. Proceduren kan upprepas for att kontrollera
om startforhdllandena har andrats sa att autojusteringen kan startas. Om
startforhallandena ar lampliga paborjar regulatorn en serie operationer
for att korrigera aktuell systemstatus och inféra férdndringar som efter
matning anvands for att berdkna de mest lampliga PID-parametrarna
for det aktuella systemet. Under denna fas kan den temperatur enheten
uppnar avvika kraftigt fran borvardet och den kan &ven aterga till
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ursprungsvardet. Efter avslutad process (maximalt 8 timmar) och under
forutsattning att utfallet &r positivt, sparas de berdknade vérdena for
reglerparametrarna och ersdtter de fabriksinstdllda vdardena. Om inte,
annulleras alla @ndringar - regulatorn indikerar larm (se larmtabellen) och
proceduren avslutas. | sd fall kvarstdr felindikeringen tills den dterstalls
manuellt eller regulatorn startas om. Autojusteringsproceduren avbryts
under alla omstandigheter och alla parametrar forblir opaverkade.

Finjustering av regulatorn med parametrar som redan har justerats
under normal drift

Om regulatorn redan har justeras en férsta gdng kan
autojusteringsproceduren upprepas for att finjustera vardena ytterligare.
Det kan vara bra om belastningen har foérdndrats sedan den forsta
justeringen eller om noggrannare justering ar énskvard. Regulatorn
reglerar systemet med hjdlp av PID-parametrarna och ytterligare
autojustering kan leda till battre reglering.

Den hdr gdngen kan proceduren startas under pagdende normal
reglering av systemet (med c0 = 1 eller 2, dvs. med direkt eller reverserad
reglering och ¢5 = 1, dvs. PID-reglering aktiverad). | det har fallet beh&ver
du inte starta om regulatorn. Folj anvisningarna nedan.

- Satt parameter c64 = 1.

- Hall knappen A intryckt i 5 sekunder, varvid enheten visar
meddelandet "tun” och autojusteringen startas.

Regulatorn genomfér autojustering sa som beskrivs ovan. | bada fallen
gadller att om proceduren lyckas kommer regulatorn automatiskt att satta
parameter c64 till noll och aktivera PID-reglering med de nya sparade
parametrarna.

Autojustering ska inte betraktas som noédvandig for att uppna
optimal reglering av systemet - erfarna anvdndare kan uppnd
utmadrkta resultat genom att stdlla in parametrarna manuellt.

OOm du dr van vid att anvdnda regulatorer i familjen IR32 Universal i

P+l-ldge behover du bara stéllain ¢5 =1 (dvs. PID-reglering aktiverad)
och anvénda de fabriksinstdllda parametrarna for att fa samma
egenskaper som hos férra generationens regulatormodell.

6.4 Driftcykel

ADriftcyke\funktionen kan inte kombineras med oberoende drift (c19
=7).

Driftcykeln &r ett automatiskt program som kan ha upp till 5 borvérden,
vilka ska uppnds inom 5 tidsintervall. Det dr mycket anvandbart i
automatiska processer dar temperaturen maste folja en viss kurva under
en viss tid (t.ex. pastorisering av mjolk).

AVaraktighet och temperatur maste stdllas in for alla 5 stegen.

En driftcykel aktiveras fran knappsatsen, av en digital insignal eller
automatiskt fran realtidsklockan. Se kapitlet Anvandargranssnitt.

AOm varaktigheten for steg x, (P73, P75, P77, P79) sdtts till noll betyder

det att requlatorn endast reglerar temperaturen. Regulatorn kommer
att forsdéka uppna den installda temperaturen sa fort som mojligt och
darefter fortsatter den till ndsta steg. P71 maste vara = 0. Med varaktighet
for steget # 0, kommer regulatorn att forsoka uppna den installda
temperaturen under den instéllda tiden, for att sedan likafullt fortsatta till
nasta steg.

Om enheten stdngs av under pdgdende driftcykel avbryts
regleringen, men steget raknas anda. Nar enheten startas igen (TILL)
dterupptas regleringen.

ADriftcyke\n avbryts automatiskt vid givarfel eller fel via digital ingang.

Par. |Beskrivning Fab. | Min. | Max. | Enh.
P70 |Aktivera driftcykel 0 0 3 -
0 = Inaktiverad
1 =Knappsats
2 = Digital ingang
3 = Realtidsklocka
P71 |Driftcykel: steg 1 varaktighet 0 0 200 | min
P72 |Driftcykel: steg 1 temperaturborvarde |0 (32)| -50 150 °C
(-58) | (302) | (F)
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Par. |Beskrivning Fab. | Min. | Max. | Enh.
P72 |Driftcykel: steg 1 temperaturbérvarde |0 (32)| -199 |800(800)| °C
(-199) (°F)

P73 |Driftcykel: steg 2 varaktighet 0 0 200 | min
P74 |Driftcykel: steg 2 temperaturborvarde |0 (32)| -50 150 °C
(-58) | (302) | (°F)
P74 |Driftcykel: steg 2 temperaturbérvarde |0 (32)| -199 |800(800)| °C
(-199) (°F)

P75 |Driftcykel: steg 3 varaktighet 0 0 200 | min
P76 |Driftcykel: steg 3 temperaturborvarde |0 (32)| -50 150 °C
(-58) | (302) | (°F)
P76 |Driftcykel: steg 3 temperaturbérvarde |0 (32)| -199 |800(800)| °C
(-199) (°F)

P77 |Driftcykel: steg 4 varaktighet 0 0 200 | min
P78 |Driftcykel: steg 4 temperaturborvarde |0 (32)| -50 150 °C
(-58) | (302) | (°F)
P78 |Driftcykel: steg 4 temperaturborvarde |0 (32)| -199 |800(800)| °C
(-199) (°F)

P79 |Driftcykel: steg 5 varaktighet 0 0 200 | min
P80 |Driftcykel: steg 5 temperaturborvarde |0 (32)| -50 150 °C
(-58) | (302) | (°F)
P80 |Driftcykel: steg 5 temperaturbérvarde |0 (32)| -199 |800(800)| °C
(-199) (°F)

ab. 6.d

Exempel 1: Varmningscykel med infinit temperaturreglering

| det hdr exemplet anvands steg 1 for att f& systemet att anta
temperaturborvdrdet SetA, medan ndsta steg sdkerstdller infinit
temperaturreglering. | det har fallet hade bara tva steg varit nédvandiga,
men cykeln krdver att temperatur- och tidparametrarna stalls in for alla
steg. Det ar skalet till att steg 2, 3 och 4 &r satta till temperaturreglering
mot borvdrde SetA under tidsperioden 1 (hdr kunde man ha valt hogsta
tillgangliga varde, eftersom temperaturregleringen &r infinit) medan
tiden for det femte och sista steget dr satt till 0. Det innebadr att driftcykeln
inte avbryts forrén operatdren ingriper.

T
SetAf-----------

; ; | i
STEP1 | STEP2 | STEP3 | STEP4 | STEPS
P7i=45’ | P73=1 | P75=1 | P77=1 ! P79=0
P72=SetA | P74=SetA | P76=SetA ! P78=SetA | P80=SetA
; ; ; |
45 1 ! T oo t
Fig.6.a

Exempel 2: Varmningscykel med mellanliggande pauser

I slutet av steg 5 avslutas driftcykeln automatiskt och regleringen dtergar
till borvardet Set1.
Automatiskt avbrott av driftcykel

T !
SetC

SEtB | -smmmmmmrnnnee oo , : 5
SetA f------ i ; :
: : : : |
Set : : : : ;
STEPI i STEP2 isTEPs i STEP4 | STEPS
P71=30" 1 P73=40' 1P75=30" ! P77=40' 1 P79=30"
P72=SetA | P74=SetA 1 P76=5SetB | P78=SetB E P80=SetC i
: : : : :

H ! H H 1 t
ER 40 L300 40 DEEVIR

Fig. 6.b
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Exempel 3: Lagpastoriseringscykel

I slutet av steg 5 avslutas driftcykeln automatiskt och regleringen atergar
till borvdrdet Set1.

T
SetA Automatiskt avbrott av driftcykel
g ;
: i l
: :
Setl ! '
' ' 1 1 !
! ! ! ! :
! ! ! H :
STEP1 | STEP2 | STEP3 | STEP4  } STEPS !
P71=30° | P73=45' | P75=30' | P77=1" | P79=1"
P72=Set2 i  P74=Set2 i P76=Setl | P78=Setl i P80=Setl |
] i ] v ;
: ! : | 1 t
30 ! 45 o300 1T
Fig. 6.

Exempel 4: Hogpastdriseringscykel

| det har fallet har tiden for det sista steget satts till 0 - driftcykeln avbryts
inte forran operatdren ingriper och temperaturregleringen fortsatter tills
vidare. Eftersom temperaturen for den infinita temperaturregleringen
ar den samma som temperaturborvdrdet Setl, kommer systemet att
uppféra sig som vid normal reglering, men displayen visar CL5 for att
indikera att driftcykeln fortfarande &r aktiv.

T
SetA

Set1 ] |
STEPT STEP2 STEP3  {STEP4 1 STEPS
P71=60' P73=30" | P75=1" 1P77=1" | P79=0
P72=SetA P74=Set] | P76=Set] | P78=Set1 | P80=Set]
i
: t
60’ 30’ 1 1!
Fig. 6.d
Forklaring
T =temperatur t=tid

6.5 Drift med givare 2

Installation av givare 2 mojliggor olika regleralternativ, som kan valjas
med parameter c19.

6.5.1 Differentialreglering (parameter c19 = 1)

Givare 2 (B2) maste vara installerad. Regleringen sker genom jamforelse
mellan borvérdet St1 och skillnaden mellan véardena fran de tva givarna
(B1 - B2). | praktiken agerar regulatorn sa att differensen B1 — B2 ar lika
med St1. Som tidigare namnts kan reglering med en andra givare bara
ske i driftldge cO= 1 och 2.

Direkt reglering (cO = 1) ar lamplig for applikationer dar regulatorn ska
hindra differensen B1 — B2 fran att oka.

Reverserad reglering (cO = 2) hindrar i stéllet differensen B1 — B2 fran att
minska. Nedan foljer ett par applikationsexempel.

Exempel 1
Ett kylaggregat med tva kompressorer ska sénka temperaturen pa vatten
med 5 °C.

Inledning: Efter att ha valt en regulator med tva utgangar for att styra
de tva kompressorerna, borjar du med att bestdmma placeringen for de
tva givarna B1 och B2. Kom ihdg att temperaturlarm bara kan kopplas
till vardet fran givare B1. | exemplet &r inloppstemperaturen T1 och
utloppstemperaturen T2.

Losning 1a: Installera BT pa inloppssidan om det &r viktigast att Overvaka
inloppstemperaturen T1 - da kan en larmsignal, vid behov med
fordrojning, varna for hog inloppstemperatur T1. Nar exempelvis B1 =T1
motsvarar borvéardet B1 — B2, dvs. T1 -T2, vilket mdste vara lika med 5 °C
(St1=5). Driftldget maste vara reverserat (cO = 2), eftersom regulatorn ska
aktivera utgangarna néar vardet for T1 = T2 minskar och gar mot 0. Om vi
valjer differential 2 °C (P1 = 2), hogtemperaturtroskel 40 °C (P26 = 40) och
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fordrojning 30 minuter (P28 = 30), kommer regleringen att se ut som i
nedanstaende figur.

B1(T1 B2 (T2
T CHILLER 12
Mod. W
OuT2 ouT1
ON
A A
\ 4 \ 4
OFF -
P B1-B2
St1=5
Fig. 6.e

Losning 1b:Om prioritetenistalletskaliggapdT2 (t.ex.ldagtemperaturtroskel
6 °C med en minuts fordrojning), maste huvudgivaren BT mata
utloppstemperaturen. Med dessa nya forutsattningar maste borvardet
St1, som ar lika med B1 - B2, dvs. T2 - T1, séttas till -5 °C. Driftlaget &r direkt
(cO=1), eftersom regulatorn ska aktivera utgadngarna narT2 = T1 okar och
gar fran -5 mot 0. P25 = 6 och P28 = 1 (min) aktiverar lagtemperaturlarm,
vilket framgar av det nya reglerlogikschemat.

B2 (T1) CHILLER B1(T2)
Mod. W
OuT1 OouT2
ON
A A
y

A y OFF

P1 B1-B2
St1=-5
Fig. 6.f

Exempel 1 (fortséattning)

Exempel 1 kan l6sas med hjdlp av specialdrift (c33 = 1). Vi utgar fran
[6sning 1b (T2 maste vara 5 °C lagre &n T1). Huvudgivaren &r placerad i
utloppet (T2 =B1).

Foljande forutsattningar maste ocksa vara uppfyllda:

- utloppstemperaturen T2 maste hallas éver 8 °C

-omT2ligger kvar under 6 °Cimer dn en minut, maste lagtemperaturlarm
aktiveras.

Losning: Anvand en regulator med 4 utgangar (IR33Z****) dar tva
av utgangarna (OUT3 och OUT4) anvands for reglering och en for
fidrrlarmsignal (OUTT). OUT2 anvands for att inaktivera OUT3 och OUT4
nar T2 < 8 °C. For att gora det kopplar vi helt enkelt OUT2 i serie med
OUT3 och OUT4 och ser till att OUT2 bara ar aktiv nar B1 (T2) dr hogre
an 8°C.
Satt ¢33 = 1.
specialparametrarna.
ouT2

[T

Nedanstaende dndringar behdver goéras av

0ouT3

compressor 1

compressor 2

Fig. 6.9

Utgang 1 maste programmeras som larmutgéng, vilken bara &r aktiv vid
lagtemperaturlarm. Satt "beroende” = ¢34 som andras fran 1 till 9 (eller
10 vid anvéndning av relder med normalldge TILL). Ovriga parametrar for
utgang 1 dr inte relevanta och forblir oférandrade.

Utgang 2 frikopplas fran differentialdrift genom att "beroende” éndras
fran 1 till 2: "beroende” = c38 = 2. Reglerlogiken &r direkt och omfattar
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hela P2 vilket gor att "aktivering” = c40 blir 100 och "differential/logik” =
c41 blir-100. St2 ska sjélvklart sattas till 8 och P2 representerar den minsta
variation som krdvs for att starta om regleringen efter att den har stoppats
pga. lag temperatur, tex. P2 = 4.

Utgdng 3 och utgdng 4: pa regulatorerna med 4 utgangar tilldelar
driftldge 1 alla utgangar hysteres motsvarande 25 % av differentialen P1. |
detta exempel, ddr 2 utgangar anvdnds for reglering, maste hysteresen for
varje utgang vara 50 % av P1. Parametrarna "aktivering” och “differential/
logik” fér utgdngarna madste dndras for att passa den nya situationen.

| praktiken innebér det:

Utgang 3:

"aktivering”= c44 dndras fran 75 till 50

"differential/logik”= c45 andras fran -25 till -50

Utgang 4:

"aktivering”= c48 behaller vardet 100

"differential/logik”= c49 dndras fran -25 till -50

Schemat sammanfattar reglerlogiken.

Mod. Z
OUT1 (LOW ALARM) ouT2
ON
A A
Y \ 4 oFF
P27 P2 B1(T2)
P25=6 St2=8
Mod. W
OuT3 OouUT4
ON
A A
\4 4 Lo
P1 B1-B2
St1=-5
Fig. 6.h
6.5.2 Kompensation

Kompensationsfunktionen anvéands for att justera det styrande borvérdet
St1 efter till vérdet fran av givare 2, B2, och referensborvdrdet St2.
Kompensationens viktning anges i parameter c4, "auktoritet”.

AKompensationsfunktionen kan bara aktiveras narc0=1, 2.

Nar kompensation pagdr behdller parametern St1 sitt instdllda vdrde,

men det operativa vérdet for St1 dndras. Detta kallas effektivt St1-
varde och dr det vdrde som anvdnds av regleralgoritmen. Effektivt St1-
varde ar ocksd begrdnsat av védrdena c21 och c22 (minimi- och
maximigranser for St1). Dessa tva parametrar sakerstdller att St1 inte antar
odnskade vérden.

6.5.3 Kompensation vid kylning (parameter c19 = 2)
Kompensation vid kylning kan antingen 6ka eller minska vardet for St1,
beroende pa om vérdet for c4 &r positivt eller negativt.

St1 dndras bara om temperaturen fran B2 dverstiger St2:
-om B2 ar hogre an St2 ar effektivt St1 = St1 + (B2 - St2) x c4
-om B2 ar lagre an St2 ar effektivt St1 = St1.

St1_comp
€22 |-mmmmemmoee
c4=2
c4=+0,5
St feeemoe - o
c4=-0,5
21 |- < ‘!_:1'_2_ )
St2 B2
Fig. 6.i
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Forklaring

St2 Aktiveringsborvarde 2 c4 Auktoritet

St1_comp |Effektivt bérvérde 1 c21  [Minimivarde for borvarde 1
B2 Utomhusgivare c22  [Maximivarde for borvarde 1
Exempel 1

Barenien bensinstation behdver luftkonditioneras s att temperaturen pa
sommaren ar cirka 24 °C. For att kunderna, som bara érinne ett par minuter,
inte ska uppleva allt for stor temperaturskillnad, & inomhustemperaturen
kopplad till utomhustemperaturen sa att den 6kar proportionellt upp till
maximivardet 27 °C, som uppnas nar utomhustemperaturen ar 34 °C eller
hogre.

Losning:  En  regulator  anvéands  for  styrning  av  ett
luftkonditioneringsaggregat. Huvudgivaren B1 installeras i baren och
regulatorn arbetar i driftldge cO = 1 (direkt) med borvérdet = 24 °C (St1
= 24) och differential tex. 1 °C (P1 = 1). For att utnyttja kompensation
vid kylning installeras givare B2 utomhus och satts till c19 = 2. Darefter
satts St2 = 24, eftersom kravet var att bara kompensera borvarde 1 nér
utomhustemperaturen overstiger 24 °C. c4, "auktoritet’, maste vara 0,3,
sd att andring av B2 fran 24 till 34 °C motsvarar andring av St1 fran 24 till
27 °C. Slutligen valjs c22 = 27 for att ange maximivérdet for effektivt St1.
Grafen visar hur St1 férandras i forhallande till temperaturen B2.

\
St1_comp

c22=27

24 ’
St2=24 34 B2
Fig. 6.j
Forklaring
St2 Aktiveringsborvérde 2 c4 Auktoritet
St1_comp |Effektivt bérvarde 1 c22  |Maximivarde for borvérde 1
B2 Utomhusgivare
Exempel 2

| detta exempel anvénds kompensation vid kylning med negativt
varde for c4. Luftkonditioneringssystemet bestdr av en vattenkylare
och ndgra flaktkonvektorer. Ndr utomhustemperaturen &r lagre an 28
°C kan kylarens inloppstemperatur hallas konstant pa St1 = 13 °C. Om
utomhustemperaturen dr hogre ska inloppstemperaturen sankas till
minimigransen 10 °C, som ska nas nar temperaturen ar hogre an eller lika
med 34 °C, for att kompensera for den stdrre varmebelastningen.
Losning: Nedanstdende parametrar ska stéllas in pa regulatorn, som kan
ha en eller flera utgadngar beroende pa kylarens egenskaper.
« c0=1, huvudgivare B1 i kylarens inlopp, med styrande borvérde St1 =
13 °C och differential P1 = 2,0 °C.
Forkompensationvid kylning:c19=2,aktiverad vid utomhustemperaturer,
uppmatta av B2, dver 28 °C vilket ger St2 = 28. Vdrdet for "auktoritet” ges
av att St1 maste sdnkas 3 °C som respons pa férandring av B2 med 6
°C (34 - 28) och blir darfor c4 = -0,5. Slutligen, for att forhindra att
inloppstemperaturen faller under 10 °C, anges minimigrans for St1 med
instdliningen c21 = 10. Grafen nedan visar hur St1 varierar.

\
St1_comp

13

c21=10

Forklaring
St2 Aktiveringsborvdarde 2 |c4
St1_comp |Effektivt bérvarde 1 c21
B2 Utomhusgivare

Auktoritet
Minimivarde for borvérde 1
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6.5.4

Kompensation vid varmning (para. c19 = 3)

c4>0
Kompensation vid varmning kan antingen 6ka eller minska vérdet for St1,
beroende pa om vérdet for c4 dr negativt eller positivt. St1_comp
St1 dndras bara om temperaturen B2 &r lagre an St2: €22 |-
» om B2 dr ldgre an St2 ar effektivt St1 = St1 + (B2 - St2) x c4 /_
« om B2 ar hogre an St2 &r effektivt St1 = St1. Y 5
c21 f
St1_comp P2 | P2 ]
St2
c4<0
St1
X --------- c22
T B2
Lot
B2 P2 P2
St2
Forklaring
St2 Aktiveringsborvarde 2e  |c4 Auktoritet .
St1_comp |Effektivt borvérde 1 c21  |Minimivarde for borvarde 1 Fig. 6.n
B2 Utomhusgivare 22 |Maximivarde for bérvarde 1 Forklaring
St2 Aktiveringsbérvérde 2 c4 Auktoritet
St1_comp |Effektivt borvarde 1 c22  |Maximivarde for borvarde 1
Exempel 4 B2 Utomhusgivare c21  |Minimivérde fér bérvarde 1

Konstruktionsspecifikationer:  For att  optimera  verkningsgraden
for en vdrmepanna sdtts drifttemperaturen (St1) till 70 °C vid
utomhustemperatur dver 15 °C. Ndr utomhustemperaturen faller under
detta varde mdste pannans drifttemperatur 6kas proportionellt, upp till
maximitemperaturen 85 °C, vilket intréffar ndr utomhustemperaturen
understiger 0 °C.

Lésning: Anvénd en regulator med huvudgivaren B1 i vattenkretsen,
driftldge 2 (vdrmning), borvérde St1 = 70 och differential P1 = 4. Dessutom
maste givare B2 installeras utomhus och kompensation vid vérmning
stallas in (c19 = 3) med borvardet St2 = 15, sd att funktionen aktiveras
forst nér utomhustemperaturen dar lagre dn 15 °C. For att berdkna vdrdet
for "auktoritet” antas att forandring av B2 med -15 °C (fran 15 till 0 °C) ska
motsvara férandring av St1 med 15 °C (frdn 70 °Ctill 85 °C), vilket ger c4 =-1.
Slutligen staller vi in maximigransen for St1, c22 = 85 °C. Nedanstdende
kurva visar hur St1 varierar som funktion av utomhustemperaturen fran B2.

4
St1_comp

c22=85

70 \
St2=15 B2
0
Fig. 6.m
Forklaring
St2 Aktiveringsborvarde 2 c4 Auktoritet
St1_comp |Effektivt borvarde 1 c22  |Maximivérde for borvarde 1
B2 Utomhusgivare
6.5.5 Kontinuerlig kompensation (parameter c19 = 4)

Kompensationen av St1 ar aktiv for andra varden for B2 én St2. Med detta
varde for c19 kan parameter P2 anvdndas for att definiera en déd zon runt
St2, dar kompensationen inte ar aktiv. Det betyder att om vérdet fran B2
ligger mellan St2-P2 och St2+P2 dr kompensationen inaktiverad och St1
forblir ofdrandrat.

Om B2 dr storre dn (St2+P2) &r effektivt St1 = St1 + [B2-(St2+P2)]*c4.

Om B2 ligger mellan (St2-P2) och (St2+P2) &r effektivt St1 = St1.

Om B2 &r ldgre &n (St2—-P2) ar effektivt St1 = St1 + [B2-(St2-P2)]*c4

Kompensation med c19 = 4 &r en kombinerad variant av

kompensation vid kylning och kompensation vid vdrmning som
beskrivs ovan. Nedanstdende schema visar kontinuerlig kompensation
vid positiva respektive negativa varden for c4. Bortsett fran verkan av P2
kommer positivt véarde for ¢4 gora att St1 6kar nar B2 > St2 och minskar
ndr B2 < St2. P& motsvarande satt kommer negativt varde for c4 gora att
St1 minskar ndr B2 > St2 och okar ndr B2 ar lagre an St2.
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6.5.6  Aktivering av reglering mot absolut borvéarde
och differentialborvarde (parameter c19 =5, 6)
Nar c19 =5 anvands vardet fran B2 for att aktivera reglerlogik i bade direkt
och reverserat driftlage.

Om ¢19 =6 dr motsvarande varde B2 - B1.

Par. [Beskrivning Fab. | Min. |Max.| Enh.
c19 |Funktion for givare 2 0 0 6 -
5 = Aktivering av reglering
mot absolut borvdrde
6 = Aktivering av reglering
mot differential
Galler for:cO=1 eller 2
c66 |Aktiverar troskelvarde i direkt ldge -50 | -50 | 150 |°C/°F
Galler for:cO=1 eller 2 (-58) | (-58) |(302)
c67 |Aktiverar troskelvarde ireverseratldage | 150 | -50 | 150 | °C/°F
Géller for:cO =1 eller 2 (302) | (-58) |(302)
c66 |Start aktiveringsintervall -50 | -199 | 800 | °C
Galler for:c0=1eller 2 (-58) [(-199) | (800) | (°F)
c67 |Slut aktiveringsintervall 150 | -199 | 800 | °C
Géller for:cO=1eller 2 (302) | (-199) | (800) | (°F)
Tab. 6.e

Reverserad reglering med aktiveringslogik

Vi tittar pa ett exempel med en regulator som har tvd utgangar, den ena
TILL/FRAN och den andra 0 till 10 VDC. N&r temperaturen fran givaren B2,
om c19 =5, eller differensen B2 — B1, om c19 = 6, ligger inom intervallet
(c66, c67), ar reverserad reglering aktiverad for St1 och P1. Utanfor detta
temperaturintervall dr regleringen inaktiverad.

ouT

ouT2 ouT1

100%

Y 0%
B1

P1
St1
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ABILITAZIONE/
ENABLE
C19=5
ON
A A
y y
\ A OFF
B2
66 C66+c65 C67-c65 c67
ABILITAZIONE/
ENABLE
C19=6
ON
A A
Y y OFF
B2-B1
66 €66+Cc65 C67-c65 c67
Fig. 6.0

Direkt reglering med aktiveringslogik

Aven i detta fall har vi en regulator med tva utgangar, den ena TILL/FRAN
och den andra 0 till 10 VDC. Ndr temperaturen fran givaren B2, om c19 =
5, eller differensen B2-B1, om c19 = 6, ligger inom intervallet (c66, c67), ar
direkt reglering aktiverad for St1 och P1. Utanfér detta temperaturintervall
ar regleringen inaktiverad.

6.5.7 Oberoende drift (krets 1 + krets 2) (parameter
c19=7)

Vid instdllningen c19 =7 dr regleringen uppdelad i tvd oberoende kretsar,

krets 1 och krets 2, med separata borvarden (St1, St2), differentialer (P1,

P2) och PID-parametrar (ti_PID, td_PID).

Denna reglertyp kan bara anvandas da cO = 1 eller 2 och kan inte

kombineras med aktivering av en driftcykel.

Om ¢33 = 0 nar installningen c19 = 7 gors fordelas reglerutgangarna

mellan krets 1 och krets 2, beroende pd modell, enligt nedanstdende

tabell.

UTGANGSTILLDELNING

Modell Krets 1 (St1, P1) Krets 2 (St2, P2)

1 reld - -

2 relder OUT1 OuUT2

4 relger OUT1,0UT2 OUT3,0UT4

4 halvledarrelaer OuUT1,0UT2 OuUT3,0UT4

1relda+10till 10VDC OouT1 OouT2

2 relder +2 0 till 10 VDC OUT1,0UT2 OUT3,0UT4 -
ab. 6.

Observera att huvudutgdngen 1 alltid tilldelas krets 1 medan utgdng 2
kan tilldelas krets 1 eller krets 2. For att koppla ndgon annan utgdng till
krets 1 eller 2, ga till specialdrift ("beroende”= 1 for att koppla utgangarna
till krets 1 och "beroende” = 2 for att koppla utgangarna till krets 2).
Exempel 1:Konfigurera utgangarna 1, 2 for direkt reglering med borvérde
och differential 5 och utgdngarna 3, 4 for reverserad reglering med
borvarde -5 och differential 5.

Losning: Satt cO=1,c19=7. Det gor att St1 och P1 styrs av givare B1 och
St2 medan P2 styrs av givare B2. Stall dven in St1 = +5, P1 =5 samt St2 =
-5,P2=5.

Aktivera specialdrift (¢33 = 1) och stéll in "aktivering” och "differential/
logik”for utgdngarna 3 och 4 enligt nedan.

OuT3 OouT 4
Aktivering c44 =-50 48 =-100
Differential/logik c45 = +50 49 = +50

Tab. 6.9
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ON ouT ouT2
A A
OFF Y \ 4
B1
St1=5 7,5 10
OUT4 ouots oN
A A
Y Y OFF
B2
-10 -75 St2=-5
Fig. 6.p

6.5.8 Reglering mot hogsta/lagsta givarvarde
(parameter c19 = 8/9)

Vid 19 = 8 kommer den givare som ger det hogsta vardet att vara den

som aktiverar regleringen och dérmed utgangarna.

Control by Control by i Control by
B1 : B2 : B1

OFF

c0=2
c19=8
Mod. W
ouT2 ouT1 oN
A A
\ 4 A4 OFF
P1 max(B1,B2)
st
Fig. 6.q
Forklaring
T = temperatur [t=tid

Vid c19 = 9 kommer den givare som ger det ldgsta vardet att vara den
som aktiverar regleringen och ddrmed utgdngarna.

! f
Control by Control by i Control by
T B2 : B1 ! B2

OFF

c0=2
c19=9
Mod. W
ouT2 ouT1 on
A A
Y Y OFF
P1 min(B1,B2)
st1
Fig. 6.r
Forklaring
T = temperatur [t=tid
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6.5.9 Reglerborvarde fran givare 2 (param. ¢19 = 10)
Reglerborvérdet ar inte ldngre konstant utan varierar med vérdet fran
givare B2. For strom- och spanningsinsignaler kommer St1 inte att vara
strom- respektive spanningsnivan utan det varde som visas pa displayen
beroende pd parametrarna d15 och d16.

St1 B2
t
c0=2
¢19=10
Mod. W
ouT2 ouT1 oN
A A
______ Y Y OFF
P1 B1
St1=B2
Fig. 6.5
Forklaring
T = temperatur [t=tid

6.5.10 Vaxling mellan varmning/kylning fran givare B2
(parameter c19=11)

N&rc19 =11 och vardet fran givare B2 befinner sig inom det intervall som
begrdnsas av c66 och c67, kommer regulatorn att vara i vanteldge. Nar
vardet fran givare B2 &r lagre an C66 sker reglering enligt de parametrar
som anvandaren stallt in, men ndr B2 ger hogre varde &n c67 véxlar
borvarde, band och reglerlogik automatiskt.

Ett  typexempel dr driftvaxling for  flaktkonvektorer  utifran
framledningstemperatur.

c19=11
c0=1
ON
Cooling Standby Heating
(St1,P1) (St2,P2)
------------- | ; : f--oooooooooof OFF
| cos | | cos | B2
> e
€66 c67
Fig. 6.t

AAnv'and inte denna funktion i kombination med "beroende”= 16 och
17

6.5.11 Anvandning av CONVO0/10A0-modulen
(tillbehor)

Denhdrmodulen omvandlar PWM-signalen 0till 12VDCforhalvledarrelder
till en linjar analog signal 0 till 10 VDC respektive 4 till 20 mA.
Programmering: For att f& modulerad utsignal anvdnds driftldge PWM (se
forklaring for parameter c12). PWM-signalen dterges exakt som analog
signal. Den procentuella tiden TILL motsvarar utsignalens procentuella
andel av maximivardet. Tillbehdrsmodulen CONVO/10AQ integrerar
signalen fran regulatorn. Cykeltiden (c12) maste reduceras till minsta
tillgangliga varde, dvs. c12 = 0,2 sekunder. For reglerlogiken galler
samma forhallanden (direkt = kylning, reverserad = varmning) som vid
PWM-drift (se driftlage 4). PWM-aktiveringslogiken &terges med stor
noggrannhet som analog signal. Om applikationsspecifika installningar
krévs, folj anvisningarna for specialdrift (parametrarna "typ av utgang’,
"aktivering’, "differential/logik”).
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7. PARAMETERTABELL

| parametertabellerna markerar de parametrar som upprepas skillnaden i instalining mellan modeller med universalingdngar och modeller med enbart
temperaturingangar.

Par. |Beskrivning Anmar-| Fab. Min. Max. | Enh. | Typ | CAREL |ModBus® |R/W| lkon
kning SPV
St1 |Borvarde 1 20 (68) 21 c22 ‘CCH A 4 4 RAW| =&
St2  |Borvdrde 2 40 (104) c23 c24 ‘CetH| A 5 5 RAW | &
c0 |Driftldge 2 1 9 - I 12 112 RW| &
1 = Direkt
2 =Reverserad
3 =Ddd zon
4 =PWM
5=Llarm

6 = Direkt/reverserad fran digital ingang 1

7 = Direkt: borvarde och differential fran digital ingang 1

8 = Reverserad: borvarde och differential fran digital ingang 1

9 = Direkt och reverserad med distinkta borvdrden.

P1  |Borvarde 1 differential 2(3,6) 0.1(0,2) 50(90) |°C(°F)

P2 |Borvarde 2 differential 2(3,6) 0.1(0,2) 50(90) |°C(°F)

P3  |Dodzonsdifferential 2(3,6) 0(0) 20(36) [°C(°F)

P1  |Borvarde 1 differential 23,6) 0.1(0,2) 199,9(179) |°C (°F)
0.1 ( (°F)

0 (R

R/W
R/W
R/W

P2 |Borvarde 2 differential 2(3,6) 0,2) 1999 (179) |°C(°
P3  |Dédzonsdifferential 2(3,6) 0 1999179 |°C(
c4  |Auktoritet 05 -2 2
Galler for: driftlage 1 eller 2
c5  [Typ avreglering 0 0
0 =TILL/FRAN (proportionell)

1 =PID (proportionell + integrerande + deriverande)
c6  |Fordrojning mellan aktivering av 2 olika reldutgangar 5 0 255 S I 13 113 R/W
Galler for: cO= 4
¢/ |Minimitid mellan aktivering av samma reldutgang 0 0 15 min I 14 114 R/W
Galler for:cO# 4
d1  |Minimitid mellan inaktivering av 2 olika relautgangar 0 0 255 S I 15 115 R/W
Géller fér: O = 4
c8 |Minsta tid FRAN for relautgang 0 0 15 min I 16 116 R/W
Galler for:cO# 4
9  |Minsta till TILL for reldutgang 0 0 15 min I 17 117 R/W
Galler for: cO = 4
c10 |Status for reglerutgangar i krets 1 vid larm fran givare 1 0 0 3 - I 18 118 R/W
0 = Alla utgdngar FRAN

1 = Alla utgangar TILL

2 = Direkta utgangar TILL, reverserade utgangar FRAN
3 = Direkta utgangar FRAN, reverserade utgangar TILL

d10 |Status for reglerutgangar i krets 2 vid larm fran givare 2 0 0 3 - I 112 212 R/W
secl0
c11 |Utgdngsrotation 0 0 8 - I 19 119 RAW| &
0 = Rotation inte aktiv

1 = Standardrotation (av 2 eller 4 relger)

2 =Rotation 2 + 2

3 =Rotation 2 + 2 (COPELAND)

4 = Rotation av utgangar 3 och 4, inte 1 och 2

5 = Rotation av utgangar 1 och 2, inte 3 och 4

6 = Separat rotation av utgangar 1 och 2 inbordes och 3 och
4 inbordes

7 = Rotation av utgangar 2, 3, 4, inte utgang 1

8 = Rotation av utgangar 1 och 3, inte 2 och 4

Galler for:c0=1,2,7,80ch c33=0

c12 |PWM-cykeltid 20 0,2 999 S A 10 10 R/W
c13 |Givartyp 0 0 3 - I 20 120 R/W
0 = Standard NTC-int. (-50 till 90 °C)

1 = NTC-HT utokat int. (-40 till 150 °C)

2 = Standard PTC-int. (-50 till 150 °C)

3 = Standard Pt1000-int. (-50 till 150 °C)
c13 |Givartyp 0 0 16 - 20 120 RIW| &«
0 = Standard NTC int. (-50 till 110 °C)

1 = NTC-HT utokat int. (-10 till 150 °C)

2 = Standard PTC int. (-50 till 150 °C)

3 = Standard Pt1000 int. (-50 till 200 °C)

4 =Pt1000 utokat int. (-199 till 800 °C)

5 =Pt100 standardint. (-50 till 200 °C)

6 = Pt100 utokat int. (-199 till 800 °C)

7 = Standard J termoelement int. (-50 till 200 °C)
8 = Utokat J termoelement int. (-100 till 800 °C)
9 = Standard K termoelement int. (-50 till 200 °C)

R/W
R/W

> || > (> > > >

E
5 slpiplp|psp

|
O
N
w
N
%]

R/W

A L

&

vt
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Par. |Beskrivning Anmar-| Fab. Min. Max. Enh. | Typ | CAREL | ModBus® |R/W| lkon
kning SPV
c13 |10 = Utokat K termoelement int. (-100 till 800 °C) 0 0 16 - | 20 120 RAW| &
11 =Ingang 0 till 1 VDC
12 =Ingang -0,5 till 1,3 VDC
13 =Ingang 0 till 10 VDC
14 = 0 till 5 VDC kvotmatande
15 = Ingang 0 till 20 mA
16 = Ingang 4 till 20 mA
P14 |Givare 1 kalibrering 0(0) -20 (-36) 20 (36) °C (°F) A 11 11 R/W A
P15 |Givare 2 kalibrering 0(0) -20 (-36) 2036) | °C(°F) A 12 12 R/W A
P14 |Givare 1 kalibrering 0(0) -99(-179) 1999 (179) | °C(°F) | A 11 11 RAW| =&«
P15 |Givare 2 kalibrering 0(0) -99(-179) 1999 (179) | °C(°F) | A 12 12 RIW | =&
c15  [Minimivdrde for givare 1 med strém-/spanningssignal 0 -199 clé = A 13 13 RAW| =&
cl16 |Maximivarde for givare 1 med strém-/spanningssignal 100 cl5 800 = A 14 14 RAW | &
d15 |Minimivdrde for givare 2 med strom-/spanningssignal 0 -199 di6 = A 29 29 RAW| &
d16 |Maximivarde for givare 2 med strom-/spanningssignal 100 di5 800 - A 30 30 NMAVAEEEN
c17 |Givarstorningsfilter 4 1 15 - | 21 121 RIW| &
c18 |Temperaturenhet 0 0 1 - D 26 26 RIW | =&
0="C,1=°F
c19 |Funktionen for givare 2 0 0 11 - I 22 122 R/W| &
0 = Inaktiverad
1 = Differentialdrift
2 = Kompensation vid kylning
3 = Kompensation vid varmning
4 = Kompensation alltid aktiv
5 = Aktivering av reglering mot absolut borvérde
6 = Aktivering av reglering mot diffentialborvarde
7 = Oberoende drift (krets 1 + krets 2)
8 = Reglering mot hogsta givarvarde
9 = Reglering mot ldgsta givarvarde
10 = Reglerborvarde fran givare B2
11 = Automatisk véaxling varmning/kylning fran B2
c21  |Minimivérde for borvarde 1 -50 (-58) | -50(-58) c22 ‘CCR | A 15 15 R/W| =&
c22 |Maximivarde for borvarde 1 60 (140) c21 150 (302) | °C(°F) A 16 16 R/W A
c21 |Minimivarde for borvarde 1 -50 (-58) |-199 (-199) c22 °C (°F) A 15 15 R/W| =&
c22 |Maximivarde for borvarde 1 110 (230) c21 800 (800) | °C (°F) A 16 16 R/W A
c23  |Minimivarde for borvarde 2 -50 (-58) | -50 (-58) c24 °C (°F) A 17 17 R/W DN
24 |Maximivarde for borvarde 2 60 (140) c23 150(302) | °C(°F) | A 18 18 RIW| &
c23  |Minimivarde for borvarde 2 -50 (-58) |-199 (-199) c24 °CCF) | A 17 17 RIW| &
c24 |Maximivarde for borvarde 2 110 (230) c23 800(800) | °C(°F) | A 18 18 RIW | &
P25 |Troskelvarde for ldgtemperaturlarm, givare 1 -50 (-58) | -50 (-58) P26 °C(°F) A 19 19 R/W A
om P29 =0, P25 = 0: troskelvarde inaktiverat
om P29 =1, P25 = -50: troskelvarde inaktiverat
P26 |Troskelvarde for hogtemperaturlarm, givare 1 150 (302) P25 150 (302) | °C (°F) A 20 20 R/W A
om P29 =0, P26 = 0: troskelvarde inaktiverat
om P29 =1, P26 = 150: troskelvarde inaktiverat
P27 |Larmdifferential, givare 1 2(3,6) 0(0) 50(90) | °C(°F) | A 21 21 RAW| A
P25 |Troskelvarde for lagtemperaturlarm, givare 1 -50 (-58) [-199 (-199) P26 °CCF) | A 19 19 RIW| A
om P29 =0, P25 = 0: troskelvarde inaktiverat
om P29 =1, P25 =-199: troskelvarde inaktiverat
P26 |Troskelvarde for hogtemperaturlarm, givare 1 150 (302) P25 800 (800) | °C(°F) | A 20 20 RIW| A
om P29 =0, P26 = 0: troskelvarde inaktiverat
om P29 = 1, P26 = 800: troskelvarde inaktiverat
P27 |Larmdifferential, givare 1 2(3,6) 0(0) 999(179) | °C(°F) | A 21 21 RIW| A
P28 |Larmfordrojning, givare 1(**) 120 0 250 min (s) | 23 123 R/W A
P29 |Typ av larmtroskel, givare 1 1 0 1 - D 27 27 RW| A
0 =relativ, 1 = absolut
P30 |Troskelvarde for lagtemperaturlarm, givare 2 -50(-58) | -50(-58) P31 CCR) | A 31 31 RIW| A
om P34 =0, P30 = 0: troskelvdrde inaktiverat
om P34 =1, P30 =-50: tréskelvarde inaktiverat
P31 |Troskelvarde for hogtemperaturlarm, givare 2 150(302) P30 150(302) | °C(CF) | A 32 32 RW| A
om P34 =0, P31 = 0: troskelvarde inaktiverat
om P34 =1, P31 = 150: troskelvédrde inaktiverat
P32 |Larmdifferential, givare 2 2(3,6) 0(0) 50(90) | °C(°F) | A 33 33 RIW| A
P30 |Troskelvarde for lagtemperaturlarm, givare 2 -50 (-58) |-199 (-199) P31 °CCF | A 31 31 RIW| A
om P34 =0, P30 = 0: troskelvarde inaktiverat
om P34 =1, P30 =-199: troskelvarde inaktiverat
P31 |Troskelvarde for hogtemperaturlarm, givare 2 150 (302) P30 800 (800) | °C (°F) A 32 32 R/W A
om P34 =0, P31 = 0: troskelvarde inaktiverat
om P34 =1, P31 = 800: troskelvérde inaktiverat
P32 |Larmdifferential, givare 2 2(3,6) 0(0) 999(179) | °C(°F) | A 33 33 RIW| A
P33 |Larmférdrdjning, givare 2(**) 120 0 250 min (s) | 113 213 R/W A
P34 |Typ av larmtroskel, givare 2 1 0 1 - D 37 37 RW| A
0 = relativ, 1 = absolut
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Par. |Beskrivning Anmér-| Fab. Min. Max. Enh. | Typ | CAREL |ModBus® |R/W| lkon
kning SPV
c29 |Digitalingang 1 0 0 12 - I 24 124 RW| A

0 = Ingadng inte aktiv

1 = Omedelbart externt larm, automatisk aterstallining
(krets 1)

2 =Omedelbart externt larm, manuell dterstalining (krets 1)
3 =Fordrojt externt larm (P28), manuell dterstalining (krets 1)
4 =TILL/FRAN-reglering styrd av status for digital ingéng
5 = Aktivering/inaktivering av driftcykel med knapp

6 = Asidosattande av utgangar (krets 1)

7 = Endast larmsignal E17, fordrojd (P33)

8 = Endast larmsignal E17, omedelbar

9 = Omedelbart externt larm, automatisk aterstallning
(krets 2)

0 =0Omedelbart externt larm, manuell dterstallning (krets 2)
1 =Fordrojt externt larm (P33), manuell dterstalining (krets 2)
2 = Asidosattande av utgangar (krets 2)

3 = Omedelbart externt larm med automatisk aterstal-
Ining (krets 1)

14 = Omedelbart externt larm med manuell dterstalining
(krets 1)

15 = Fordrojt externt larm (P28) med manuell dterstélining
(krets 1)

Galler for: cO skilt fran 6, 7, ochom ¢33 =1

med "beroende” =16 och 17.Vid larm beror status for
reldet pa c31 eller d31

1
1
1
1

c30 |Digital ingang 2 0 0 12 - | 25 125 NAVAEEEON
Se c29

c31 |Status for reglerutgdngar i krets 1 vid larm fran digital 0 0 3 - I 26 126 RAW | =&
ingang

0 = Alla utgangar FRAN

1 = Alla utgangar TILL

2 = Reverserade utgangar FRAN, évriga oférandrade
3 = Direkta utgangar FRAN, 6vriga oférandrade

d31 |Status for reglerutgdngar i krets 2 vid larm fran digital 0 0 3 - 114 214 RAW | =&
ingang
Se c31

c32 |Seriell anslutningsadress 1 0 207 - I 27 127 R/W

vdts

33 |Specialdrift 0 0 1 - D 28 28 R/W
0 = Inaktiverad

1 = Aktiverad

Innan du gor ndgra férandringar, se till att ratt startldage
har valts och programmerats (c0).

c34 |Utgdng 1 beroende 1 0 29 - 28 128 R/W 1
0 = Utgdngen ej aktiv

1 =Reglerutgdng (St1, P1)

2 = Reglerutgdng (5t2, P2)

3 = Allmant larm, krets 1 (reld FRAN)
4 = Allmént larm, krets 1 (reld TILL)

5 = Allvarligt larm, krets 1 och E04 (reld FRAN)

6 = Allvarligt larm, krets 1 och E04 (reld TILL)

7 = Allvarligt larm, krets 1 och EO5 (reld FRAN)

8 = Allvarligt larm, krets 1 och EO5 (reld TILL)

9 = Larm EO5 (rels FRAN)

10 = Larm EO5 (reld TILL)

11 = Larm E04 (reld FRAN)

12 =Larm E04 (reld TILL)

13 = Allvarligt larm, krets 1 + 2 (reld FRAN)

14 = Allvarligt larm, krets 1 + 2 (reld TILL)

15 =Timer

16 = Reglerutgdng med @ndring av borvarde och reverse-
rad reglerlogik fran digital ingdng 1

17 = Reglerutgdng med @ndring av borvarde och bibehal-
len reglerlogik fran digital ingdng 1

18 = TILL/FRAN statussignal

19 = Allmant larm, krets 2 (reld FRAN)

20 = Allmént larm, krets 2 (rela TILL)

21 = Allvarligt larm, krets 2 och E15 (reld FRAN)

22 = Allvarligt larm, krets 2 och E15 (reld TILL)

23 = Allvarligt larm, krets 2 och E16 (reld FRAN)

24 = Allvarligt larm, krets 2 och E16 (reld TILL)

25 = Larm E16 (rela FRAN)

26 =Larm E16 (reld TILL)

27 =Larm E15 (rela FRAN)

28 =Larm E15 (reld TILL)

29 =Larm E17 (reld FRAN)

35 |Typavutgang 1 0(e) 0 1 - D 29 29 RW[ 1

c36 |Utgdng 1 aktivering -25 (o) -100 100 % I 29 129 R/W 1
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Par. |Beskrivning Anmar-| Fab. Min. Max. Enh. | Typ | CAREL | ModBus®|R/W| lkon
kning SPV
c37 |Utgang 1 differential/logik 25 (e) -100 100 % | 30 130 R/W 1
d34 |Utgdng 1 aktiveringsrestriktion 0 0 4 - \ 31 131 R/W 1
d35 |Utgdng 1 inaktiveringsrestriktion 0 0 4 - \ 32 132 R/W 1
d36 |Minimivarde for modulerad utsignal 1 0 0 100 % | 33 133 R/W 1
d37 |Maximivarde fér modulerad utsignal 1 100 0 100 % \ 34 134 R/W 1
F34 |Utsignal 1 klippt 0 0 1 - D 38 38 R/W 1
0 = Klippfunktion
1 = Minimivarvtalsreglering
F35 |Utgang 1 accelerationstid 0 0 120 S \ 115 215 R/W 1
0 = Acceleration inaktiverad
F36 |Typ av dsidosattande for utgang 1 0 0 5 - \ 116 216 R/W 1
0 = Inaktiv 3 =Minimum
1 =FRAN/OVDC 4 = Maximum
2=TILL/10VDC 5 = FRAN enligt tider
c38 |Utgdng 2 beroende 1 0 29 - \ 35 135 R/W 2
c39 |Typavutgang 2 0(e) 0 1 - D 30 30 R/W 2
c40 |Utgang 2 aktivering -50 (o) -100 100 % \ 36 136 RW| 2
c41 |Utgdng 2 differential/logik 25 (o) -100 100 % \ 37 137 R/W 2
d38 |Utgdng 2 aktiveringsrestriktion 0 0 4 - \ 38 138 R/W 2
d39 |Utgdng 2 inaktiveringsrestriktion 0 0 4 - \ 39 139 R/W 2
d40 |Minimivarde fér modulerad utsignal 2 0 0 100 % \ 40 140 R/W 2
d41 |Maximivarde fér modulerad utsignal 2 100 0 100 % | 41 141 R/W 2
F38 |Utsignal 2 klippt 0 0 1 D 39 39 R/W 2
SeF34
F39 |Utgdng 2 accelerationstid 0 0 120 s I 17 217 R/W 2
0 = Acceleration inaktiverad
F40 |Typ av asidosattande for utgang 2 0 0 5 - \ 118 218 R/W 2
Se F36
c42 |Utgdng 3 beroende 1 0 29 - \ 42 142 R/W 3
c43 |Typav utgdng 3 0(e) 0 1 - D 31 31 R/W 3
c44 |Utgdng 3 aktivering -75 (e) -100 100 % \ 43 143 R/W 3
c45 |Utgang 3 differential/logik 25 (o) -100 100 % \ 44 144 R/W 3
d42 |Utgdng 3 aktiveringsrestriktion 0 0 4 - \ 45 145 R/W 3
d43 |Utgdng 3 inaktiveringsrestriktion 0 0 4 - \ 46 146 R/W 3
d44  |Minimivarde for modulerad utsignal 3 0 0 100 % | 47 147 R/W 3
d45 |Maximivarde fér modulerad utsignal 3 100 0 100 % \ 48 148 R/W 3
F42 |Utsignal 3 Klippt 0 0 1 D 40 40 [rRW] 3
SeF34
F43 |Utgang 3 accelerationstid 0 0 120 S \ 119 219 R/W 3
0 = Acceleration inaktiverad
F44 |Typ av dsidosattande for utgang 3 0 0 5 \ 120 220 R/W 3
SeF36
c46 |Utgdng 4 beroende 1 0 29 - | 49 149 R/W 4
c47 |Typav utgdng 4 0(e) 0 1 - D 32 32 RIW| 4
c48 |Utgang 4 aktivering -100 (o) -100 100 % I 50 150 R/W 4
c49 |Utgdng 4 differential/logik 25 (o) -100 100 % \ 51 151 RIW| 4
d46 |Utgdng 4 aktiveringsrestriktion 0 0 4 - \ 52 152 RIW| 4
d47 |Utgdng 4 inaktiveringsrestriktion 0 0 4 - | 53 153 R/W 4
d48 |Minimivadrde fér modulerad utsignal 4 0 0 100 % \ 54 154 RIW| 4
d49 |Maximivarde fér modulerad utsignal 4 100 0 100 % | 55 155 R/W 4
F46 |Utsignal 4 klippt 0 0 1 D 41 41 R/W 4
SeF34
F47 |Utgang 4 accelerationstid 0 0 120 S I 121 221 R/W 4
0 = Acceleration inaktiverad
F48 |Typ av asidosattande for utgang 4 0 0 5 \ 122 222 RIW| 4
Se F36
c50 |Las knappsats och fiarrkontroll 1 0 2 - [ 56 156 RAW | &
c51 | Aktiveringskod fiarrkontroll 1 0 255 - \ 57 157 RIW| &
0 = Programmering fran fiarrkontroll utan kod
c52 |Display 0 0 6 - \ 58 158 RIW | =&
0= Givare 1;4 = Borvarde 1 - 1 = Givare 2; 5 = Borvarde 2
2 = Digital ingang 1; 6 = Givare 1 alternerande med givare 2
3 = Digital ingdng 2
c53 |Summer 0 0 1 - D 33 33 RAW | =&
0 = Aktiverad
1 = Inaktiverad
c56 |Fordréjning vid start 0 0 255 s [ 59 159 RAW| =&
c57 |Mjukstart krets 1 0 0 99 min/°’C| | 60 160 RAW | &
d57 |Mjukstart krets 2 0 0 99 min/°C| | 123 223 RAW| =&
c62 |ti_PID1 600 0 999 s \ 61 161 R/W | JUSTE-
RING
c63 |td_PID1 0 0 999 S I 62 162 R/W | JUSTE-
RNG
d6e2 |ti_PID2 600 0 999 S I 124 224 R/W | JUSTE-
RNG
dé3 |td_PID2 0 0 999 S I 125 225 R/W | JUSTE-
RING
c64  |Autojustering 0 0 1 - D 34 34 R/W | JUSTE-
0 = Inaktiverad; 1 = Aktiverad - Géller for: c19 #7 RING
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Par. |Beskrivning Anmar-| Fab. Min. Max. Enh. | Typ | CAREL |ModBus® |R/W| lkon
kning SPV
c65 |Logisk aktiveringshysteres 1,512,7) 0 (0) 999 (179)| °C(°F) | A 34 34 RIW | &
66 |Start aktiveringsintervall - Galler for: c0=1,2 -50 (-58) | -50(-58) | 150 (302) | °C(°F) A 22 22 R/W A
c67 |Slut aktiveringsintervall - Géller for:c0=1, 2 150(302) | -50(-58) | 150 (302) | °C(°F) | A 23 23 R/W BN
c66 |Start aktiveringsintervall - Galler for: cO=1, 2 -50 (-58) |-199(-199) | 800 (800) | °C(°F) | A 22 22 R/W A
c67 |Slut aktiveringsintervall - Géller for:c0=1, 2 150(302) |-199(-199)| 800 (800) | °C(°F) | A 23 23 R/W | &
P70 |Aktivera driftcykel 0 0 3 - | 70 170 RW| O
0 = Inaktiverad; 2 = Digital ingang
1 =Knappsats; 3 = Realtidsklocka
P71 |Driftcykel: steg 1 varaktighet 0 0 200 min I 71 171 RW| O©
P72 |Driftcykel: steg 1 temperaturbdrvarde 0(32) -50(-58) | 150 (302) | °C(°F) | A 24 24 R/W S
P72 |Driftcykel: steg 1 temperaturbérvarde 0(32) |-199(-199) | 800 (800) | °C(°F) | A 24 24 RW| O
P73 | Driftcykel: steg 2 varaktighet 0 0 200 min I 72 172 RW| O©
P74 |Driftcykel: steg 2 temperaturborvérde 032 -50 (-58) 150 °C/°F A 25 25 R/W o
P74 | Driftcykel: steg 2 temperaturbérvdrde 0(32) |-199(-199) | 800 (800) | °C(°F) | A 25 25 RW| O
P75 |Driftcykel: steg 3 varaktighet 0 0 200 min | 73 173 RW| O
P76 |Driftcykel: steg 3 temperaturbérvarde 0(32) -50(-58) | 150(302) | °C(°F) | A 26 26 R/W ®
P76 |Driftcykel: steg 3 temperaturborvérde 0(32) |-199(-199) | 800 (800) | °C(°F) | A 26 26 RW| O
P77 |Driftcykel: steg 4 varaktighet 0 0 200 min I 74 174 RW| O©
P78 |Driftcykel: steg 4 temperaturbdrvarde 0(32) -50(-58) | 150 (302) | °C(°F) | A 27 27 R/W S
P78 |Driftcykel: steg 4 temperaturbérvarde 0(32) |-199(-199) | 800 (800) | °C(°F) | A 27 27 RW| O
P79 |Driftcykel: steg 5 varaktighet 0 0 200 min I 75 175 RW| O©
P80 |Driftcykel: steg 5 temperaturborvérde 032 -50 (-58) | 150 (302) | °C(°F) A 28 28 R/W o
P80 | Driftcykel: steg 5 temperaturbérvdrde 0(32) |-199(-199) | 800 (800) | °C(°F) | A 28 28 RW| O
PO |Version fér inbyggd programvara 20 0 999 - | 131 231 R
ALO |Larm 0 datum - tid (tryck pa Set) - - - - - - R O
(y =4ar, M = manad, d = dag, h = timmar, n = minuter)
y ALO_y =larm 0 &r 0 0 99 ar I 76 176 R o
M |ALO_M =larm 0 manad 0 1 12 manad | | 77 177 R ®
d ALO_d =larm 0 dag 0 1 31 dag I 78 178 R S
h ALO_h =larm 0 timmar 0 0 23 timme | 79 179 R S
n ALO_n = larm O minuter 0 0 59 minut | 80 180 R ®
E ALO_t=typavlarm0 0 0 99 - | 81 181 R o
ALT |Larm 1 datum - tid (tryck pa Set) - - - - - - - R Q]
(y =4ar, M = ménad, d = dag, h = timmar, n = minuter)
y AL1_y=larm 1 &r 0 0 99 ar | 82 182 R [©)
M |ALT_M =larm 1 manad 0 1 12 manad | | 83 183 R o
d AL1_d=larm 1 dag 0 1 31 dag I 84 184 R S
h AL1T_h=larm 1 timmar 0 0 23 timme | | 85 185 R o
n AL1_n =larm 1 minuter 0 0 59 minut | 86 186 R ®
E ALT_t=typavlarm 1 0 0 99 - | 87 187 R o
AL2 |Larm 2 datum - tid (tryck pa Set) - - - - - - - R o
(y=4ar, M = manad, d = dag, h = timmar, n = minuter)
y AL2 y=larm 2 ar 0 0 99 ar | 88 188 R ®
M |AL2_M = larm 2 manad 0 1 12 manad | | 89 189 R o
d AL2_d =larm 2 dag 0 1 31 dag I 90 190 R o
h AL2_h =larm 2 timmar 0 0 23 timme | 91 191 R o
n AL2_n = larm 2 minuter 0 0 59 minut | 92 192 R S
E [AL t=typavlarm?2 0 0 99 - [ 93 193 R o
AL3  [Larm 3 datum - tid (tryck pa Set) - - - - - - - R o®
(y =4r, M = manad, d = dag, h = timmar, n = minuter)
y AL3_y =larm 3 ar 0 0 29 ar | 94 194 R S
M AL3_M = larm 3 manad 0 1 12 manad | | 95 195 R [©)
d AL3_d =larm 3 dag 0 1 31 dag I 96 196 R S
h AL3_h =larm 3 timmar 0 0 23 timme | 97 197 R [©)
n AL3_n =larm 3 minuter 0 0 59 minut | 98 198 R ®
E AL3_t=typavlarm3 0 0 99 - I 99 199 R S
AL4  [Larm 4 datum - tid (tryck pa Set) - - - - | - - R ®
(y =4ar, M = manad, d = dag, h = timmar, n = minuter)
y AL4_y =larm 4 ar 0 0 99 ar I 100 200 R o
M AL4 M =larm 4 méanad 0 1 12 manad | 101 201 R O
d AL4_d =larm 4 dag 0 1 31 dag I 102 202 R S
h AL4_h =larm 4 timmar 0 0 23 timme | 103 203 R ®
n AL4_n =larm 4 minuter 0 0 59 minut | 104 204 R o
E AL4_t=typavlarm 4 0 0 99 - I 105 205 R o
ton |Start av enhet (tryck pa Set) - - - - - - - R Q)
(d =dag, h =timmar, n = minuter)
d tON_d = start dag 0 0 11 dag I 106 206 RW| O
h tON_h = start timmar 0 0 23 timme | 107 207 R/W ®
n tON_m = start minuter 0 0 59 minut | 108 208 RW| O
toF  |Stopp av enheten (tryck pa Set) - - - - - - - R o
(d =dag, h = timmar, n = minuter)
d tOFF_d = stopp dag 0 0 11 dag I 109 209 RW| O©
h tOFF_h = stopp timmar 0 0 23 timme | | 110 210 RW| ©
n tOFF_n = stopp minuter 0 0 59 minut | | 111 211 RW| O
tc Datum - klockslag (tryck pa Set) (y = ar, M = mdnad, d = - - - - - - - R o®
datum, u = veckodag, h = timmar, n = minuter)
Datum: ar 0 0 99 ar I 1 101 RW| O
M Datum: ménad 1 1 12 manad | | 2 102 RW| O
d Datum: dag 1 1 31 dag | 3 103 RW| O©
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Par. |Beskrivning Anmar-| Fab. Min. Max. Enh. | Typ | CAREL | ModBus® |R/W| lkon
kning SPV
u Datum: veckodag (mandag,-) 1 1 7 dag | 4 104 RW| O
h Timmar 0 0 23 timme | | 5 105 RW| O
n Minuter 0 0 59 minuter| | 6 106 RW| O
Tab.7.a

ﬁ De fabriksinstallda vardena samt minimi- och maximivardena for larmbdorvédrden avser temperaturer. For universalingangar (spanning, strom), maste
dessa varden matas in manuellt med hansyn till installt matintervall.
(**) For larm fran digital ingang ar matenheten sekunder.

(o) TABELL OVER FABRIKSINSTALLDA PARAMETRAR

Parameter Modell

V W Z/A B E
c35 0 0 0 0 0
c36 -100 -50 -25 -50 -25
c37 +100 +50 +25 +50 +25
39 - 0 0 1 1
c40 - -100 -50 -100 -50
c41 - +50 +25 +50 +25
c43 - - 0 - 0
c44 - - -75 - -75
c45 - - +25 - +25
c47 - - 0 - 1
c48 - - -100 - -100
c49 - - +25 - +25

Tab.7.b

7.1 Variabler endast atkomliga via seriell anslutning

Beskrivning Fab. Min. | Max. Enh. Typ CAREL SPV Modbus® R/W
Givare 1 lasande 0 0 0 °C/°F A 2 2 R
Givare 2 lasande 0 0 0 °C/°F A 3 3 R
Procentsats utgdng 1 0 0 100 % | 127 227 R
Procentsats utgang 2 0 0 100 % | 128 228 R
Procentsats utgang 3 0 0 100 % \ 129 229 R
Procentsats utgang 4 0 0 100 % I 130 230 R
Losenord 77 0 200 - | 11 111 R/W
Utgdng 1 status 0 0 1 - D 1 1 R
Utgdng 2 status 0 0 1 - D 2 2 R
Utgang 3 status 0 0 1 - D 3 3 R
Utgang 4 status 0 0 1 - D 4 4 R
Digital ingang 1 status 0 0 1 - D 6 6 R
Digital ingang 2 status 0 0 1 - D 7 7 R
Givare 1 fellarm 0 0 1 - D 9 9 R
Givare 2 fellarm 0 0 1 - D 10 10 R
Omedelbart externt larm (krets 1) 0 0 1 - D 11 11 R
Hogtemperaturlarm, givare 1 0 0 1 - D 12 12 R
Lagtemperaturlarm, givare 1 0 0 1 - D 13 13 R
Fordrojt externt larm, (krets 1) 0 0 1 - D 14 14 R
Omedelbart externt larm med manuell dterstalining (krets 1) 0 0 1 - D 15 15 R
Larm for fel pa realtidsklocka 0 0 1 - D 16 16 R
EEPROM enhetsparameterlarm 0 0 1 - D 17 17 R
EEPROM driftparameterlarm 0 0 1 - D 18 18 R
Maximal tid for berakning av PID-parametrar 0 0 1 - D 19 19 R
Ingen PID-forstarkning 0 0 1 - D 20 20 R
Negativ PID-férstarkning. 0 0 1 - D 21 21 R
Negativ integrerings- och deriveringstid 0 0 1 - D 22 22 R
Maximal tid for berakning av kontinuerlig forstérkning 0 0 1 - D 23 23 R
Startsituationen oldmplig 0 0 1 - D 24 24 R
Omedelbart larm fran digital 1 (krets 1) 0 0 1 - D 42 42 R
Omedelbart larm fran digital 1 med manuell aterstélining (krets 1) 0 0 1 - D 43 43 R
Fordroijt larm fran digital 1 (krets 1) 0 0 1 - D 44 44 R
Omedelbart larm fran digital 2 (krets 1) 0 0 1 - D 45 45 R
Omedelbart larm fran digital 2 med manuell dterstallning (krets 1) 0 0 1 - D 46 46 R
Fordrojt larm fran digital 2 (krets 1) 0 0 1 - D 47 47 R
Hogtemperaturlarm, givare 2 0 0 1 - D 49 49 R
Lagtemperaturlarm, givare 2 0 0 1 - D 50 50 R
Fordrojd signal, endast larm 0 0 1 - D 51 51 R
Omedelbar signal, endast larm 0 0 1 - D 52 52 R
Omedelbart externt larm (krets 2) 0 0 1 - D 53 53 R
Fordrojt externt larm, (krets 2) 0 0 1 - D 54 54 R
Omedelbart externt larm med manuell dterstallning (krets 2) 0 0 1 - D 55 55 R
Givaravldsningslarm 0 0 1 - D 56 56 R
Start/avstangning av regulatorn 0 0 1 - D 36 36 R/W
Larmaterstallning 0 0 1 - D 57 57 R/W

Tab.7.c

Typ av variabel: A = analog, D = digital, | = heltal

SVP = variabel adress med CAREL-protokoll pa seriellt 485-kort, ModBus®: variabel adress med ModBus®-protokoll pa seriellt 485-kort.
Valet mellan CAREL- och ModBus®-protokoll sker automatiskt. For bada ar hastigheten faststalld till 19200 bitar/s.
De enheter som ansluts till samma natverk maste ha foljande seriella parameterinstaliningar: 8 databitar; 1 startbit; 2 stoppbitar; ingen paritet;
overforingshastighet 19200 bitar/s. For CAREL och Modbus® anges analoga variabler i hundradelar (t.ex.: 20,3 °C = 203)
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8.1 Larmtyper

Det finns tva typer av larm

+ hogtemperaturlarm (E04) och lagtemperaturlarm (E05)

« allvarliga larm, dvs. alla 6vriga larm.

Dataminneslarm E07/E08 stanger alltid av regulatorn.

Laget "larm” (cO = 5) kan anvéanda en eller flera utgangar for att signalera
hog- eller lagtemperaturlarm, bortkopplad givare eller kortslutningslarm.
Se kapitlet om funktioner. Hur larmen paverkar utgangarna i specialdrift
beror pa parametern "beroende”. Se kapitlet om funktioner.

Regulatorn larmar vid fel pa regulatorn som sadan, pa givarna eller under
autojustering. Larm kan dven aktiveras av en extern kontakt. Displayen
visar "Exy”omvaxlande med standardvisningen. Samtidigt blinkar en ikon
(skruvnyckel, triangel eller klocka) och summertonen kan vara aktiverad
(se nedanstaende tabell). Om mer &n ett fel uppstar visas de i tur och
ordning pa displayen.

Pa modeller med klocka, sparas upp till 4 larm i en FIFO-lista (ALO, ALT,
AL2, AL3). Det senast sparade larmet kan ldsas av i parameter ALO (se
parameterlistan).

@ Fir33
=1
i

Fig.8.a

prg

mute

OFor att tysta summern, tryck pa

8.2 Larm med manuell dterstallning
+ Nar larmorsaken dtgdrdats kan du stanga av larmsignal med manuell

. s o PR ) . N
aterstdlining genom att halla "TZ och A intryckta i mer dn 5
sekunder.

8.3 Visalarmko

+ Gatill listan med parametrar enligt beskrivningen i avsnitt 3.3.3.

« Tryckpd A/ V¥ forattvélja parametern ALO (senast sparade larm).

« Tryck pa Set for att ppna en undermeny dar knapparna A och V¥
kan anvandas for att bladdra mellan &r, manad, dag, timmar, minuter
och typ av larm som &r aktiverat. Om regulatorn saknar realtidsklocka
sparas bara larmtypen.

+ Vilken parameter du dn dr i, kan du trycka pa Set for att aterga till
huvudparametern "ALX"

Exempel

"y07"->"M06"-> "d13"-> "h17"-> "m29"-> "E03"
anger att larm EO3 (larm fran digital ingdng) intrdffade den 13 juni 2007
klockan 17:29.
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8. LARM

8.4 Larmparametrar

ﬁ Nedanstdende parametrar bestdmmer hur utgangarna uppfor sig
ndr ett larm dr aktivt.

8.4.1  Status for reglerutgangar vid larm fran givare
(parameter c10)

Bestammer hur reglerutgangarna uppfor sig vid larm fran reglergivare
EO1, vilket kan vara ndgon av de fyra responser som visas. Om FRAN
har valts stangs regulatorn genast av och timerfunktionerna ignoreras.
Om déaremot TILL har valts, rattar sig regulatorn efter funktionen for
fordrojning mellan aktivering av 2 olika reldutgangar (parameter c6). Nar
larm EO1 &r dtgdrdat startar regulatorn om pa normalt satt och eventuell
larmutgdng avbryter signalen (se driftlige 5). Daremot forblir bade
displayindikeringen och summertonen aktiva tills du trycker pa ﬂ

ute

Par. |Beskrivning Fab. | Min. | Max. | Enh.
c10 |Status for reglerutgangar i krets 1vid | 0 0 3 -
larm fran givare 1

0 = Alla utgangar FRAN

1 = Alla utgdngar TILL

2 = Direkta utgangar till TILL,
reverserade utgangar FRAN

3 = Reverserade utgangar TILL,
direkta utgangar FRAN

d10 |Status for reglerutgangar i krets 2 vid | 0 0 3 -
larm fran givare 2
seclO

Tab.8.a

8.4.2 Larmparametrar och aktivering

P25 (P26) anvénds for att bestamma troskelvardet for aktivering av
ldagtemperaturlarm E05/hdgtemperaturlarm E04. Instdllt varde i P25
(P26) jamfors kontinuerligt med vardet fran givare B1. Parameter P28
anger larmaktiveringsférdréjningen i minuter — lagtemperaturlarm (E05)
aktiveras forst sedan temperaturen har varit under vérdet i P25 langre
tid an som anges i P28. Larmet kan vara relativt eller absolut, beroende
pa vardet for parameter P29. | det forra fallet (P29 = 0) anger vardet for
P25 avvikelsen fran borvérdet och foljaktligen &r aktiveringspunkten for
lagtemperaturlarmet borvéardet — P25. Om borvérdet fordandras dndras
aven aktiveringspunkten automatiskt. | det senare fallet (P29 = 1) anger
vardetiP25 troskelvardet forlagtemperaturlarm. Aktivt Idgtemperaturlarm
signaleras med summerton och koden EO5 pa displayen. Detsamma
galler for hogtemperaturlarm (E04), styrt av P26 i stallet for P25.
Motsvarande forhallanden galler for parametrarna som hor till givare 2,
med féljande relationer:

P25°P30, P26°P31, P27°P32, P28°P33, P29°P34, E04/E05°E15/E16.

Par. |Beskrivning Fab. | Min. | Max. | Enh.
P25 |Troskelvdrde for ldagtemperaturlarm, -50 | -50 | P26 |°C(°F)
givare 1 (-58) | (-58)
om P29 =0, P25 = 0: troskelvarde
inaktiverat
om P29 =1, P25 =-50: troskelvarde
inaktiverat
P26 |Troskelvarde for hogtemperaturlarm, 150 | P25 150 [°C(°F)
givare 1 (302) (302)
om P29 =0, P26 = 0: troskelvarde
inaktiverat
om P29 =1, P26 = 150: troskelvarde
inaktiverat
P27 |Larmdifferential, givare 1 2(3,6)| 0(0) |50(90)|°C (°F)
P25 |Troskelvarde for lagtemperaturlarm, -50 | -199 | P26 [|°C(°F)
givare 1 (-58) | (-199)
om P29 =0, P25 = 0: troskelvarde
inaktiverat
om P29 =1, P25 =-199: troskelvarde
inaktiverat
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Par. |Beskrivning Fab. | Min. | Max. | Enh.
P26 |Troskelvarde for hdgtemperaturlarm, 150 | P25 | 800 |°C(°F)
givare 1 (302 (800)
om P29 =0, P26 = 0: troskelvarde
inaktiverat
om P29 = 1, P26 = 800: troskelvarde
inaktiverat
P27 |Larmdifferential, givare 1 2(36) | 00) | 99,9 |°C(°F)
(179)
P28 |Larmfordrojning, givare 1(*%) 120 0 250 | min
(s)
P29 |Typ av larmtroskel, givare 1 1 0 1 -
0 =relativ, 1 = absolut
P30 |Troskelvérde for lagtemperaturlarm, -50 | -50 | P31 |°C(°F)
givare 2 (-58) | (-58)
om P34 =0, P30 = 0: troskelvarde
inaktiverat
om P34 =1, P30 =-50: troskelvarde
inaktiverat
P31 |Troskelvarde for hdgtemperaturlarm, 150 | P30 150 |°C(°F)
givare 2 (302) (302)
om P34 =0, P31 = 0: troskelvarde
inaktiverat
om P34 =1,P31 =150: troskelvarde
inaktiverat
P32 |Larmdifferential, givare 2 2(3,6) 0 150(90)|°C (°F)
P30 |Troskelvarde for ldgtemperaturlarm, -50 | -199 | P31 |°C(°F)
givare 2 (-58) | (-199)
om P34 =0, P30 = 0: troskelvarde
inaktiverat
om P34 =1, P30 =-199: troskelvarde
inaktiverat
P31 |Troskelvarde for hogtemperaturlarm, 150 | P30 | 800 [°C(°F)
givare 2 (302) (800)
om P34 =0, P31 = 0: troskelvarde
inaktiverat
om P34 =1,P31 =800: troskelvarde
inaktiverat
P32 |Larmdifferential, givare 2 2(3,6) | 000) | 999 |°C(°F)
(179)
P33 |Larmfordréjning, givare 2(**) 120 0 250 | min
©)
P34 |Typ av larmtroskel, givare 2 1 0 1 -
0 =relativ, 1 = absolut

Tab. 8.b

AP28 bestdammer den minimitid som krévs for att generera hog-/

ldgtemperaturlarm (E04/E05) eller fordrojt larm fran extern kontakt
(E03). | det forsta fallet (E04/E05) &r enheten minuter, i det andra fallet
(E03) dr enheten sekunder.

Larm EO04 och EO5 har automatisk aterstallning. P27 anger hysteresen
mellan larmaktiveringsvardet och -inaktiveringsvdrdet.

Om du trycker pd Prg/mute nar vardet ligger dver en av trosklarna tystnar
summertonen omedelbart, men larmkoden och larmutgangen, om
sadan arinstalld, forblir aktiva tills vardet ligger utanfor aktiveringstroskeln.

P28 bestdammer den minimitid som krdvs for att generera hog-/
ldgtemperaturlarm (E04/E05) eller fordrojt larm fran extern kontakt (E03).

For att aktivera larm madste vdrdet fran givare B1 vara under vérdet i P25
eller Gver vérdet i P26 ldngre tid 4n som anges i P28. For att aktivera ett
larm fran digital ingang (c29, 30 = 3) mdste kontakten vara 6ppen langre
tid dn som anges i P28. Om en larmorsak uppstar startas en raknare
som aktiverar larmet ndr minimitiden enligt P28 uppnds. Om vdrdet
under denna tid atergar till ratt sida av troskeln, eller om kontakten sluts,
aktiveras inget larm och rdaknaren nollstalls. Om en ny larmorsak uppstar
borjar rdknaren om fran 0.

ON
A A
EO5 E04
OFF . Y \ 4
P27 : : P71 Bl
P25 P26
ON
A A
E16 E15
OFF ... Y Y
P32 P32 B2
P30 P31
Fig.8.b
Forklaring
EO4/E15 Larm hég, givare B1/B2
EO5/E16 Larm lag, givare B1/B2
B1/B2 Givare 1/2

8.4.3  Status for reglerutgangar vid larm fran

digital ingang (parameter c31)

Parameter c31 bestdmmer hur reglerutgangarna uppfér sig om larm fran
digital ing&ng E03 &r aktivt (se c29 och c30). Om FRAN har valts stings
regulatorn genast av och timerfunktionerna ignoreras. Om ddremot TILL
har valts, réttar sig regulatorn efter funktionen for fordréjning mellan
aktivering av 2 olika reldutgdngar (parameter c6). Om larmet fran den
digitala ingdngen har automatisk dterstélining (c29 = 1 och/eller c30 =
1) och driften atergar till normala férhallanden (extern kontakt sluten),
kommer eventuell larmutgang (se cO = 5) att aterstallas och normal
reglering att dterupptas.

c31=0 Allareglerutgédngar FRAN

c31=1 AllareglerutgédngarTILL

€31 =2 Endast utgdngar med reverserad drift satts FRAN, évriga forblir

opaverkade
€31 =3 Endast utgangar med direkt drift sitts FRAN, 6vriga forblir
opaverkade
Par. |Beskrivning Fab. | Min. | Max. | Enh.
€31 [Status for reglerutgdngar i krets 1 vid larm 0 0 3 -

fran digital ingang

0= Alla utgangar FRAN

1 = Alla utgangar TILL

2 = Reverserade utgangar FRAN, évriga
oférandrade

3 = Direkta utgangar FRAN, évriga oféran-
drade

d31 |Status for reglerutgangar i krets 2 vid larm 0 0 3 -
fran digital ingang
Sec31

ab. 8.
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Medde- |Larmorsak Sparasi |lkon pd| Sum- | Aterstilining |Reglerhdndelse Kontroll/I6sning

lande pa larmko (**) | Visning | mer

displayen

EO1 Fel pa givare B1. X A | FRAN | automatisk |Beror pa parameter c10. Kontrollera givaranslutningarna.

Omc19=10chc0=1/2,se
E02 Fel pa givare B2. X | FRAN | automatisk |EO1,i6vriga fall avbrytsinte  |Kontrollera givaranslutningarna.
regleringen.
L N Kontrollera parametrarna c29,
EO3 E%t)al kontakt 6ppen (omedelbart X A TILL | automatisk |Beror pd parameter c31. €30, c31.
) Kontrollera den externa kontakten.
Den uppmatta temperaturen fran gi-
EO4 varen har 6verskridit troskelvardet P26 X A TILL | automatisk |Ingen verkan pa regleringen. Kontrollera parametrarna P26, P27,
N o ; P28, P29.
under langre tid 4n som anges i P28.
Den uppmadtta temperaturen fran giva-
EO5 ren har underskridit troskelvardet P25 X A TILL | automatisk [Ingen verkan pa regleringen. Kontrollera parametrarna P25, P27,
- o ) P28, P29.
under ldngre tid 4n som anges i P28.
Automatisk Stall klockan.
EO06 Fel pa realtidsklockan. o FRAN - Om larmet kvarstar, kontakta
/manuell )
service.

E07 EEPROM-fel, enhetsparametrar. A | FRAN | automatisk |Total avstdngning. Kontakta service.

Aterstall fabriksvarden enligt

EO8 EEPROM-fel, driftparametrar. | FRAN | automatisk |Total avstdngning. anvisningarna. Om larmet kvarstar,

kontakta service.
Detekteringsfel.

E09 Max. tid for berékning av PID-parame- A TILL manuell  |Autojustering stoppas.

trar dverskriden.
Berdkningsfel. ) '

E10 Ingen PID-forstirkning, A TILL manuell  |Autojustering stoppas.
Berakningsfel. ) )

E1 Negativ PID-forstarkning. A T manuell | Autojustering stoppas. Aterstill larmet manuellt eller
Berdkningsfel. starta om regulatorn.

E12 Negativ integrerings- och derive- A TILL manuell  |Autojustering stoppas.
ringstid.

Detekteringsfel..
E13 Max. kontinuerlig tid for berdkning av TILL manuell  |Autojustering stoppas.
forstarkning Gverskriden.
Fel vid start. . '
E14 Situationen olimplig. TILL manuell  |Autojustering stoppas.
Vdrdet fran B2 har 6verskridit troskel-
- - - ) . ) Kontrollera parametrarna P30, P31,
E15 vardet P31 under langre tid an som X TILL | automatisk |Ingen verkan pa regleringen.
) P32, P33.
anges i P33.
Vérdet fran B2 har underskridit troskel- Kontrollera parametrarna P30, P31

E16 vardet P30 under langre tid an som X A TILL | automatisk |Ingen verkan pa regleringen. P32 P33 P o
anges i P33. ! )

Digital kontakt dppen (omedelbart eller < ) . ) Kontrollera parametrarna c29, c30

E17 fordrojt larm, enbart signal). % A FRAN | automatisk |ingen verkan pa regleringen. Kontrollera den externa kontakten.
Digital kontakt 6ppen, omedelbart Jutomatisk Paverkar regleringen bara Kontrollera parametrarna c29,

E18 larm, fordréjt med manuell/automatisk X A TILL om c19 =7, beroende pa 30, d31. Kontrollera den externa
. il /manuell
aterstéllning, krets 2. parameter d31 (*). kontakten.

E19 Givaravlasningsfel (**). X QA | FRAN | automatisk |Total avstangning. Kontakta service.

Digital kontakt 1 6ppen, omedelbart '

Ed1 larm, fordréjt med manuell/automatisk X A TILL automatisk/ Beror pd parameter c31 (¥). Kontrollera parametrarna c29, c31.
. il manuell Kontrollera den externa kontakten.
aterstéllning, krets 1.

Digital kontakt 2 6ppen, omedelbart )

Ed2 larm, fordrojt med manuell/automatisk X A TILL automatisk/ Beror pa parameter c31 (¥). Kontrollera parametrarna c30, c31.
. AR manuell Kontrollera den externa kontakten.
aterstallning, krets 1.

Tab. 8.d

(*) Avbryter driftcykeln

(**) For Ir33 Universal med enbart universalingdngar

o Note:

+ Larmreldet &r aktiverat eller inte baserat pa driftldget och/eller
installningen for "beroende’”.
Larm som uppkommer under autojusteringsproceduren placeras inte i

larmkon.
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8.6 Samband mellan beroendeparameter och larmorsaker
Vid specialdrift anvands parametern "beroende” for att koppla status for en reldutgang till ett larmférhallande enligt nedanstaende tabell.

FORHALLANDE FOR AKTIVERING AV UTGANG KONFIGURERAD FOR LARM

Larm fran digital inaan Larmtro- | Larmtro- | Endast
Larm fran digital ingang, krets 1 9 99N9: | Givarfel | sklar for | sklar for | larmsi-
krets 2
B1 B2 gnal E17
U] U]
2 g 592 = 2| K
> Z s Z N2 s Z s Z =
= £z €z |23 | &z | &=
EE | B3 | 232 | EE|£3| =23 n:
> 0 X =K e o | xT | ¥ | - | ~ < | 2
poli polt %) EQ YE Y0 | B | w|w Q0
< = o o < oo < = o o < o x|l el VI Y OV Dl ®
S5 | ZE | SE 3k ZE|SE /23|22 8 8
e e QO -<t O x << A<t | = | 2 T T | ol x
82 | B3 27 |82 82|92 °|° 3|2
o< oo o D% | D €3 ©
== e Z > == == 2=
o0 oz O % S0 | 0% | 5%
= =
=) = L= =) = w =S
< <
BEROENDE (parametrar c34, c38, c42, c46) €29=1,13{c29=2,14|c29=3,15|c29=9 |c29=10(c29=11
Virde |Beskrivning c30=1,13|c30=2,14|c30=3,15|c30=9 |c30=10|c30=11
Allmant larm krets 1 (reld FRAN)
3.4 Allmant larm krets 1 (reld TILL) X X X X | X | XX
19.20 Allmant larm krets 2 (reld FRAN)
! Allmant larm krets 2 (reld TILL) ] X X X X | X X | X
56 Allvarligt larm krets 1 och E04 (reld FRAN)
' Allvarligt larm krets 1 och E04 (rela TILL) X X X X | X X
Allvarligt larm krets 2 och E15 (reld FRAN)
2,22 Allvarligt larm krets 2 och E15 (reld TILDL) X X X X | X X
78 Allvarligt larm krets 1 och EO5 (reld FRAN)
' Allvarligt larm krets 1 och EQ5 (reld TILID_) X X X X | XX
Allvarligt larm krets 2 och E16 (reld FRAN)
23,24 Allvarligt larm krets 2 och E16 (rela TILL) X X X X | X X
9,10 Larm EO5 (reld FRAN)
' Larm EO5 (reld TILL) X
Larm E16 (rela FRAN)
2,26 Larm E16 (rela TILL) X
"1 Larm E04 (reld FRAN)
1% [Larm E04 (rela TILL) X
Larm E15 (reld FRAN)
27,28 Larm E15 (reld TILL) X
Allvarligt larm krets 1 och 2 (reld FRAN)
13,14 Allvarligt larm krets 1 och 2 (reld TILL) X X X X X X X | X
29 Larm E17 (rela FRAN) X | X
Tab. 8.e
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Modell

Spanning
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9. TEKNISKA DATA OCH PRODUKTKODER

Tekniska data

Effekt

Stromforsorjning

IR33x(V,W,Z,AB,E)7Hx(B,R)20
DN33x(VW.Z, ABE)7Hx(B,R)20

115 till 230 VAC (-15 %..410 %), 50/60 Hz

6 VA, 50 mA~ max.

IR33x(V,W,Z,AB,E)7LR20,
DN33x(VW,Z,ABE)7LR20

12 till 24 VAC (-10 %...4+10 %), 50/60 Hz

4 VA, 300 mA~ max.

12 till 30 VDC

300 mA — max.

Anvand endast SELV-spanning med maximal effekt 1
sekundérsidan

00 VA och sékring 315 mA pa

Stromforsorjning IR33x(V,W,Z,A,B E)9Hx(B,R)20 115 VAC (-15 % till +10 %), 50 till 60 Hz, 90 mA max. |9 VA
DN33x(V,W.Z, A,B,E)9Hx(B,R)20 230 VAC (-15 % till +10 %), 50 till 60 Hz, 45 mA max.
IR33x(V,W,Z,A,B,E)OSMR20, 24 VAC (-10 % till +10 %), 450 mA max., 50/60 Hz - |12 VA
DN33x(VW.Z,A,B,E)9MR20 anvand endast SELV-spanning med maximal effekt

15 VA och 450 mA trog sakring pa sekundarsidan

enligt [EC 60127

24VDC (-15 %...4+15 %), 450 mA max. 12VA
Isolation sakerstalld av |IR33x(V,W.Z,A,B,E)x(7, 9)Hx(B,R)20 Isolation fran delar med mycket Idg spanning Forstarkt

stromforsorjningen

DN33x(VW,Z,ABE)x(7, 9)Hx(B,R)20

6 mm i luft, 8 mm pa ytan

3750V isolation

Isolation fran reldutgangar

matning

3 mm i luft, 4 mm pa ytan

1250 Visolation

IR33x(V,W,Z,ABEX(7, 9x(L, M)R20
DN33x(VW,ZABE) x(7, 9)x(L, M)R20

Isolation fran delar med mycket 1dg spanning Ska  sdkerstdllas  externt  med
skyddstransformator
Isolation fran reldutgangar Forstarkt

6 mm i luft, 8 mm pa ytan

3750 Visolation

Ingangar B1 (GIVARE 1), B2 (GIVARE 2) NTC, NTC-HT, PTC, Pt1000
NTC, NTC-HT, PTC, Pt1000, Pt100, TcJ, TcK, 0-5V nom., 0-1 VDC, 0-10 VDC,
-0,5-1,3 VDG, 0-20 mA, 4-20 mA
DI, DI2 potentialfri kontakt, kontaktresistans < 10 O, slutningsstrom 6 mA
Maximiavstand for givare och digitala ingdngar 10 m
Obs! Vid installation, hall kablar for stromforsérjning och matning till forbrukare separerade fran kablar till givare, digitala ingangar, display
och évervakning.
Typ av givare NTC std. CAREL 10 kO vid 25 °C, intervall =50 till 90 °C
Métfel [1 °Ciintervallet =50 till 50 °C
|3 °Ciintervallet 50 till 90 °C
NTC-HT 50 kO vid 25 °C, intervall =40 till 150 °C
Matfel 1,5 °Ciintervallet =20 till 115 °C
4 °Ciintervallet utanfér =20 till 115 °C
PTC 985 O vid 25 °C, intervall =50 till 150 °C
Matfel 2 °Ciintervallet =50 till 50 °C
4 °Ciintervallet 50 till 150 °C
Pt1000 1097 O vid 25 °C, intervall =50 till 150 °C
Matfel 3 °Ciintervallet =50 till 0 °C
5 °Ciintervallet 0 till 150 °C
Typ av givare NTC std. CAREL 10 kO vid 25 °C, intervall =50 till 110 °C

Forsérjning givare

Reldutgangar

Matfel [1 °Ciintervallet =50 till 110°C
NTC-HT 50 kO vid 25 °C, intervall =10 till 150 °C
Matfel [1 °Ciintervallet =10 till 150 °C
PTC 985 O vid 25 °C, intervall =50 till 150 °C
Métfel [1 °Ciintervallet =50 till 150 °C
Pt1000 1097 O vid 25 °C
Matfel 1 °Ciintervallet =50 till 200 °C
2 °Ciintervallet =199 till 800 °C
Pt100 109,7 O vid 25 °C
Métfel [1 °Ciintervallet =50 till 200 °C
12 °Ciintervallet —199 till 800 °C
TcJ isolerad 52 uV/ °C
Matfel 2 °Ciintervallet =50 till 200 °C
4 °Ciintervallet =100 till 800 °C
TeK isolerad 41 uVv/ °C
Matfel 2 °Ciintervallet =50 till 200 °C
4 °Ciintervallet =100 till 800 °C
0-5V nom Impedansmatning 50 kO 0,3 % full skala
0-1VDC Impedansmatning 50 kO 0,3 % full skala
0-10VDC Impedansmatning 50 kO 0,3 % full skala
0,5-1,3VDC Impedansmatning 50 kO 0,3 % full skala
0-20 mA Impedansmaétning 50 O 0,3 % full skala
4-20 mA Impedansmatning 50 O 0,3 % full skala
12 VDC (nominell), maximal strom 60 mA; 5 VDC (nominell), maximal strom 20 mA
EN60730-1 UL 873
Modeller Reld 230 VAC Arbetscykler 250 VAC Arbetscykler
IR33x(V,W.,Z,B,E)x(7, 9)x(L, M)R20 DO1,D02 |8 (4%) Afor NO 100000 8 Ares 2FLA 12LRA {30000
DN33x(VW,Z,BE)x(7, 9)x(L, M)R20 D03,D04  |6(4%) Afor NC C300
IR33x(V,W.,Z,B,E)x(7, 9Hx(R,B)20 (**) 2(2%) A for NO
DN33x(V,W.Z,BE)x(7, 9Hx(R,B)20 och NC

* induktiv last, cos (f) =0,6
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Maximal last DN33x(V,W,Z,B,E)x(H,M)x(B,R)20 8A
for enskilt rela IR33x(V.B)x(H,M)x(B,R)20
IR33x(W,E)x(H,M)x(B,R)20 4A
IR33Zx(H,M)x(B,R)20 2A
Utgangar for Modell Max. utsignalspanning: 12 VDC
halvledarrelier IR33AX(7, 9)x(L, M)R20 A =4 utgadngar for halvledarrelder Utgangsresistans: 600 O
DN33Ax(7, 9)x(L, M)R20 Max. utsignalstrom: 20 mA

IR33AX(7, 9)Hx(R,B)20
DN33Ax(7, 9Hx(R,B)20
Maximal ldngd pa kablar 10 m

0till 10 VDC utgéng IR33Bx(7, 9)x(L, M)R20 B=1reld+ 10till 10VDC Typisk ramptid (10 till 90 %): 1 s
DN33Bx(7, 9)x(L, M)R20 Max. utsignalrippel: 100 mV
IR33Ex(7, 9)Hx(R,B)20 E=2relder+20till 10VDC Max. utsignalstrom: 5 mA

DN33Ex(7, 9)Hx(R,B)20
Maximal ldngd pa kablar 10 m

Isolation sakerstalld  |Isolation fran delar med extra lag spanning/isolering mellan reldutgéngar DOT1, Forstarkt
av utgangar D03 och utgéngar 0 till 10 VDC (reldutgangar A02, A04) 6 mm mellanrum, 8 mm krypning
3750V isolation
Isolation fran utgangar Normal

3 mm mellanrum, 4 mm krypning
1250 Visolation

IR-mottagare P3 alla modeller
Klocka med IR33x(V,W,Z,A,BE)X(7, 9)HB20, DN33x(V,W,Z,A,B,E)x(7, 9)HB20
reservbatteri
Summer Finns till alla modeller
Klocka Fel vid 25 °C +10 ppm (£5,3 min/ar)
Fel i intervallet =10 till 60 °C +50 ppm (£27 min/ar)
Aldrande < 45 ppm (+2,7 min/ar)
Urladdningstid 6 manader typiskt (hdgst 8 manader)
Laddningstid 5 timmar typiskt (< 8 timmar)
Drifttemperatur: -10till 60 °C
-10till 55 °C DN33x(V,W.Z,A,B,E)9x(H,M)x(B,R)20
Drifttemperatur IR33x(V,W,Z,A,B,E)9MR20
=10 till 50 °C IR33x(V,W.Z,A,B,E)9Hx(B,R)20
Luftfuktighet vid drift <90 % rf. icke kondenserande
Lagringstemperatur =20till 70 °C
Luftfuktighet vid lagring <90 % rf. icke kondenserande
Kapslingsklass for frontpanel IR33: monteras i slat och styv panel med IP65-packning
DN33: frontpanel IP40, komplett requlator IP10
Regulatorenhetens konstruktion Integrerad elektronisk requlatorenhet
Miljopaverkan 2 normal
PTI for isolationsmaterial Kretskort 250, plast- och isolationsmaterial 175
Belastningstid dver isolerade delar Lang
Skyddsklass mot spanningsfluktuationer Kategori 2
Funktionssatt och frankoppling 1.C relakontakter (mikrobrytare)
Klassificering av skydd mot elolycksfall Klass 2 vid korrekt inbyggnad
Enheten konstruerad for handhallen drift eller inbyggnad i handenhet NEJ
Programvaruklass och -struktur Klass A
Rengoring av frontpanelen Anvand endast neutralt rengéringsmedel och vatten
Carel seriellt natverksgranssnitt Externt, finns till alla modeller
Programmeringsnyckel Finns till alla modeller
Anslutningar Modell
Enbart temperaturingdngar Insticksanslutningar, for ledare 0,5 till 2,5 mm2, max. strém 12 A
Universalingangar Insticksanslutningar, stromfoérsérjning och utgangar for ledare 0,5 till 2,5 mm?
Digitala och analoga ingangar for ledare 0,2 till 1,5 mm?
Installatdren ansvarar for att stromforsorjningskablar och kablar mellan reqgulator och férbrukare &r korrekt dimensionerade.
Vid max. belastning och max. drifttemperatur maste de kablar som anvands klara upp till 105 °C.
Holje Plast IR33 (panel) Frontens matt 76,2 x 34,2 mm
Monteringsdjup 75 mm
93 mm
DN33 (DIN-skena) Matt 70x 110 x 60
Montering IR33:i sldt och styv panel IR33: Sidoinfdstningsbyglarna maste pressas in till fullt djup
DN33: DIN-skena
Borrhalsmall IR33:71 x 29 mm
DN33: 4 DIN-moduler
Display Antal tecken Lysdioddisplay med 3 tecken
Omrade -1991ill 999
Driftstatus Indikeras av grafiska ikoner pa displayen
Knappsats 4 silikongummiknappar
Kultrycksprovning IR33x(V,\W,Z,A,B,E)Ox(H,M)x(B,R)20 ‘85 °C for atkomliga delar, 125 °C fér spanningsférande delar

Utgdngar (0 till 10VDC, for halvledarrelder, for stromforsorjning till givare) och ingangar (givare och digitala) ar enheter med extra 1dg spanning (inte SELV)
Modellerna DN33A9x(H,M)x(B,R)20 och IR33A9x(H,M)x(B,R)20 uppfyller inte IEC EN 55014-1

Tab.9.a
| tabellen Tekniska data representerar markerade varden skillnaden mellan modeller med universalingadngar och modeller med enbart temperaturingangar.

**) Reldet ar inte lampligt for fluorescerande férbrukare (neonlampor etc.) som kraver tandare (ballast) med fasvaxlande kondensatorer. Fluorescerande lampor med
elektronisk reglering eller utan fasvaxlande kondensatorer kan anvdandas med héansyn till de specificerade driftgranserna for den aktuella typen av rela.
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Vid rengdring av regulatorn, anvand inte etanol, kolvéten (bensin etc,), ammoniak eller biprodukter. Anvand neutralt rengéringsmedel och vatten.

9.3 Produktkoder

IR33-DN33 UNIVERSAL

KOD Beskrivning

Infalld montering Montering pa DIN-skena

Temp.ingdng _|Universaling. Temp.ingang [Universaling.

IR33V7HR20  |IR33V9HR20 DN33V7HR20 DN33V9HR20 2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, 115 till 230V

IR33V7HB20  |IR33V9HB20 DN33V7HB20 DN33V9HB20 2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, RTC, 115 till 230V

IR33V7LR20 IR33VOMR20 @ DN33V7LR20 DN33VOMR20e  |2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, 12 till 24 VAC, 12 till 30 VDC (e = 24 VAC/VDQ)

IR33W7HR20  |IR33W9HR20 DN33W7HR20 DN33W9HR20 2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, 115 till 230V

IR33W7HB20  |IR33W9HB20 DN33W7HB20 DN33W9HB20 2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, RTC, 115 till 230V

IR33W7LR20  [IR33WOMR20e@ |DN33W7LR20 DN33WIMR20e |2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, 12-24 VAC, 12 till 30 VDC (e = 24 VAC/VDQ)

IR3377HR20 IR3379HR20 DN3377HR20 DN3379HR20 2Al, 2D1,4D0, BUZ, IR, 115 till 230V

IR33Z7HB20  |IR33Z9HB20 DN33Z7HB20 DN33Z9HB20 2Al, 2DI,4DO, BUZ, IR, RTC, 115 till 230V

IR33771LR20 IR33Z9MR20 @ DN33Z7LR20 DN33Z9MR20e |2Al, 2DI,4D0O, BUZ, IR, 12 till 24 VAC, 12 till 30 VDC (e = 24 VAC/VDC)

IR33A7HR20  |IR33A9HR20 DN33A7HR20 DN33A9HR20 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 115 till 230V

IR33A7HB20  |IR33A9HB20 DN33A7HB20 DN33A9HB20 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, RTC, 115 till 230V

IR33A7LR20  |IR33A9MR20 @ |DN33A7LR20 DN33A9MR20e |2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 12 till 24 VAC, 12 till 30 VDC (e = 24 VAC/VDQ)

IR33B7HR20  |IR33B9HR20 DN33B7HR20 DN33B9HR20 2Al, 2DI, 1IDO+1AO, BUZ, IR, 115 till 230V

IR33B7HB20  |IR33B9HB20 DN33B7HB20 DN33B9HB20 2Al, 2DI, 1DO+1AO, BUZ, IR, RTC, 115 till 230V

IR33B7LR20 IR33B9MR20 @ |DN33B7LR20 DN33B9MR20e |2Al, 2DI, 1DO+1AQ, BUZ, IR, 12 till 24 VAC, 12 till 30 VDC (e = 24 VAC/VDQ)

IR33E7HR20  |IR33E9HR20 DN33E7HR20 DN33E9HR20 2Al, 2DI, 2DO+2A0, BUZ, IR, 115 till 230V

IR33E7HB20  |IR33E9HB20 DN33E7HB20 DN33E9HB20 2Al, 2DI, 2DO+2A0, BUZ, IR, RTC, 115 till 230V

IR33E7LR20 IR33E9MR20 @ | DN33E7LR20 DN33EOMR20e  |2Al, 2DI, 2DO+2A0, BUZ, IR, 12 till 24 VAC, 12 till 30 VDC (e = 24 VAC/VDQ)

IROPZKEY0OQ Programmeringsnyckel

IROPZKEYAO Programmeringsnyckel med stromférsérining

IROPZ48500 Seriellt RS485-granssnitt

IROPZ48550 Seriellt RS485-grdnssnitt med automatisk detektering av TxRx+ & TxRx-
IROPZSER30 Seriellt RS485-kort for DN33

CONVO0/10AQ Analog utgdngsmodul

CONVONOFFO Utgangsmodul TILL/FRAN

Tab.9.b

Al = analog ingdng; AO = analog utgang; DI = digital ingang; DO = digital utgang, reld; BUZ = summer; IR = infrar6d mottagare; RTC = realtidsklocka.

9.4 Omvandlingstabeller fran IR32 Universal

9.4.1 Panelmontering
Modeller |Temperaturingdngar Universalingangar Beskrivning

ir33 ir32 ir33 ir32
1 reld IR33V7HR20 [IR32VOH000 IR33V9HR20 IR32V*H000 2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, 115 till 230 VAC

IR33V7HB20 IR33V9HB20 2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, RTC, 115 till 230 VAC

IR33V7LR20 |IR32V0OLOOO IR33VOMR20 @ IR32V*L.000 2Al, 2D1, 1DO, BUZ, IR, 12 till 24 VAC, 12 till 30 VDC (@ = 24 VAC/VDQ)
2 relder IR33W7HR20 IR33W9HR20 2Al, 2D1, 2D0O, BUZ, IR, 115 till 230 VAC

IR33W7HB20 IR33W9HB20 2Al, 2D, 2DO, BUZ, IR, RTC, 115 till 230 VAC

IR33W7LR20 |IR32W00000 IR33WIMR20 @ IR32W*0000 2Al, 2DI, 2D0O, BUZ, IR, 12 till 24 VAC, 12 till 30 VDC (@ = 24 VAC/DC)
4 relder IR33Z7HR20 IR33Z9HR20 2Al, 2D1,4DO, BUZ, IR, 115 till 230 VAC

IR33Z7HB20 IR3379HB20 2Al, 2D1, 4DO, BUZ, IR, RTC, 115 till 230 VAC

IR33Z7LR20 {IR32Z00000 IR33Z9MR20 @ IR327*0000 2Al, 2D1,4D0, BUZ, IR, 12 till 24 VAC, 12 till 30 VDC (e = 24 VAC/VDQ)
4 halvledar- [IR33A7HR20 IR33A9HR20 2Al, 2D, 4SSR, BUZ, IR, 115 till 230 VAC
relder IR33A7HB20 IR33A9HB20 2Al, 2DI, 2SSR, BUZ, IR, RTC, 115 till 230 VAC

IR33A7LR20 |IR32A00000 IR33A9MR20 e IR32A*0000 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 12 till 24 VAC, 12 till 30 VDC (@ = 24 VAC/VDC)

IR32D0L000 IR32D*L000

1 reld IR33B7HR20 IR33B9HR20 2Al, 2DI, 1DO+1AO, BUZ, IR, 115 till 230 VAC
+10-10V [IR33B7HB20 IR33B9HB20 2Al, 2DI, 1DO+1AO0, BUZ, IR, RTC, 115 till 230 VAC

IR33B7LR20 |IR32DOLO00 + IR33BOMR20 @ IR32D*L000 + | 2Al, 2DI, 1DO+1AQ, BUZ, IR, 12 till 24 VAC, 12 till 30 VDC (@ = 24 VAC/VDC)

1 CONVO/T0AQ 1 CONVO/10AQ
Tab.9.c

9.4.2 Montering pa DIN-skena
Modeller  |Temperaturingangar Universalingangar Beskrivning

ir33 ir32 ir33 ir32
1 reld DN33V7HR20 |IRDRV00000 DN33V9HR20 IRDRV*0000 2Al, 2D1, 1DO, BUZ, IR, 115 till 230 VAC

DN33V7HB20 DN33V9HB20 2Al, 2D1, 1DO, BUZ, IR, RTC, 115 till 230 VAC

DN33V7LR20 DN33VOMR20 e 2Al, 2D, 1DO, BUZ, IR, 12 till 24 VAC, 12 till 30 VDC (@ = 24 VAC/VDQ)
2 relder DN33W7HR20 |IRDRW00000 DN33W9HR20 IRDRW*0000 | 2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, 115 till 230 VAC

DN33W7HB20 DN33W9HB20 2Al, 2D1, 2D0O, BUZ, IR, RTC, 115 till 230 VAC

DN33W7LR20 DN33WIMR20 e 2Al, 2D1, 2D0, BUZ, IR, 12 till 24 VAC, 12 till 30 VDC (@ = 24 VAC/DC)
4 relder DN33Z7HR20 DN3379HR20 2Al, 2D1,4D0O, BUZ, IR, 115 till 230 VAC

DN33Z7HB20 DN3379HB20 2Al, 2D1,4D0, BUZ, IR, RTC, 115 till 230 VAC

DN33771.R20 |IRDRZ00000 DN3379MR20 @ IRDRZ*0000 2Al, 2D, 4DO, BUZ, IR, 12 till 24 VAC, 12 till 30 VDC (e = 24 VAC/VDQ)
4 halvledar- |[DN33A7HR20 DN33A9HR20 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 115 till 230 VAC
relder DN33A7HB20 DN33A9HB20 2Al, 2DI, 2SSR, BUZ, IR, RTC, 115 till 230 VAC

DN33A7LR20 |IRDRAG0000 DN33A9MR20 e IRDRA*0000 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 12 till 24 VAC, 12 till 30 VDC (@ = 24 VAC/VDQ)

ir33 universale +030220807 - rel. 2.1 -21.06.2011 56



CAREL

Modeller  |Temperaturingangar Universalingangar Beskrivning
ir33 ir32 ir33 ir32
1 reld DN33B7HR20 DN33B9HR20 2Al, 2DI, 1DO+1AO, BUZ, IR, 115 till 230 VAC
+10-10V |DN33B7HB20 DN33B9HB20 2Al, 201, 1DO+1AO, BUZ, IR, RTC, 115 till 230 VAC
DN33B7LR20 [IRDRAOO000 + |DN33BO9MR20 e IRDRA*0000 + |2Al, 2DI, 1DO+1AO, BUZ, IR, 12 till 24 VAC, 12 till 30 VDC (e = 24 VAC/VDC)
1 CONVO/10A0 1 CONVO/10A0

Tab. 9.d
(*)=0,1,2,3,4anger typen avingdng i ir32-serien.

9.5 Uppdateringar av programvara

Revision |Beskrivning

1.0 Aktiva funktioner med start fran programvaruversion hogre én 1.0
FUNKTION Parameter
Mijukstart c57
Logisk aktivering c19=5,6/c66,c67
Utgangar 0till 10V d36,d40, d44, d48
d37,d41,d45,d49
1.1 Forbattrad funktion for fidrrkontrollen.
Klarar:

» kompensation

« logisk aktivering

« NTC HT-givarlasning

« driftcykelaktivering fran realtidsklocka
+ Overforing av parameter 12

+ LED slocknar pa displayen vid rotation
Nya funktioner:

FUNKTION PARAMETER
Mjukstart c57
Logisk aktivering c19=5,6/c66,c67
Utgangar 0till 10V d36, d40, d44, d48
d37,d41, d45, d49
Klippning c68
1.2 Variabelt temperaturintervall och IP pa versioner fér DIN-skena. Standardiserad funktion och visning for utgangar 0 till 10 VDC och PWM.
Klarar:

- drift med givare 2 i specialdriftldge

- rotation for enheter med 2 relder (modell W)

- visning av nytt varde fran givare under padgdende kalibrering (parametrar P14, P15)

- direkt tillgang till instalining av borvéarde 2 ndr c19 = 2, 3 och 4

- fordndringar av parametrarna som berér klockan vid direkt mandévrering fran fidrrkontroll

14 Klarar:

- drift i differentialldge (c19 = 1) ndr enheten arbetar med °F (c18 =1)

- styrning fran évervakningssystem och via anvéndargranssnitt med parameter ¢4 nar enheten arbetar med °F (18 = 1)
20 Nya multiingdngsmodeller (inbyggd programvara version 2.0) och extra funktioner fér modeller med enbart temperatur (inbyggd programvara version
2.0). Nya parametrar och funktioner:

- c15,c16: val av matintervall for givare B1 med spannings- och stréomsignal

-d15,d16 val av matintervall for givare B2 med spannings- och strémsignal

— oberoende drift (krets 1 + krets 2 c19=7)

- reglering mot hogsta givarvarde (c19 = 8)

- reglering mot ldgsta givarvarde (c19 = 9)

- reglerborvarde instéllt av givare B2 (c19 = 10)

- automatisk véxling varmning/kylning med givare B2 (c19 = 11)

-acceleration (F35, F39, F43, F47)

- klippning (F34, F38, F42, F46

- typ av asidosattande (F36, F38, F42, F46)

- nya funktioner for digitala ingangar (c29, c30 = 6-12)

- ny rotation (c11 =8)

- ny displayvisning (c52 =4, 5, 6)

- signal som visar regulatorns ON/OFF-status (c34/c38/c42/c46 = 18)

- hysteres for aktiveringslogik (c65)

- mtrodulgtion av hégtemperatur- och lagtemperaturtréskel, differential, fordréjningstid, typ av larmtréskel for givare 2 (parametrar P30, P31, P32, P33, P34)
2.1 - TILL/FRAN-reglering mojliggjord via anvandargranssnitt med parameter Pon

- ny procedur for visning av version for inbyggd programvara pa displayen

- drift med andra givaren fixerad pa modeller med enbart temperaturndrc19=2,3,4,5,6, 11

- aktiveringslogik (c19 =5, 6) for utgdngar med beroende 2

- autojustingsfunktionen korrigerad

- utgdng installd for system TILL ("beroende” = 18) inaktiveras vid allvarliga larm

- utokad funktion fér digitala ingangar (c29/c30 =13, 14, 15)

Tab. 9.e
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