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CAREL
TARKEITA VAROITUKSIA:

Tuote on EU-vaatimustenmukaisuusvakuutuksessa ilmoitettujen EU-
direktiivien ja standardien mukainen. Asiakkaan vastuulla on tarkistaa
asianmukaisesti, kdytetddnko tuotetta erikoisymparistdja ja/tai -prosesseja
(esim. raskasteollisuus, lddketieteellinen ympadristd, meriympdristo,
rautatieympdristd  tms.) koskevien standardien mukaisesti, jos
kayttéympadristd poikkeaa Carelin ilmoittamista.

CAREL-yhtidon valmistamat kostuttimet ovat pitkalle kehitettyja tuotteita,
joiden  toimintaa  kuvataan  yksityiskohtaisesti  tuotteen  mukana
toimitettavassa teknisessa asiakirjassa. Se voidaan ladata jo ennen laitteen
ostamista verkkosivuilta osoitteessa www.carel.com. Kaikki CAREL Industries
-yhtion valmistamat tuotteet perustuvat pitkalle kehitettyyn teknologiaan ja
sen mukaisesti laite tulee hyvaksyd / konfiguroida / asettaa, niin ettd se vastaa
parhaalla mahdollisella tavalla kayttotarpeitasi. Ellei laitteeseen perehdyta
ohjekirjan ohjeiden mukaisesti, seurauksena saattaa olla lopputuotteen
toimintahairio, josta CAREL-yhti6ta ei voida pitda vastuussa. Asiakas (lopullisen
laitteen asentaja, kehittdja tai kokoonpanija) ottaa kaiken vastuun ja riskit, jotka
liittyvét tuotteen konfigurointivaiheeseen, jotta lopullisessa asennuksessa ja/
tai varustuksessa saavutetaan odotetut tulokset. Tdassa tapauksessa CAREL
toimii erillisen sopimuksen mukaisesti konsulttina laitteen asennuksessa /
kayttoonotossa / kdytdssd, mutta ei missdan tapauksessa ota mitadn vastuuta
kostuttimen ja lopullisen jdrjestelmdn asianmukaisesta toiminnasta, ellei
tdman ohjekirjan tai laitteen teknisten asiakirjojen varoituksia tai suosituksia
noudateta. Noudata edelld mainittujen varoitusten ja suositusten lisaksi
seuraavia varoituksia kdyttadksesi laitetta asianmukaisesti:

SAHKOISKUN VAARA: Kostuttimessa on jannitteisid osia. Katkaise laitteen
sahko ennen sisdosiin koskemista huollon ja asennuksen aikana.
VESIVUOTOJEN VAARA: Kostutin imee/poistaa tietyn madrdn vettd
automaattisestija jatkuvasti. Kostuttimen virheelliset litdnnat voivat aiheuttaa
vesivuotoja.

PALOVAMMAN VAARA: Kostuttimessa on kuumia osia ja se tuottaa 100
°Cista hoyrya.

« Laite on suunniteltu yksinomaan huoneiden kostuttamiseen joko suoraan
tai jakelujdrjestelman kautta (kanavat).

+ Ainoastaan ammattitaitoinen henkil® saa suorittaa asennuksen, kdyton ja
huollon. Hanen tulee tuntea kdytettavat varotoimet ja kyeta suorittamaan
vaaditut toimenpiteet asianmukaisesti.

+ Kaikki tuotteen toiminnot tulee suorittaa tdméan ohjekirjan ohjeiden
sekd laitteessa olevien merkintdjen mukaisesti. Kaikenlainen kayttd ja
muutokset, joita valmistaja ei ole erikseen valtuuttanut, ovat kiellettyja.
CAREL vapautuu kaikesta vastuusta valtuuttamattoman kayton osalta.

 Al3 yritd avata kostutinta milladn muulla kuin tdssé ohjekirjassa kuvatulla
tavalla.

+ Noudata kostuttimen asennuspaikassa voimassa olevia maardyksia.

+ Pida kostutin lasten ja lemmikkien ulottumattomissa.

« Ald asenna ja kéytd laitetta lshelld esineitd, jotka voivat vaurioitua
joutuessaan kosketuksiin veden (myds tiivistyneen) kanssa. CAREL
vapautuu kaikesta vastuusta suorien tai epasuorien vaurioiden osalta, jos
ne ovat seurausta kostuttimen vesivuodosta.

« Ald kéytd syovyttdvida kemikaaleja, liuottimia tai puhdistusaineita
kostuttimen sisé- tai ulko-osien puhdistamiseen, ellei ohjekirjassa kehoteta
toisin.

CAREL kehittda toimintaansa jatkuvasti. Taman vuoksi CAREL pidattaa itselleen
oikeuden tehdd muutoksia ja parannuksia mihin tahansa téssa asiakirjassa
kuvattuun tuotteeseen ilman ennakkoilmoitusta. Ohjekirjan teknisia tietoja
voidaan muuttaa ilman ennakkovaroitusta. CAREL-yhtion tuotteisiin liittyva
vastuu madritelladn CAREL-yhtion yleisissa sopimusehdoissa, jotka on julkaistu
verkkosivuilla www.carel.com ja/ tai erillisissa asiakkaiden kanssa solmituissa
sopimuksissa. Sovellettavan lain asettamissa rajoissa CAREL, sen tydntekijat
tai haarakonttorit/tytéryhtiot eivét ole missddn tapauksessa vastuussa tulojen
tai myynnin menetyksestd, tietojen havidmisestd, korvaavista tuotteista tai
palveluista aiheutuvista kustannuksista, materiaali- tai henkilévahingoista, tyon
keskeytyksistd tai mista syystd tahansa aiheutuneesta vélittémasts, valillisesta,
tahattomasta, omaisuus-, vakuutussuojatusta, rangaistuksellisesta,erityisesta
tai seurausvahingosta riippumatta siitd, onko se sopimukseen perustuva,
sopimuksen ulkopuolinen tai johtuuko se huolimattomuudesta, asennuksesta
tai  kyvyttomyydestd kdyttad tuotetta, vaikka CAREL-yhtiotd tai sen
haarakonttoria/tytaryhtioité olisi varoitettu vahingon mahdollisuudesta.
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Erota anturien ja digitaalitulon kaapelit mahdollisimman hyvin induktiiviseen
kuormaan vievistd johdoista ja virtajohdoista mahdollisen séhkémagneettisen
hairion vélttamiseksi.

Al koskaan aseta virtajohtoja ja signaalikaapeleita (sdhkotaulun johdot
mukaan lukien) samaan kaapelikanavaan.

Laite tulee ehdottomasti maadoittaa asennuksen yhteydessa kdyttamalla
liitinriman keltavihreda liitintd. Ala kdyta nollaliitintd maadoitukseen.

HAVITTAMINEN

Kostutin sisdltdd metalli- ja muoviosia. Euroopan parlamentin ja neuvoston

direktiivin - 2002/96/EY, annettu 27 pdivand tammikuuta 2003, sekd

tdytantoonpanevan kansallisen lainsdddanndn mukaisesti tulee huomata,

etta:

1. sdhko- ja elektroniikkalaiteromua ei tule havittdd yhdyskuntajatteen
joukossa, vaan se tulee kerata erikseen

2. loppukasittelyssd tulee kayttad paikallisen lainsdéadannon maaraaméaa
julkista tai yksityista jatteen kerdysjdrjestelmas; laite voidaan myos
palauttaa jalleenmyyijalle kdyttoidn paattyessa uuden laitteen hankinnan
yhteydessa

3. laite voi sisaltda vaarallisia aineita: tallaisten aineiden sopimaton kéytto tai
virheelinen loppukasittely saattaa aiheuttaa terveys- ja ymparistohaittoja

4. laitteessa tai pakkauksessa ja kdyttdohjeessa oleva symboli (ylirastitettu
jateastia) osoittaa, ettd laite on tuotu markkinoille 13. elokuuta 2005
jalkeen, ja ettd se tulee loppukasitelld erikseen

5. sdhko-  ja  elektroniikkalaiteromun  laittomasta  loppukasittelysta
aiheutuvat seuraamukset maarataan paikallisessa jatehuoltoa koskevassa
lainsdaadannossa.

Materiaalitakuu: 2 vuotta (valmistuspdivamaarasta alkaen kulutusosia lukuun
ottamatta).

Sertifiointi: CAREL-tuotteiden laadun ja turvallisuuden takaa CAREL-yhtion

ISO 9001 -sertifioitu suunnittelu ja valmistusjarjestelma sekd merkinta intertek
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CAREL

1. ESITTELY JA ASENNUS

1.1 HeaterSteam (UR¥)

Isotermisten vastuskostuttimien sarja hdyryntuotantoon ja -jakeluun.

Varustettu graafisella naytolla.

Saatavilla olevat mallit (kilven, pakkauksen ja arvokilven mallimerkintd):

- UR002, UR004, UR006, UR010, UR0O13 maks. 13 kg/h hdyryn
tuotantokapasiteetilla ja kostuttimen alla olevilla vesiliitannailla

- UR020, UR027, UR040, UR053, UR060, UR080 20-80 kg/h hdyryn
tuotantokapasiteetilla ja kostuttimen vieressa olevilla vesiliitannoilla

1.2 Mitat ja painot
Mallit UR002-UR013 Mallit UR020-UR080
‘B/v\

A B —— A
R — @

%w/

——
Kuva 1.a

UR002-13 UR020-40 UR053-80

Koko A 365 (14,37) 690 (27,16) 876 (34,48)

i) B 275 (10,82) 445 (17,51) 445 (17,51)

mm {in, C 712 (20,03) 888 (34,96) 888 (34,96)
Taulukko 1.a

UR002-13 UR020-40 UR053-80

Painot |R2kaL 31(683) 73 (160,9) 98 (216,0)

ko () Lehid 26 (57,3) 63 (138,38) 87 (191,8)

9 asennettu* 35 (77,1) 97 213,8) 155 (341,7)
Taulukko 1.b

* kdyttdolosuhteissa vedelld taytettyna

1.3 Pakkauksen avaaminen

 Tarkista vastaanoton yhteydessd, ettd kostutin on ehjd. lImoita
huolitsijalla valittomasti kirjallisesti, jos havaitset vaurion, joka voi olla
seurausta virheellisestd tai huolimattomasta kuljetuksesta.

- Siirrd kostutin asennuspaikalle ennen sen poistamista pakkauksesta.
Ota pakkauksesta kiinni alaosasta.

» Avaa pahvilaatikko ja poista pakkausmateriaalit. Ota kostutin pois
laatikosta, niin ettd se on aina pystysuorassa asennossa.

1.4 Sijoitus

Mallit UR002-UR013 Mallit UR020-UR080

[ =200 (7.9 I 2200 (7.9"

ﬁoo

(27.6")

2400 (15.7)

Kuva 1.b

1.5 Seinaasennus

« Laite on suunniteltu asennettavaksi seindlle, joka kykenee
kannattamaan sen painon kdyttoolosuhteissa (katso Seindasennus).
Mallit UR020*—- URO80 * voidaan asentaa lattialle.

» Varmista hoyryn asianmukainen jakelu asettamalla kostutin ldhelle
hoyryn jakelukohtaa.

« Sijoita kostutin pystysuoraan. Varmista vesivaa'an avulla, ettd alusta
on kohtisuorassa. Noudata vahimmaisetdisyyksid (katso kuva 1.b)
jattadksesi tilaa huollolle.

A Varo: ulkoiset metallilevyt kuumenevat toiminnan aikana ja
seindd vasten oleva takaosa saattaa saavuttaa yli 60 °C:n [dmpétilan.

Asenna kostutin seindlle kdyttamalld kostuttimeen valmiiksi kiinnitettyd
kannatinta ja mukana toimitettua ruuvisarjaa (katso asennusetdisyydet
alla olevista kuvista).

Kiinnitysohjeet:

1. Irrota seindkannatin kostuttimeen kiinnitetysta kannattimesta.

2. Kiinnitd kannatin seinddn (katso kuva 1.c). Tarkista vaaka-asento
vesivaa'alla; jos yksikkd asennetaan tiiliseindan, voit kdyttad mukana
toimitettuja muovisia ruuvitulppia (@ 8 mm) ja ruuveja (@ 5 mm x
P=50 mm).

3. Ripusta kostutin kannattimeen laitteen takana yldreunassa olevalla
profiililla (kuva 1.d).

4. Lukitse kostutin seinddn laitteen takalevyn alaosassa olevan reidn/
reikien avulla (kuva 1.d).

61 201 2355 2855 93 225 Y8 s
S 2% B B% 367) (4.8 (1752) _(4.87
- o e e
—< s
L 0 |
o o B
2 =
S - S i i
: - H £ 8
o 1] S E = R
a3 (s o 225 225 <
= < (089 (089
> +
169
(6.67)
@ >
230 5 145 400 145| g
(9.06) 8= (57D (1575 (571 s_"—j
365 (14.37) 3l
d
49(1.91 49 (1.91) o
Y
o =.a
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=i I
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B E =<
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Kuva 1.

tj 7 e ——

Kuva 1.d
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CAREL

1.6 Etulevyn poisto 1.7 Etulevyn asennus

Mallit UR002-UR013:

Mallit UR002-UR013:

Kuva 1.g

1. kddnnad CAREL-logolla varustettua punaista soikeaa laattaa, kunnes
ndet alla olevan kiinnitysreidn

Kuval.e 2. liv'uta levyd rungossa (hieman kohotettuna ja kallistettuna), kunnes
1. kddnnd CAREL-logolla varustettua soikeaa laattaa, kunnes ndet se pysdhtyy takareunoille
maadoitusruuvin kannan 3. ruuvaa maadoitusruuvi kiinni ruuvimeisselilld ja varmista, ettd se on
2. 16ysda ruuvi ruuvimeisselilld kiredlla
3. ota kiinni levyn reunoista, nosta noin 20 mm ja irrota se kostuttimen 4. kadnna CAREL-logolla varustettua punaista soikeaa laattaa, kunnes et
ulostydntyvistd reunoista endd nde alla olevaa kiinnitysreikda

4. poista levy vetamalld sitd eteenpdin
5. poista suojakalvo.
Mallit UR020-UR080:

Mallit UR020-UR080:

Kuva 1.h

1. liv'uta levyd alustassa hieman kallistettuna
2. aseta se pystyasentoon ja kiristd yldkannen ruuvit ruuvimeisselilla.

irrota kostuttimen pddlld olevat ruuvit ruuvimeisselilla A Varo: avaa mallien UR020-UR080 sahkotila kayttamalla uralukkoa.
ota levystd kiinni ja nosta sitd ylhaaltd pain noin 20 mm

poista levy vetamalld sitd eteenpdin
poista suojakalvo (kostuttimen kaikilla ulkopinnoilla).

N =

Kuva 1.i
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1.8 Laitteen mukana toimitetut materiaalit 1.10 Vesipiiri

Kun olet avannut pakkauksen ja poistanut etulevyn, tarkista
ettd sen sisalld on: Mallit UR002-UR013

2
-l
O
O
O

)
8

@@@@@ég

e

|
ruuvit ja ruuvitulpat vain malleille UR020-UR080: koodin :
seindasennusta varten FWHDCV0003 takaiskuventtiili ja Ul
liitosletku @ i

1 —

1.9 Arvokilpi

Kostuttimen tunnistustiedot 0ytyvat arvokilvestd, joka on sijoitettu
sahkokaapin véliseindan.

Kuva 1.k

Mallit UR020-UR080

MADE IN ... qu =R ﬁj

CAREL INDUSTRIES

CAREL 2’&2353!)"?(:?;”3' 11, 35020 Brugine A %
Kuva 1, @ U LT

Huom: arvokilven korjailu, poisto tai puuttuminen estaa laitteen @
asianmukaisen  tunnistamisen ja vaikeuttaa asennus- ja
huoltotdita. ]

Kuva 1.1
1 |Vaahdonestoanturi » (T*y)hjennyksen ldmmonsaatoputki
2 |Ylitdyton estokalvo 12 %?J(S)nnyksen jammonsaatovent-
3 |Tayttokalvo 13 |Tuloventtiili
4 |Syottosdilio 14 |Tyhjennyspumppu
5 |Elektrodit johtavuusmittaukseen 15 [Tarttumaton kalvo (**)
6 |Tasausputki 16 |Vastuslampdanturit (PTC)
7 |Syottoputki 17 |Lammittimet
8 |Tayttoputki 18 |Veden lampdtila-anturi (NTC) (**)
9 |Tasoanturi 19 |Ldmpoeriste
10 | Ylivuotoputki/tyhjennys

(*) jos varusteena laitteessa
(**) vain tdysin varustetuissa yksikoissa

9 "heaterSteam” +0300080FI - rel. 1.3-20.12..2017



1.11 Mallien UR002-UR0013 pohjapiirros

CAREL

11

0000

olBlol 2 e

O]

Selitykset:

Puolijohderele (SSR)

iy

®

1

1

® ®&E

®

9

3 O) == B

Moottorisuoja (THP)

Sulakerasia (F1, F2)

Kontaktori

Muuntaja

Elektroninen ohjain

Virtajohdon liitinrima

Pumpun sulake (F3)

O |0 (N[O | W N —

RF-hdirididen poistolaite (tarvittaessa)

10 Virtajohdon lapivientiholkki
11 Puhaltimen ohjauskortti

12 Apujohdon ldpivientiholkit
13 Jadhdytyspuhallin

14 Virtakytkin

15 Tyhjennys

16 Nayttd

17 NTC-anturin liitin

18 Kattila

19 Varoituskilpi

"heaterSteam” +0300080F! - rel. 1.3 -20.12.2017

Kuva 1.m

20 Tasoanturi
A Vihred LED: normaalitoiminta
B Keltainen LED: tayta
C Punainen LED: minimitaso
21 Kiinnitysvanne
22 Lammitin
23 Tyhjennyspumppu
24 Tayttoventtiili
25 Tyhjennyksen lammaonsaadtéventtiili (tarvittaessa)
26 Syottdvesiséilio
27 SSR lampétilasuoja (Klixon)
28 X1-X2 (valmius tuuletettujen héyrynjakajien liitdnndissa)
29 X3-X4 (valmius tyhjennyksen ulkoiselle [immonsaatéventtiilille) - tarvit-
taessa
30 Tyhjennyspumpun rele

10
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1.12 Mallien UR020-UR0080 pohjapiirros

000 g |
(]

0000

&—
&

ololo]| [T

o

e
&

g?@@@@@ Oé@ © OG@ Gg A) ©

Kuva 1.n
Selitykset:
1 Nayttod 20 Tyhjennyksen lammoénsaddtoventtiili (tarvittaessa)
2 SSR lédmpétilasuoja (Klixon) 21 Tyhjennyksen lammoénsadtotulo (tarvittaessa)
3 Jaéhdytyspuhallin 22 Tasoanturi
4 Puolijohderele (SSR) 23 Kattila
5 Lammittimen sulakkeet (tarvittaessa) 24 Tyhjennysputki
6 Kontaktori 25 Lammitin
7 Moottorisuoja (THP) 26 Kattilan [ampétilasuoja (Klixon)
8 NTC-anturin liitin 27 Vaahtotunnistin
9 Muuntaja 28 Veden tayttd
10 Ohjauskortti 29 Tyhjennyspumpun rele
n Sulakerasia (F1, F2, F3) 30 X3-X4 (valmius tyhjennyksen ulkoiselle [immonsaatoventtiilille) - tarvit-
taessa
12 Virtajohdon liitinrima
13 RF-héirididen poistolaite (tarvittaessa)
14 Virtajohdon tulo
15 Virtakytkin
16 Tyhjennyspumppu
17 Tyhjennyksen kerdyssailié (& 19 mm)
18 Tyhjennys
19 Tayttoventtili

11 "heaterSteam” +0300080F! - rel. 1.3-20.12..2017
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2. VESILITANNAT

ﬁ Tarkeda: katkaise kostuttimen sahko ennen vesiliitantoja.

Mallit UR002-UR013 Mallit UR020-UR080
al
@
[ ]
]
Kuva 2.a
VESILITANNAT:
1. Asenna kisiventtiili ennen jarjestelmaa (vedensyston katkaisu). Vesiliitdntojen sijoittelu:
2. Tee kostuttimen tulovesiliitantd. Kdyta URO02-UR013 . .
-malleissa 3/4'G letkuliitantaa. Lita UR020-UR080-mallien letku Mallit UR002-URO13 Mallit UR020-UR080
takaiskuventtiiliin (toimitetaan - koodi FWHDCV0003), ettei
kostuttimen sisalld oleva vesi pddse kosketuksiin vesijohtoveden © -
kanssa.

3. Asenna mekaaninen suodatin pidattadksesi kiintedt epapuhtaudet -
(hanan jalkeen).

4. Liitd tyhjennysputki (100 °C :n [dmpdtilaa kestdva), jonka sisdhalkaisija
on vahintdan 40 mm malleissa UR002-UR013 ja 50 mm malleissa
UR020-UR080.

5. Hanki suppilo varmistaaksesi jatkuvuuden, jos tyhjennysputkessa on
keskeytys.

6. Liitd hajulukko estddksesi hajujen palautumisen.

7. Mallit  UR020-UR080: liitd tyhjennysputki sdiliésta  kostuttimen
pohjaan (se voi kulkea tyhjennykseen kaytettyyn suppiloon).

8. Jos mallissa on tyhjennyksen lammonsddto, veden ldmpdtila on 60 Kuva 2.b Kuva 2.c
°C, taattu lampdtila enintadn 25 °C.

© ‘@ ‘@ ‘@

Selitykset:
A |Sydttoveden sisdantulo
Varo: Tyhjennysveden ulostulo

B
C __ |Pohjaséilién tyhjennysveden ulostulo (vain mallit UR020-UR080)
D |Tyhjennyksen [ammdnsdatotulo

+ Kun asennus on suoritettu, huuhtele sy6ttdputkea noin 30 minuuttia,
niin ettd vesi virtaa suoraan viemariin eikd kostuttimen sisélle. Se
poistaa lian tai tuotantojddmat, jotka saattavat tukkia tuloventtiilin ja/
tai aiheuttaa vaahdon muodostumista veden kiehuessa.

+ Tyhjennysputken tulee kulkea pystysuoraan alaspdin vahintdan 30
cm:n matkalta (kuva 2.a), jotta hdyryn paluu estetdan.

"heaterSteam” +0300080F! - rel. 1.3 -20.12.2017 12
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Vesiliitantojen korkeudet:

Tyhjennys / Tayttod
Mallit UR002-UR013 (alhaalta):
[*) =
X E
if ﬁbﬂ -
E X E i O
E EY b
Y Y —_—
<« D
»i D‘ >
Kuva 2.d
mm (in)
D [75(295 [ [620244)
D' |126(496) B 116457)
veden Veden tayttd vedentyh 1y gen tyhjennys
taytté jennys
Mallit UR020-UR080 (vasemmalta sivulta):
3 Q
K
x Q
L’ X
Liv |
Y Y A
LIIT |”
—>| k]
l» =
II
—> l—
|
Kuva 2.e
mm (in)
| 50 (1.96) L 230(9,0)
I 120 (4,72) L 54 (2,1)
1" 20(0,78) J 132(5,2)
L 122 (4,8) K 571(22,5)
\/“ede”n Veden tayttd Vedgn Veden tyhjennys
tayttod tyhjennys

13

Hoyryn ja lauhteen poisto

Mallit UR002-UR013 (ylhaaltd):

F
F

A A
Y

y
>

@

[« )
G
2 N
J
Al
@
Kuva 2.f
koko mm (in) Mallit UR002-UR013
F 126,7 (5)
F' 224 (8,8)
G 1379 (54)
G 21,7 (0,85)
Al Hoyryn ulostulo
A2 Hoyrynjakajan lauhteenpoistoputken liitos
A3 Puhaltimen paan virtajohdon lapivienti (apu)

Mallit UR020-URO080 (ylhaalta):

A
Y

Kuva 2.9
koko mm (in) Mallit UR020-UR040 Mallit UR053-UR080
M 172 (2,0) 172 (6,8)
M 31(1,2) 52(2,0)
N 273(10,7) 260 (10,2)
N' - 190 (7,4)
N" 46 (1,8) 52(2,0)
P 60 (2,4) 60 (2,4)
B1 \Ht’) rynjakajan lauhteenpoistoputken sijoittelu
B2 |H8yryn ulostulo
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2.1 Syottovesi

Vastuskostuttimen syottdvesi ei saa olla syovyttévad, epamiellyttavéan
hajuista tai erittéin kalkkipitoista, ettei siitd muodostu saostumia.
Vesijohtoverkosta tulevalla tai demineralisoidulla vedelld tulee olla
seuraavat ominaisuudet:

VASTUSKOSTUTTIMEN VEDEN RAJA-ARVOT

Min. | Maks.
Ominaisjohtavuus 20 °C:ssa 020 - uS/cm 0 1500
Liuenneiden kiintoaineiden kokonaismdaara |TDS — mg/L (1) (1
Kiinted jaannds 180 °C:ssa TDS - mg/L (1) (1
Vetyionin aktiivisuus pH 6 8,5
Kokonaiskovuus TH-mg/LCaCO3 | 0(2) | 400
Ohimeneva kovuus mg/L CaCO3 0(3) 300
Kloridit ppm Cl = 50 (4)
Rauta + Mangaani mg/L Fe+Mn = 02
Piidioksidi mg/L SI02 = 20
Jadnnoskloori mag/L Cl- = 02
Kalsiumsulfaatti mg/L CasSO4 = 100
Metalliepdpuhtaudet ma/I 0 0
L|u9tt|met, ohentimet, pesuaineet, voite- ma/L 0 0
luaineet

Taulukko 2.a

1. Ominaisjohtavuudesta riippuvat arvot; yleensa: TDS =0,93 * oR, 20 °C; R180

=0,65* oR, 20 °C

Klooripitoisuus (mg/L Cl-) ei alle 200 %

Klooripitoisuus (mg/L Cl-) ei alle 300 %

4. Tyhjennysnopeutta saatetaan joutua sagtdmaan, jotta  pitoisuus
kiehuvassa vedessa ei ole yli 300 mg/L Cl-.

wn

Jos vesi on erityisen syovyttdvda (johtavuus <1 pS/cm), kdyta titaanilammittimia
(heaterSteam-titaanimalli).

Tarkedd: Vettd ei saa késitelld vedenpehmennysaineilla tai

polyfosfaattien kasittelylaitteilla. Se vahentda huoltotarvetta,
mutta lisaa liukenemattomien suolojen pitoisuutta sylinterin vedessa ja
saattaa aiheuttaa toimintahdiriditd vaahdonmuodostuksen seurauksena.
Ellei tatd voida valtta, laimenna tavallisella vesijohtovedelld, niin ettd
takaat vahintdan 60 % sen alkuperdisesta kovuusarvosta, jonka ei tule
olla alle 5 °f Veden késittely kdanteisosmoosiin perustuvalla
suolanpoistolla on sallittua.

Ei suositella:

1. kaivo-, teollisuus- tai jadhdytyspiiristd tulevan veden tai yleensd
kemikaaleista tai bakteereista saastuneen veden kayttda

2. desinfiointi- tai korroosionestoaineiden lisdystad veteen, silld ne
saattavat aiheuttaa drsytysta.

o Huom: veden kovuuden ja johtavuuden vdlilld ei ole todettu
suhdetta; tdstd huolimatta viitteellisesti kovuudeltaan 40 °f veden
johtavuus on yleensd 900-1 000 mS/cm 20 °C:ssa.

2.2 Tyhjennysvesi

+ sisdltdd saman madran liukenemattomia aineita kuin syottévesi,
mutta suurempina maarina
+ voi saavuttaa 100 °C:n [dmpotilan
- eiole myrkyllistd ja voidaan toimittaa sadeveden kerdysjdrjestelmiin
3. jos mallissa on tyhjennyksen [dammonsaato, veden lampdtila on 60 °C,
taattu ldmpatila enintdan 25 °C.

Tarkeda: Taydellisesti demineralisoitu vesi on sydvyttavaa. Kayta

tdydellisesti demineralisoitua vettd sisaltavdn vesijdrjestelman
litdntddn ainoastaan kemikaaleja  kestdvastd muovista  (esim.
polypropeeni)  tai  ruostumattomasta  terdksestd  valmistettuja
asennusosia.

"heaterSteam” +0300080F! - rel. 1.3 -20.12.2017
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3. HOYRYN JAKELU

3.1 CAREL-hoyrysuuttimet (SDPOEMO00*¥*)
Kompakteja hdyrynjakajia pieniin kanaviin tai esim. hdyrysaunakdyttoon.
Ne voidaan asentaa vaaka- tai pystysuoraan (hdyrynpoisto ylospain).

Asennusohjeet (katso kuva):

1. poraa sarja reikid putken seindmaan jakajan porausmallin avulla
2. asenna jakaja

3. kiinnitd jakajan laippa neljdlla ruuvilla.

50 | 50 |
31,5 | 31,5 |
— — hetl}
( ‘<\\ @« R ‘
of /\ r
“y (’m 8 <D>
ok o &8
3 ®y v 2
[Te}
Y
J Y Y
o5 —
c
oo 230
3}0
o8 | J
230 o8
Kuva 3.a

Selitykset:

A. _ |hoéyryn sisdantulo

B. |lauhteen poisto

hoéyryn ulostulo

Reikien mitat riippuvat jakajan mallista:

C.|* malli SDPOEMO0000: kdsin porattava reika, halkaisija enintddn 30 mm
* malli SDPOEMO0012: reidn halkaisija 12 mm

» malli SDPOEMO0022: reidn halkaisija 22 mm

D. |porausmalli

o Huom: jos kaytdt hoyryletkuja, joiden sisdhalkaisija on 30 mm,
poista 22 mm hoyrysuuttimen sisdantulo-osasta.

3.2 CAREL-lineaarijakajat ilmakanaviin tai
ilmankasittelijoihin (DP***DR0)

lImankasittelijoihin - tai  kanavakdyttoon tarkoitetut  hoyrynjakajat
toimittavat hdyrya koko pituudeltaan taatakseen mahdollisimman lyhyen
kastumattoman etdisyyden. Jakajan valinnassa tulee ottaa huomioon
suurin vaadittu kapasiteetti, ilmankdsittelijan/kanavan mitat ja liitetyn
kostuttimen ulostuloliitdnnan halkaisija. Asenna etadlle esteista (mutkat,
haaroitukset, putkiliitokset, ritildt, suodattimet, puhaltimet jne.).

Jakajan ja esteen vdlinen vahimmaisetdisyys: 1-1,5m

Kasvata etdisyyttd seuraavissa tapauksissa:
1. ilman nopeuskasvu kanavassa
2. turbulenssin alentuminen.

15

Asennusohjeet (katso kuva):
« poraa sarja reikid putken seindmdan jakajan porausmallin avulla

(jakajan pakkauksessa)

« asenna jakaja, niin ettd hoyryn ulostuloaukot ovat ylospdin

kiinnitd jakajan laippa neljélla ruuvilla.

Selitykset:

0O NO WA W =

L-muotoinen asennuskannatin (tarvittaessa)

laipan tiiviste

hoyryn sisddntulo (QA)

lauhteen poisto (ZB)

laipan ruuvi (katso jakajan mukana toimitettuja ohjeita)

L = pituus (jakajan mallista riippuen, katso Lineaarijakajat)
lauhteen poiston kallistuskulma (noin 2°)

seindssa olevan reidn halkaisija (@Y)

Koko mm (in)

CAREL-lineaarijakajat
DP***D22R0 DP***D30R0 DP***D40R0

DA 22(0,9) 30(1,2) 40 (1,6)

@B 10(04) 10(04) 10(04)

[9)4 58(2,3) 68 (2,7) 89 (3,5

%] 35(14) 45 (1,8) 60 (2,4)

X 68 (2,7) 77 (3,0) 99 (3,9

Taulukko 3.a

A Varo:

1. Asenna jakaja hieman kaltevaan asentoon (vahintddn 2°)

2.

lauhteenpoiston helpottamiseksi.

L-muotoiset kannattimet (katso kohta 1, kuva 3. b) toimitetaan
hoyrynjakajien mallien DP085* — DP205* ohessa. Lyhyempid
pituuksia varten kannatin voidaan toimittaa lisdvarusteena (koodi
18C478A088).

"heaterSteam” +0300080F! - rel. 1.3-20.12..2017



3.3 CAREL-puhaltimet huoneasennukseen
(VSDUOA*, VRDXL*)

Hoyrynjakajat  huoneasennukseen. Ne  toimitetaan varustettuna
puhaltimella, joka edistdd hoyryn imeytymistd. VSDUOA*-puhaltimia
voidaan kayttdd kostuttimissa, joiden virtausnopeus on enintddn 18
kg/h (ts. mallit UR002-UR013). Ne voidaan liittdd kostuttimen péalle tai
erikseen etdasemaan kannattimen VSDBAS0001 avulla (katso kuva 3.c).
Ndiden jakajien virtaldhde on sahkdtaulun sisalla (24 Vac, liittimet X1, X2).

A
D
4 B
C
L

Kuva 3.c

A >05m E >05m
B >5m F >5m
C >21m G >1m
D >1m

Varo: noudata ylla annetun kuvan etdisyyksid, jotta hoyryn jakelu
on asianmukaista.

Jos kostuttimen tuotantokapasiteetti on yli 18 kg/h, saatavilla on
tuuletettuja hoyrynjakajia (koodi VRDXL0O0000) 230 Vac:n virtaldhteelld
(ulkoinen; maksimikapasiteetti 45 kg/h). Jakajat on suunniteltu
etdasennettaviksi. Ne tarvitsevat kaksi hoyryletkua, joiden halkaisija on 30
mm

ja jotka on liitetty Y-adapteriin (saatavilla lisdvarusteina, pyyda tuotekoodi
Carel-yhtiolta).

C |[>18m E |>09m
D |>12m F [>3m
G |[>12m

Tdssa tapauksessa ohjaustaulun liitintd J19.1 kdytetadn jannitteettémana
koskettimena (normaalisti auki, kun tuotantoa ei ole - SSR OFF).
Koskettimen maksimilukema on 2 A.

3.4 Hoyrynsiirtoletku

Kaytd CAREL-letkuja (pituus maks.4 m, katso Hoyrynsiirtoputken mallit).

+ Véltad pussien tai taitteiden muodostumista (lauhteen kerdytymisen
vuoksi).

+ Vélta letkua kuristavia jyrkkia mutkia tai kierteita.

+ Kiinnitd  letkunpdat  kostuttimen ja  hoyrynjakajan
metallikiristimilld, etteivat ne irtoa [dmmaon vaikutuksesta.

« Aldkohdista rasitusta (mukaan lukien mekaaninen kuormitus) sylinterin
hoyryn ulostulon lukitusosaan.

liittimiin

"heaterSteam” +0300080F! - rel. 1.3 -20.12.2017
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3.5 Lauhteenpoistoputki

Kostuttimen toiminnan aikana osa hoyrystd saattaa tiivistyd ja aiheuttaa
tehohaviitd ja melua (kurluttava aani).

Poista lauhde liittamalld jakajan alaosaan poistoputki, jossa on vesilukko
ja jonka kaltevuus on vahintaan 5° (katso kuva 3.d).

CAREL-lauhteenpoistoputket:  koodi  1312368AXX (@ 10 mm)
- (CHOSE00516  (5/16")  Yhdysvaltain  markkinoilla) ~ DP*-sarjan
lineaarijakajille; koodi 1312353APG (@ 7 mm) - (CHOSE0038 (3/8")
Yhdysvaltain markkinoilla) hoyrypuhaltimille ja -suuttimille.

vedelld

Varo: lauhteenpoistoputki  tulee

kostuttimen paallekytkentad.

tayttaa ennen

Alla on joitakin esimerkkeja hoyrynsiirto- ja lauhteenpoistoputkista:

Kaikki UR-mallit

Kuva 3.d

Mallit UR002-UR013 (1), lauhteenpoistoliitanta paluulla tayttosailioon:

D> 200mm (8")

Kuva 3.e

Malleissa UE020-UR080 (1) kostuttimen sisalld oleva putki vedetaan
alustan sailioon asti.

Kuva 3.f
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Kaikki UR-mallit

Kuva 3.9

R>300mm (12") R>300mm (12")

(S

%
D> 200mm (8") e

Kuva 3.h

3.6 Ulostulopaineen rajat

Kattilan ulostulon vastapaine (yli- tai alipaine) riippuu seka kanavan/
ilmankdsittelijan  suhteellisesta  paineesta ettd hoyrynjakajan ja
hoyryletkun painehaviostd, joka johtuu mutkista tai adaptereista.

Carel -hoyrynsiirtoletkujen painehdvié on noin 150 Pa/m (noudatettaessa
Carel-yhtidn suosittelemaa maksimivirtausnopeutta).

Carel DP*-sarjan lineaarijakajien painehavié on noin 25 Pa (noudatettaessa
Carel-yhtidn suosittelemaa maksimivirtausnopeutta).

Kun ndma arvot otetaan huomioon, kattilan ulostulopaineen tulee olla:

kattilan ulostulopaine > 150 [Pa/m] * hoyryletkun pituus [metrid] + 25 [Pal
DP + paine kanavassa/ilmankasittelijassa [Pa]

Kattilan ulostulopaineen arvot heaterSteam-mallille:

UR002-R013 UR020-UR080
kattilan ulostulopaineen rajat Pa 0-1500 0-2000

o Huom: noin -200 Pa:n paine kattilan ulostulossa vastaa noin 20 mm
vettd kattilan sisalld (kaikki koot).

17
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SAHKOKYTKENNAT

4.1 Johdotusmaaraykset

Mallit UR002-UR013

Ulkopuoli, alhaalta

Fe-
C

Sisapuoli, ylhaalta

@g@é_@
@4@

Kuva 4.a

Mallit UR20-UR80

Ulkopuoli, sivulta

SRRRRRKRKY

Selitykset:

1. virtajohdon sisadntulo

2. sisadntulo (kun valuholkki on poistettu) muihin kayttotarkoituksiin
3. anturikaapelien sisdantulo (kun valuholkit on poistettu).

4.2 \Virtajohdon liitanta

Katkaise laitteen séhko ennen liitdntdjen suorittamista: kytke padkatkaisin
ja kostuttimen virtakytkin pois.

Tarkeda: kostuttimen virtakytkin katkaisee sahkon ainoastaan
elektronisesta ohjaimesta, ei muista laitteista, joihin virta jaa
padlle.

Tarkista, ettd laitteen jannite vastaa sahkotaulun sisédlld ilmoitettua
nimellisarvoa. Poista etulevy luvun 1 ohjeiden mukaan.

Noudata alla annettuja ohjeita padstaksesi kasittelemaddn virtajohtoa ja
anturikaapeleita:

Mallit UR002-UR013

1. lrrota ruuvit ja poista kansi (A).

2. Katkaise tarvittaessa kartiomaisen lapivientiholkin (B) yldosa ja tydnna
virtajohto sen lapi.

3. Liitd sahkojohtimet liitinrimaan, aseta kansi takaisin ja kiinnitd se
ruuveilla.

Anturikaapelin kiinnitys:
4. Poista valuholkki (C) ja irrota ruuvit.

5. Tydbnnd anturikaapeli muodostuneen aukon ldpi. Kiinnita kaapeli
ruuveilla.

"heaterSteam” +0300080F! - rel. 1.3 -20.12.2017

18

=

® GND ®
L
N

Kuva 4.d Kuva 4.
® e ®l®e|le®
@ filk: ® ELf
® ®|® ®|l®|l®

+

==
o] AT
&
o A
@)
(.
©9
0

|

Kuva 4.f

Kuva 4.9

Mallit UR020-UR080

1. Etsi laitteen oikealla puolella oleva kuminen lapivientiholkki (A) ja
tydnna virtajohto sen Iapi.

2. lrrota sdhkotaulun sisalld oleva lapivientiholkki (B), liitd johtimet
liitinrimaan ja kiristd ruuvit uudelleen kiinnittadksesi kaapelin.

o|0|0o

|

O GND O

Kuva 4.h

Asentajan tulee asentaa erotuskytkin ja sulakkeet kostuttimen
sahkojarjestelmdan oikosulkusuojaksi. Taulukossa esitelldén johdon ja
sulakkeiden suositellut mitoitukset. Arvot ovat kuitenkin vain suuntaa-
antavia. Jos ne poikkeavat paikallisista voimassa olevista maarayksistd,
jalkimmaiset ovat ensisijaisia.

o Huom: virtajohdot tulee pitaa erillddn anturin signaalikaapeleista,
jotta ei-toivotut hairiot valtetdan.

A Tarkeaa: liitd keltavihred johdin maadoitusliittimeen (GND).
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4.3 Ohjauskortti

Ohjauskortti (S) on sahkataulun sisalld valiseindssa. UR002-UR013 UR020-UR080
A

Apuliitdnnat (anturit, etdpddte, halytys) tehdaan tyontamalld kaapelit
ulkopuolelta sahkotaulun sisdlle.

Kaytd tahan laitteen alaosassa olevia lapivientiholkkeja ja ohjaustaulussa
olevia ohjauskortin ruuviliittimia.

AR
® L N

088 2@
o, i
e I Y 2 5
]
g [7 dlh [M,] C
12 12 12345 - 12 3 - 12 12 3 4 5 6 12 2 1
Lch LWLJ LB L%JLWJ 18 Lz]HmJ 120 LJ24J LJ19J
G
C.)HC
%
= U JU JU LJ
M9 yimzﬁ M8 M1271 M1 M5 M6
’71 Z—‘ 1 2 3 4 5 6 7 8 ’71 Z—‘ % @’73 2 \—‘ ’7\ Z—‘ ’71 2—‘ ’T 2 3—‘
Q000002 Q@ | 00 0o
Ethernet
X528 &9 g =+ ov veo
g£3% £%ES = - N
H E RS485 Serial  Unit  Alarm
I status  relay
Control signal relay
Kuva 4.k
Selitykset:
Liitin Toiminto Séahkolaitetiedot Liitin Toiminto Sahkolaitetiedot
M1 M1.1 |GND (G0) M8 M8.1 |Tuotantopyynndn analo- Lahtojannitteen alue: 0-10V
M1.2 |Ohjaimen virtaldhde 24 Vac +10 %/-15 % 50/60 Hz gilahto maks. 10 mA
"2 e fjihtl;?s&zri]sts;lz&?gi?i:‘r: 0/1V,0/10V, 2/10V, 0/20 mA, M9 mgf \?hNtEe)inen varalaite- ja vuo-
ota J 4/20 mA, NTC 10 kQ 25 “Cissa : rattes) 250Vac; 2 A resistiivisell
signaal rottelukosketin kuormalla; 2 A induktiivisella
M2.2 |GND M9.2 |Varalaite- ja vuorottelutoi- K i !
M2.3 +12 Vdc, maksimivirta, jota minnon NO-kosketin uormatia
Anturin virtaldhde (+G) voidaan sy6ttda 50 mA; oiko- M11 Ethernet-portti
sulkusuoja M12 | M12.1 Tx/Rx-
G Anturin virtaldhde (+G) CAREL 0-10V M12.2 |BMS 485 Tx/Rx+
M2.4 |Varalaite-/vuorottelutoimin- | Maksimivirtaldhto: 5 mA; maksi- M12.3 GND
non digitaalitulo mijannite kosketin auki: 13 Vdc L Maadoitusliitanta
M2.5 |Kosteuden rajoitusanturin - {0/1V,0/10V, 2/10V, 0/20 mA, = A
. litul 4/20 A NTC J18 pLAN/nayttopaate
slgnaalitulo mA, J19 J19.1 Apu-/puhallinkosketin (NO) |250 Vac; 2 A resistiivisella
M26 |GND 192 |Yhtei /puhalli 2 A induktiivi
M27 |GND . temgn apu-/puhallin- kuormalla; 2 A induktiivisella
M2.8 |On/off-etdkoskettimen Maksimivirtalahto: 5 mA; maksi- kosketin kuormalla
digitaalitulo mijannite kosketin auki: 13 Vdc (IJ USB-portti (tyyppi A)
M3 M3.1 Tx/Rx-
M3.2 |Kenttavayld Tx/Rx+ )
Ethernet RJ45 -portti
M3.3 GND ot P Taulukko 4.5
M5 M5.1 | Laitteen tilakosketin (NO) 250 Vac; 2 A resistiiviselld
M5.2 | Laitteen tilakosketin kuormalla; 2 A induktiivisella
hteinen kuormalla
M6 M6.1 | Yhteinen hélytys 250Vac; 2 A resistiiviselld
M6.2  [NC hélytyskosketin kuormalla; 2 A induktiivisella
M6.3  |NO hélytyskosketin kuormalla
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4.4 Toiminta- ja ohjausperiaatteet

Alla annetaan joitakin tdrkeitd hoyrykostuttimien ohjausta koskevia

nakokohtia ennen jokaisen heaterSteam-laitteen  sahkoliitannan
selostusta.
4.4.1 Vastuskostuttimen toimintaperiaate

HeaterSteam on isoterminen hdyrykostutin, jonka teknologia perustuu
vedelld tdytettyyn sylinteriin tai kattilaan upotettuihin [ammittimiin.
Kaytossavoiollavesijohto-taidemineralisoituvesi.Ldmmittimien tuottama
lampod kasvattaa veden lampotilan noin 100 °C:seen. Demineralisoidun
veden kayttd takaa sylinterin ja ldmmittimen pidemman kayttoian, silld
kalkkisaostumia ei synny. Kdytettdessad vesijohtovettd veteen liuenneita
mineraaleja kerddntyy sylinteriin koostumuksiltaan erilaisina kiinteina
hiukkasina. Jotta ndin ei tapahdu, sylinterissa olevan veden johtavuuden
ylittdessa madrdtyn arvon osa vedestd tulee poistaa ja lisdta ja siten
suorittaa veden laimennus. Joissakin malleissa tyhjennysvesi sekoitetaan
vesijohtoveteen, jotta voimassa olevien kansallisten ja paikallisten
madrdysten mukainen maksimildmpotila el ylity  (tyhjennyksen
ldmmonsadtdtoiminto). Tuotetun hoyryn ldmpdtila on noin 100 °C
ja ylipaine minimaalinen (paineistamaton hoyry). Se on kdytanndssa
tdysin mineraalitonta ja bakteeritonta. Hoyryn tuotantoa ohjataan ON/
OFF-logiikalla tai moduloimalla nimellistehoa jatkuvasti 0 %:n ja 100 %:n
valilld kayttdmalld puolijohdereleitda (SSR); ohjauslogiikkana kaytetddn
tdssa tapauksessa pulssinleveysmodulaatiota (PWM) ohjelmoitavalla
aikaperusteella.

4.4.2 Ohjausperiaatteet

Laitteeseen on asennettu puolijohdereleet (SSR), mikd tarkoittaa
jatkuvasti sdadettavaa ja pyyntoon perustuvaa hoyryn tuotantoa yhdella
seuraavista tiloista.

4.4.3 ON/OFF-ohjaus

Toiminta tapahtuu joko tdydelld teholla tai ei ollenkaan. Se kdynnistetdan
ulkoisella koskettimella. Laitteen maksimituotantoprosentti voidaan
asettaa.

4.4.4 Suhteessa ulkoiseen signaaliin (moduloiva

ohjaus)
Hoyryn tuotanto on suhteessa ulkoisen Y-signaalin arvoon (valitaan
ohjelmoimalla yksi seuraavista standardeista: 0-1Vdc; 0-10Vdc; 2-10Vdc;
0-20 mA; 4-20 mA). Maksimituotanto Pmax vastaa ulkoisen Y-signaalin
maksimiarvoa ja siten kostuttimen nimellistuotantoa. Kayttdja voi asettaa
kdynnistyshystereesin hy. Se viittaa ulkoiseen Y-signaaliin.

A
Pmax}f------cmmmomee
Steam_Pr
Pmind-----
0% hy 2xhy 100%
Kuva 4.1
Selitykset:
Steam_pr _ |H6yryn tuotanto Y Ulkoinen signaali
PO Maks.tuotanto hy Kaynnistyshystereesi
Pm Min.tuotanto

oHuom: yldpuolella annettu kaavio on voimassa, kun

esildmmitystoiminto on kytketty pois.
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4.4.5 Itsendinen ohjaus kosteusantureilla

Hoyryn tuotanto riippuu vastaavan kosteusanturin lukemasta % rH ja
kasvaa luetun arvon poiketessa asetusarvosta St. Enimmaistuotanto Pmax
vastaa tapausta, jossa anturin lukema kosteus poikkeaa asetusarvosta
arvolla BP (suhteellisuusalue). Kayttdja voi asettaa kdynnistyshystereesin
hy.

A
Pmaxg--------------------
1
Steam_Pr ||
1
1
. 1
Pmin
1
1
1
: OFF
1
1
: | >
1 1
| I hy | %rH
1 l—>1
1 1
1 1
[} I
] ]
BP St
Kuva 4.m
Selitykset:
Steam_pr__|HOyryn tuotanto Y Ulkoinen signaali
PO Maks.tuotanto hy Kadynnistyshystereesi
Pm Min.tuotanto

Tarkista, ettd anturin mittaama suhteellinen kosteus on tiettyjen ennalta
asetettujen arvojen sisallg, itsendisessa ohjauksessa voidaan asettaa kaksi
halytyskynnysta:

« korkean suhteellisen kosteuden halytyskynnys

« alhaisen suhteellisen kosteuden halytyskynnys

Kun nama kynnykset ylittyvdt, padohjauskortissa oleva relekosketin
suljetaan ja halytys laukeaa.

4.4.6 Itsendinen ohjaus suhteellisella

kosteusanturilla ja ulostulon rajoitusanturilla

Myds tdssa tapauksessa ohjain moduloi hdyryn tuotantoa suhteellista
kosteutta mittaavan padanturin lukeman % rH perusteella. Tuotantoa
rajoitetaan, jos hoyrynjakajan jaljessa olevaan ilmakanavaan sijoitetun
toisen rajoitusanturin mittaama kosteus saavuttaa suurimman halutun
arvon. Jotta ulostuloilman suhteellinen kosteus ei ylitd lian korkeana
pidettyd arvoa, itsendiselld ohjauksella ja rajoitusanturilla varustetulle
ohjausmoduulille voidaan asettaa korkea suhteellisen kosteuden
halytyskynnys. Kun tdmda kynnys ylittyy, pddohjauskortissa oleva
relekosketin suljetaan ja halytys laukeaa. Rajoitusanturi mahdollistaa
hoyryn tuotannon moduloinnin maaratyn asetetun rajan differentiaalista
riippuen.

4.4.7 Hoyrysaunakaytto

Hoyrysaunakaytdssa ohjausanturi mittaa ldmpotilaa eika kosteutta ja sita
koskevat samat saanndt kuin itsendisessa anturiohjauksessa.

Kun asetuksena on ldampatilan ohjaus, kostutin jatkaa hdyryn tuotantoa,
kunnes hoyrysaunassa saavutetaan haluttu asetuslampdtila ja siten
haluttu ilman kylldstyminen (hoyryvaikutus).

Suositeltu  CAREL-anturi:  ASET030001, ASET030000 tai
UEKNTCO*.

NTC-anturi
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4.5 Hoyryn tuotannon ohjaussignaalit

Kostuttimeen on asennettu puolijohdereleet (SSR), jotka moduloivat
hoyryn tuotantoa. Sen seurauksena kapasiteetti saattaa vaihdella
valilld 1-100 % ohjausvaatimuksista riippuen. Kostutin voidaan liittaa
etdvalvojaan RS485-sarjaliittimen tai Ethernet -liittimen kautta. Kdytetyn
signaalin tyypista riippuen hdyryn tuotannon kayttdonotto ja/tai ohjaus
voidaan suorittaa eri tavoin (ON/OFF tai moduloiva).

A Tarkeda: anturitulot on oikosulkusuojattu ja maksimiantovirta
(M2.3) on 50 mA. Tastd huolimatta ohjaustyyppi on suositeltavaa
konfiguroida ennen anturien liittdmista liittimiin.

Nayton oikeassa yldreunassa ndytetty sivuindeksi auttaa kdyttdjia laitteen
konfiguroinnissa. Sivuindeksi vastaa jokaisen valikon sivujarjestysta.

Kuva 4.n

Hoyryn tuotannon voi kdynnistaa:

KOSTEUDENSAADIN (ON/OFF-toiminto):

- Liitd liittimet M2.1 ja M2.2 (tuotantopyynto) kosteudensdatimeen.

« Oikosulje liittimet ~ M2.7-M2.8  (oikosulkupala)  asettaaksesi
tuotantovalmiuden.

+ Ota ON/OFF-toiminto kdyttoon tekemalld seuraavat asetukset:

Hoyryn tuotannon voi kdynnistaa ja sita voi ohjata:

ULKOINEN PROPORTIONAALIOHJAIN (moduloiva toiminto)

« Oikosulje  liittimet ~ M2.7-M2.8  (oikosulkupala)  asettaaksesi
tuotantovalmiuden.

- Liitd littimet M2.1 ja M2.2 (tuotantopyynt®) ulkoiseen ohjaimeen.

+ Ota ohjaus kayttoon tekemalld seuraavat asetukset:

Sivuind. N&yton kuv. Parametri

Ea01 Ohjaustyyppi Suhteellinen ulkoiseen signaaliin

Ea03 Suhteellisuusalue Asetus: hystereesi (0-100 %)
Minimituotanto (0-100 %)
Maksimituotanto (0100 %)

EcO1 Padanturin tyyppi Valittava arvo: 0-1V,0-10V, 2-10V, 0-20
mA, 4-20 mA

Kuva 4.q

ULKOINEN PROPORTIONAALIOHJAIN ja ETAKOSKETIN (moduloiva

toiminto)

« Liitd liittimet M2.1 ja M2.2 (tuotantopyyntd) kosteudensaatimeen.

« Liitd tulot M2.7-M2.8 (kdyttoonotto) etdkoskettimeen (esim: kytkin,
ajastin tms.).

+ Ota ohjaus kayttéon tekemalld seuraavat asetukset:

Sivuindeksi N&yton kuvaus Parametri Sivuind. Nayton kuv. Parametri
Ea01 Ohjaustyyppi Ulkoinen ON/OFF-signaali Ea01 Ohjaustyyppi Suhteellinen ulkoiseen signaaliin
Ea04 Maksimituotanto 0-100 % nimellistuotannosta Ea03 Suhteellisuusalue Asetus: hystereesi (0-100 %)
Minimituotanto (0-100 %)
Maksimituotanto (0-100 %)
M9 M2 M8 EcO1 Padanturin tyyppi Valittava arvo: 0-1V, 0-10V, 2-10V, 0-20
( —‘ ‘ ‘ ( —‘ mA, 4-20 mA
T2 12 3 4 5 6 7 8 12

QOVVV0VD

L

-

Kuva 4.0

KOSTEUDENSAADIN ja ETAKOSKETIN (ON/OFF-toiminto)
« Liitd liittimet M2.1 ja M2.2 (tuotantopyynto) kosteudensaatimeen.
« Liitd tulot M2.7-M2.8 (kdyttoonotto) etdkoskettimeen (esim: kytkin,

ajastin tms.).

+ Ota ON/OFF-toiminto kdyttoon tekemalld seuraavat asetukset:

Sivuindeksi Nayton kuvaus Parametri
Ea01 Ohjaustyyppi Ulkoinen ON/OFF-signaali
Ea04 Maksimituotanto 0-100 % nimellistuotannosta
( MQW ‘ M2 ‘ ( MSW
12 12 3 4 5 6 7 8 12

leoooo00)|

N

A

Kuva 4.p
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Kuva 4.r

ULKOINEN PROPORTIONAALIOHJAIN ja ETAKOSKETIN (moduloiva

toiminto) RAJOITUSANTURILLA

« Oikosulje  liittimet  M2.7-M2.8  (oikosulkupala)
tuotantovalmiuden;  vaihtoehtoisesti  liita  liittimet
etdkoskettimeen (esim.: kytkin, ajastin tms.).

- Liitd littimet M2.1 ja M2.2 (tuotantopyynt®) ulkoiseen ohjaimeen.

- Liitd aktiivinen rajoitusanturi liittimiin M2.5, M2.3 (+12 Vdc), M2.6 (GND).

asettaaksesi
M2.7-M2.8

o Huom: kun kdytdssa on Carel 0-10V -anturi, liitd anturin virtaldhde
+(G) kortin liittimeen G, &la liittimeen M2.3.
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+ Ota ohjaus kayttoon tekemadlld seuraavat asetukset:

Sivuind. Nayton kuv. Parametri
Ea01l Ohjaustyyppi Suht. ulkoiseen signaaliin rajoitusanturilla
Ea03 Suhteellisuusalue  |Asetus:
Hystereesi (0-100 %)
Minimituotanto (0-100 %)
Maksimituotanto (0-100 %)
Ea06 Rajoitusanturi Asetus:
Asetusarvo (0-100 % rH)
Differentiaali (0-100 %)
EcO1 Padanturin tyyppi |Valittava arvo: 0-1V,0-10V, 2-10V, 0-20 mA,
4-20 mA
Ec02 Rajoitusanturin Valittava arvo: 0-1V,0-10V, 2-10V, 0-20 mA,
tyyppi 4-20 mA

’71M92W ’1 2 3 4M25 6 7 8‘ LMSZW

Kuva 4.5

o Huom: teollisuusympdristoissa (IEC EN 61000-6-2) laitteesta
léhtevien signaalikaapelien pituus ei saa olla yli 30 m: nditd ovat hoyryn
tuotannon signaalikaapeli (littimet M2.1, M2.2), digitaalinen etd-on/off-
tulo (lliittimet M2.7, M2.8) ja suojattu RS485-yhteyskaapeli.

4.6 Ohjaus kosteusantureilla

Huonekosteusanturiin liitetty padohjauskortti ohjaa hoyryn tuotantoa
mitatun kosteuden perusteella. Toiseen ulostuloon voidaan liittaa
myds kosteuden rajoitusanturi: tdssa kokoonpanossa (tyypillinen
ilmankasittely-yksikoille) pddohjauskortti jatkaa hdyryn tuotannon
ohjausta kosteusvaatimusten mukaan, mutta tuotantoa rajoitetaan
ulostulokanavasta mitatun suhteellisen kosteuden mukaan.

L= = |

f
S
Remote
Contact

a
Kuva 4.t
Selitykset:
HP Kosteuden saatdanturi (sisddntulon/huoneen kosteusanturi)
HLP Kosteuden rajoitusanturi_(ulostulon kosteusanturi)
Remote Contact |Etdkosketin
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OHJAUS YHDELLA KOSTEUSANTURILLA

« Oikosulje liittimet ~ M2.7-M2.8  (oikosulkupala)
tuotantovalmiuden;  vaihtoehtoisesti liitd  liittimet
etdkoskettimeen (esim.: kytkin, ajastin tms.).

- Liitd aktiivinen padhuoneanturi liittimiin M2.1, M2.2 (GND) ja M2.3 (+12Vdo).

asettaaksesi
M2.7-M2.8

o Huom: kun kdytossd on Carel 0-10V -anturi, liitd anturin virtaldhde
+(G) kortin liittimeen G, ala liittimeen M2.3.

» Ota ohjaus kayttoon tekemalld seuraavat asetukset:

Sivuind. Nayton kuv. Parametri

Eao1 Ohjaustyyppi Yksi kosteusanturi

Ea05 Moduloiva ohjaus Asetus:
Kosteuden asetusarvo (0-100 % rH)
Differentiaali (2-20 % rh)
Minimituotanto (0-100 %)
Maksimituotanto (0-100 %)

EcO1 Padanturin tyyppi Valittava arvo: 0-1V,0-10V, 2-10V,
0-20 mA, 4-20 mA

NN NN

)

Kuva 4.u

OHJAUS YHDELLA KOSTEUSANTURILLA JA RAJOITUSANTURILLA

« Oikosulje liittimet ~ M2.7-M2.8  (oikosulkupala)  asettaaksesi
tuotantovalmiuden;  vaihtoehtoisesti  liitd  liittimet  M2.7-M2.8
etdkoskettimeen (esim.: kytkin, ajastin tms.).

- Liitd aktiivinen padhuoneanturi liittimiin M2.1, M2.2 (GND) ja M2.3 (+12
Vda).

- Liitd aktiivinen rajoitusanturi littimiin M2.5, M2.3 (+12Vdc), M2.6 (GND).

o Huom: kun kdytossd on Carel 0-10V -anturi, liitd anturin virtaldhde
+(G) kortin liittimeen G, ala liittimeen M2.3.

» Ota ohjaus kayttoon tekemalld seuraavat asetukset:

Sivuind. Nayton kuv. Parametri
Eao1 Ohjaustyyppi Kosteusanturi ja rajoitusanturi
Ea05 Moduloiva Asetus:
ohjaus Kosteuden asetusarvo (0-100 % rH)
Differentiaali (2-20 % rh)
Minimituotanto (0-100 %)
Maksimituotanto (0-100 %)
Ea06 Rajoitusanturi Asetusarvo (0-100 % rH)
Differentiaali (0-100 %)
EcO1 Padanturin Valittava arvo: 0-1V,0-10V, 2-10V, 0-20 mA,
tyyppi 4-20mA
Ec02 Rajoitusanturin  |Valittava arvo: 0-1V,0-10V, 2-10V, 0-20 mA,
tyyppi 4-20 mA

QOO 0D

TOUTHYT

Main probe

Second probe
<

Kuva 4.v
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Seuraavat anturit voidaan liittaa:

CAREL-huoneanturit
ilmakanaviin
teknisiin kdyttétarkoituksiin

DPWC111000
DPDC110000, DPDC210000
DPPC210000, DPPC210000

o Huom: ohjaimeen voidaan liittdd muiden valmistajien (ei CAREL)
aktiivisia antureita.

OHJAUS KAHDELLA KOSTEUSANTURILLA

« Oikosulje liittimet ~ M2.7-M2.8  (oikosulkupala)
tuotantovalmiuden;  vaihtoehtoisesti  liita  liittimet
etdkoskettimeen (esim.: kytkin, ajastin tms.).

- Liitd aktiivinen padhuoneanturi liittimiin M2.1, M2.2 (GND) ja M2.3 (+12
Vdq).

- Liitd toinen aktiivinen anturi liittimiin M2.5, M2.3 (+12 Vdc) ja M2.6
(GND).

asettaaksesi
M2.7-M2.8

o Huom: kun kdytdssa on Carel 0-10V -anturi, liitd anturin virtaldhde
+(G) kortin liittimeen G, ala liittimeen M2.3.

+ Ota ohjaus kayttéon tekemalld seuraavat asetukset:

Sivuind. Nayton kuv. Parametri

Ea01 Ohjaustyyppi Modulointi kahdella kosteusanturilla

Ea02 Ohjaus 2 anturilla Kahden anturin painokertoimen asetus
(0-100 %)

Ea05 Moduloiva ohjaus Asetus:
Kosteuden asetusarvo (0-100 % rH)
Differentiaali (2-20 % rh)
Minimituotanto (0-100 %)
Maksimituotanto (0-100 %)

EcO1 Padanturin tyyppi Valittava arvo: 0-1V,0-10V, 2-10V, 0-20 mA,
4-20 mA

Ec02 Toisen anturin tyyppi |Valittava arvo: 0-1V,0-10V, 2-10V, 0-20 mA,
4-20 mA

Ohjain laskee kahden anturin tulosten painotetun keskiarvon. Myos
kahden anturin painokerroin voidaan asettaa.
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Kuva 4.w

Seuraavat anturit voidaan liittaa:

CAREL-huoneanturit
ilmakanaviin
teknisiin kayttotarkoituksiin

DPWC111000
DPDC110000; DPDC210000
DPPC210000; DPPC210000

o Huom: ohjaimeen voidaan liittdd muiden valmistajien (ei CAREL)
aktiivisia antureita.

4.7 Ohjaus lampotila-antureilla

Ohjaimessa on itsendinen sisdldmpotilan sdatd. Se voidaan liittaa
lampdtila-anturiin TT (kuva 4.r). Se suorittaa tdydellisen ohjauksen
valvotun ympadriston sisdlta mitatun ldmpotilan perusteella.

23

(&)
TT
Remote
contact
L
a
Kuva 4.x
Selitykset:
1T \/—\ktiivinen ldmpétila-anturi

Remote Contact | Etdkosketin

OHJAUS YHDELLA AKTIIVISELLA LAMPOTILA-ANTURILLA

« Oikosulje  liittimet ~ M2.7-M2.8  (oikosulkupala)
tuotantovalmiuden;  vaihtoehtoisesti liitd  liittimet
etdkoskettimeen (esim.: kytkin, ajastin tms.).

- Liitd aktiivinen padhuoneanturi liittimiin M2.1, M2.2 (GND) ja M2.3 (+12
Vda).

asettaaksesi
M2.7-M2.8

o Huom: kun kdytdssd on Carel 0-10V -anturi, liitd anturin virtaldhde
+(G) kortin liittimeen G, ala liittimeen M2.3.

+ Ota ohjaus kayttéon tekemalld seuraavat asetukset:

Sivuind.
Eao01
Ea05

Parametri

Yksi ldmpédtila-anturi

Asetus:

Lampatilan asetusarvo (0-100 °C)
Differentiaali (2-20 °C)

Minimituotanto (0-100 %)
Maksimituotanto (0-100 %)

Valittava arvo: 0-1V,0-10V, 2-10V, 0-20
mA, 4-20 mA

’71M92—‘ ‘1 2 3 4M25 6 7 8‘ ’71M82—‘
20002222

()

OUTHYT! \

M .

Nayton kuv.
Ohjaustyyppi
Moduloiva ohjaus

EcO1 Padanturin tyyppi

Main probe

Kuva 4.y

OHJAUS YHDELLA LAMPOTILA-ANTURILLA JA RAJOITUSANTURILLA

« Oikosulje  liittimet ~ M2.7-M2.8  (oikosulkupala)  asettaaksesi
tuotantovalmiuden;  vaihtoehtoisesti  liitd  liittimet  M2.7-M2.8
etdkoskettimeen (esim.: kytkin, ajastin tms.).

- Liitd aktiivinen padhuoneanturi liittimiin M2.1, M2.2 (GND) ja M2.3 (+12
Vda).

- Liitd aktiivinen rajoitusanturi liittimiin M2.5, M2.3 (+12 Vdc), M2.6 (GND).

o Huom: kun kdytdssé on Carel 0-10V -anturi, liitd anturin virtaldhde
+(G) kortin liittimeen G, &la liittimeen M2.3.

« Ota ohjaus kayttoon tekemalld seuraavat asetukset:
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Sivuind. Nayton kuv. Parametri
Eal1l Ohjaustyyppi Lampatila rajoituksella
Ea05 Moduloiva Asetus:
ohjaus Lédmpdtilan asetusarvo (0-100 °C)
Differentiaali (2-20 °C)
Minimituotanto (0-100 %)
Maksimituotanto (0-100 %)
Ea06 Rajoitusanturi Asetusarvo (0-100 °C)
Differentiaali (0-100 %)
EcO1 Paaanturin Valittava arvo: 0-1V,0-10V, 2-10V, 0-20 mA,
tyyppi 4-20 mA
Ec02 Rajoitusanturin  |Valittava arvo: 0-1V,0-10V, 2-10V, 0-20 mA,
tyyppi 4-20 mA
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Kuva 4.z

Seuraavat anturit voidaan liittaa:

CAREL-huoneanturit
ilmakanaviin
teknisiin kayttotarkoituksiin

DPWC111000
DPDC110000; DPDC210000
DPPC210000, DPPC210000

o Huom: ohjaimeen voidaan liittdd muiden valmistajien (ei CAREL)
aktiivisia antureita.

OHJAUS KAHDELLA AKTIIVISELLA LAMPOTILA-ANTURILLA

« Oikosulje  liittimet ~ M2.7-M2.8  (oikosulkupala)
tuotantovalmiuden;  vaihtoehtoisesti  liitd  liittimet
etdkoskettimeen (esim.: kytkin, ajastin tms.).

« Liitd aktiivinen padhuoneanturi liittimiin M2.1, M2.2 (GND) ja M2.3 (+12
Vdo).

« Liitd toinen aktiivinen anturi liittimiin M2.5, M2.3 (+12 Vdc) ja M2.6
(GND).

asettaaksesi
M2.7-M2.8

o Huom: kun kaytdssé on Carel 0-10V -anturi, liitd anturin virtaldhde
+(G) kortin liittimeen G, al3 liittimeen M2.3.

+ Ota ohjaus kayttoon tekemadlld seuraavat asetukset:

Sivuind. N&yton kuv. Parametri

Fa01 Ohjaustyyppi Lampdtila (kaksi anturia)

Ea02 Ohjaus 2 anturilla Kahden anturin painokertoimen asetus
(0-100 %)

Ea05 Moduloiva ohjaus  |Asetus: ldampdtilan asetusarvo (0-100 °C)
Differentiaali (2-20 °C)
Minimituotanto (0-100 %)
Maksimituotanto (0-100 %)

EcO1 Padanturin tyyppi | Valittava arvo: 0-1V,0-10V, 2-10V, 0-20
mA, 4-20 mA

Ec02 Toisen anturin tyyppi |Valittava arvo: 0-1V, 0-10V, 2-10V, 0-20
mA, 4-20 mA

Ohjain laskee kahden anturin tulosten painotetun keskiarvon. Myos

kahden anturin painokerroin voidaan asettaa.
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Kuva 4.aa

Seuraavat anturit voidaan liittaa:

CAREL-huoneanturit

DPWC111000

ilmakanaviin

DPDC110000; DPDC210000

teknisiin kdytttarkoituksiin

DPPC210000, DPPC210000

o Huom: ohjaimeen voidaan liittdd muiden valmistajien (ei CAREL)
aktiivisia antureita.

OHJAUS YHDELLA NTC-LAMPOTILA-ANTURILLA (passiivinen)

« Oikosulje
tuotantovalmiuden;

liittimet

M2.7-M2.8
vaihtoehtoisesti

asettaaksesi
M2.7-M2.8

(oikosulkupala)
litd  liittimet

etdkoskettimeen (esim.: kytkin, ajastin tms.).
« Liitd NTC-padhuoneanturi liittimiin M2.1 ja M2.2.
« Ota ohjaus kayttoon tekemalld seuraavat asetukset:

Sivuindeksi Naytén kuvaus parametri

Ea01 Ohjaustyyppi Yksi [dmpdtila-anturi

Ea05 Moduloiva ohjaus Asetus:
Lampatilan asetusarvo (0-100 °C)
Differentiaali (2-20 °C)
Minimituotanto (0-100 %)
Maksimituotanto (0-100 %)

EcO1 Padanturin tyyppi Anturin tyypin asetus: NTC
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Kuva 4.ab

OHJAUS KAHDELLA NTC-LAMPOTILA-ANTURILLA (passiivinen)

« Oikosulje liittimet
tuotantovalmiuden;

M2.7-M2.8
vaihtoehtoisesti

asettaaksesi
M2.7-M2.8

(oikosulkupala)
litd  liittimet

etdkoskettimeen (esim.: kytkin, ajastin tms.).
« Liitd NTC-pddhuoneanturi liittimiin M2.1 ja M2.2.
« Liitd toinen NTC-anturi liittimiin M2.5 ja M2.6.
» Ota ohjaus kayttoon tekemalld seuraavat asetukset:

Sivuindeksi Nayton kuvaus parametri

Ea01 Ohjaustyyppi Modulointi kahdella lampétila-
anturilla

Ea02 Ohjaus 2 anturilla Kahden anturin painokertoimen
asetus (0-100 %)

Ea05 Moduloiva ohjaus Asetus:
Lampéatilan asetusarvo (0-100 °C)
Differentiaali (2-20 °C)
Minimituotanto (0-100 %)
Maksimituotanto (0-100 %)

EcO1 Padanturin tyyppi Anturin tyypin asetus: NTC

Ec02 Toisen anturin tyyppi  |Anturin tyypin asetus: NTC

Ohjain laskee kahden anturin tulosten painotetun keskiarvon. Myds
kahden anturin painokerroin voidaan asettaa.
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Kuva 4.ac

4.8 Halytyskosketin

Kostuttimen ohjaimeen on asennettu relekosketin yhden tai useamman
vian tai hdlytyksen etdilmoitusta varten. Halytyskosketin (250 Vac; maks.
teho: 2 A resistiivinen- 2 A induktiivinen) on liitetty liittimiin Mé.1, M6.2
jaM6.3.
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Kuva 4.ad

M6.1  |CO - Yhteinen halytys
M6.2  |NC - NC hélytyskosketin
M6.3  |NO - NO hélytyskosketin

49 Laitteen tilakosketin / huollon esivaroitus

Kostuttimen ohjaimeen on asennettu relekosketin laitteen tilan
etdilmoitusta varten. Kosketin on normaalisti auki. Kun laite tuottaa
hoyryd, kosketin on kiinni. Laitteen tilakosketin (250 Vac; maks.teho: 2 A
resistiivinen- 2 A induktiivinen) on liitetty liittimiin M5.1 ja M5.2.
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Kuva 4.ae

M5.1 \Laitteen tilakosketin (NO)
M5.2 \Laitteen hteinen tilakosketin

Koskettimen M5.2 oletuskonfigurointi on laitteen tilakosketin. Sama
rele voidaan konfiguroida myds huollon esivaroitusta varten, niin etta
se antaa signaalin ennen varsinaisen huoltohdlytyksen laukeamista ja
huolto voidaan ohjelmoida. Katso lisdtietoja varoituksen maarityksestd
kappaleesta 7.2.7 Sylinterin kdyttotunnit.

Konfiguroi digitaalilahtd M5.2 huollon esivaroitusta varten suorittamalla
seuraavat asetukset:

Sivuindeksi Nayton kuvaus parametri

Eb07 Digitaalildhté M5.2 Huollon esivaroitus

Ea07 Sylinterin kdyttétunnit Varoitusparametrin (tunnit)
asetus

4.10 Tuotantopyynnon analogilahto

Kostuttimen ohjaimeen on asennettu analogildhto (0-10 V signaali), joka
vastaa tuotantopyyntoon.
Tuotantopyynnon analogildhtd (0-10 V maks. 10 mA) on liitetty liittimiin

M8.1 ja M8.2.
( M9 1 M2 ( M8 1
1 2 ’ 1 2 3 4 5 6 7 8 ‘ 1 2
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Kuva 4.af

M8.1 |Tuotantopyynnén analogildhte
M8.2  |GND

A TARKEITA VAROITUKSIA: jotta ohjaus ei ole epévakaata, anturien
tai ulkoisten ohjainten maadoitusjohdin tulee liittdd laitteen ohjaimen
maadoitusliittimeen.

4.11 Lopputarkistukset

Asianmukainen sahkoliitdnta on seuraavien ehtojen mukainen:

1. kostuttimeen sydtettdva verkkojannite vastaa arvokilvessa ilmoitettua

jannitetta

asennetut sulakkeet sopivat jarjestelmalle ja jannitteelle

verkkoon on asennettu erotuskytkin  kostuttimen  sdhkon

katkaisemiseksi

4. kostutin on maadoitettu asianmukaisesti

virtajohto on kiinnitetty irrotukselta suojattuun johdonkiinnittimeen

6. littimet  M27 ja M28 on oikosuljettu tai liitetty
kdyttoonottokoskettimeen

7. jos kostutinta ohjataan ulkoisella ohjaimella, signaalimaadoitus on
kytketty ohjaimen maadoitukseen.

w N

v

5. KAYTON VALMISTELU

5.1 Ennakkotarkistukset

Ennen kostuttimen kdynnistdmistd tulee tarkistaa seuraavat kohdat:

« vesi-jasdhkoliitdnndt on tehty ja hdyryn jakelujdrjestelma on maaritetty
naiden ohjeiden mukaisesti

« kostuttimen veden tulohana on auki

+ sdhkosulakkeet on asennettu ja ne ovat ehjid

- liittimet M2.7 ja M2.8 on liitetty oikosulkupalaan tai etd-ON/OFF-
koskettimeen ja jalkimmainen on kiinni

« anturit tai ulkoinen ohjauslaite on liitetty asianmukaisesti (ja laitteiden
maadoitus on liitetty pddohjauskortin maadoitukseen)

« hoyryn ulostuloletku ei ole tukossa

25

+ jos kyseessd on kanavoitu kostutus, koskettimen toiminta on alisteista
ilmapuhaltimen toiminnalle (korvaa etd-ON/OFF-koskettimen tai on
sarjassa sen kanssa)

« jakajan lauhteenpoistoputki on asennettu ja esteetdn

+ tyhjennysputki on asennettu asianmubkaisesti ja esteeton.

Tarkeda: ennen kostuttimen kdynnistdmista tulee tarkistaa, ettd
seon

tdydellisessa kayttokunnossa, ettei siind ole vesivuotoja ja ettd

sahkdosat ovat kuivia.
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6. KAYNNISTYS JA KAYTTOLITTYMA

Kun luvussa 5 Kdyton valmistelu luetellut toimenpiteet on suoritettu,
kostutin voidaan kdynnistaa.

6.1 Kaynnistys

Kun kostuttimen sdhkojdrjestelmdn erotuskytkin on suljettu, kytke
laite pédlle asettamalla etulevyssa oleva kytkin asentoon |, ON.
Kaynnistyssekvenssiin sisdltyy aloitusvaihe, itsetestivaihe ja viimeiseksi
varsinainen toiminta. Jokaiseen kdynnistyssekvenssin vaiheeseen liittyy
eri naytto.

Kuva 6.a

6.2 Kaynnistyssekvenssi

1. LAITTEEN ENSIMMAINEN KAYNNISTYS

Naytolld nakyy heaterSteam-kostuttimen logo. Kun kdynnistét laitteen
ensimmadisen kerran (kdyttdonotto), valikon kieli tulee valita:

English

[taliano

Deutsch

Francais

Espaniol

Lk wn =

Paina YLOS/ALAS valitaksesi haluamaasi kieltéd vastaavan numeron ja
paina ENTER vahvistukseksi. Tamd sivu ndkyy 60 sekunnin ajan.

2. ENSIMMAINEN KAYNNISTYS (OHJATTU TOIMINTO)

Kun laite kdynnistetddn ensimmadisen kerran, ndytolle avautuu ohjattu

toiminto laitteen padparametrien nopeaa asetusta varten. Ohjattuun

toimintoon sisdltyy yhdekséan vaihetta (tarpeettomia vaiheita ei ndytetd):
1/9 - malli (vain ellei varaohjainta ole konfiguroitu): valitse ja aseta
mallin parametrit (koko, jannite jne.)

+ 2/9 - veden kovuus: auto tai kdyttdjan madrittdma; jos valitset auto-
vaihtoehdon, ohjain asettaa veden kovuuden automaattisesti
syottdveden johtavuuden perusteella

+ 3/9-veden kovuuden kdsinasetus; mahdolliset vaihtoehdot:

1. 0-10 °F, huolto 3 000 h (tuntia)
2. 10-20 °F huolto 1 500 h (tuntia)
3. 20-30 °F, huolto 1 000 h (tuntia)
4. 30-40 °F, huolto 800 h (tuntia)

+ 4/9 - ohjaustyyppi: ulkoinen On/Off-signaali, suhteellinen ulkoiseen
signaaliin  rajoitusanturilla, suhteellinen ulkoiseen signaaliin, yksi
kosteusanturi, yksi lampdtila-anturi, yksi kosteusanturi ja rajoitusanturi,
yksildmpotila-anturi  ja  rajoitusanturi, kaksi ldmpdtila-anturia
(keskiarvo), kaksi kosteusanturia (keskiarvo)

+ 5/9 - padhuoneanturin tyypin valinta: 0-1 V (aktiivinen), 0-10 V
(aktiivinen), 2-10V (aktiivinen), 0-20 mA (aktiivinen), 4-20 (aktiivinen),
NTC (passiivinen)

+ 6/9 - rajoitusanturin tyypin valinta: 0-1 V (aktiivinen), 0-10 V
(aktiivinen), 2-10 V (aktiivinen), 0-20 mA (aktiivinen), 4-20 (aktiivinen),
NTC (passiivinen)

« 7/9 - aktiivisten anturien raja-arvojen asetus;
huone min. (%): suhteellisen kosteuden minimiarvon rH% asetus
padanturille
huone maks. (%): suhteellisen kosteuden maksimiarvon rH% asetus
padanturille
rajoitus min. (%): suhteellisen kosteuden minimiarvon rH% asetus
rajoitusanturille
rajoitus maks. (%): suhteellisen kosteuden maksimiarvon rH% asetus
rajoitusanturille

"heaterSteam” +0300080F! - rel. 1.3 -20.12.2017
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« 8/9 - laimennustyhjennysjaksojen asetus: auto tai kdyttdjan
madrittdmd;  jos  valitset  auto-vaihtoehdon, ohjain  asettaa

automaattisesti  hoyrystysjaksojen mdadrdn kahden perdkkdisen
laimennustyhjennysjakson  vdlille;  tdmd  asetus  perustuu
johtavuusmittarilla luettuun syottdveden johtavuuteen, joten se
vahentad vedenkulutusta ja huoltoa sekd pidentaa sylinterin kdyttoikaa

+ 9/9 - kdsin suoritettavan laimennustyhjennysjakson asetus; syotd
hoyrystysjaksojen maard ennen laimennusjakson pakotusta.

Ohjatun toiminnon jalkeen viesti kysyy, ndytetddnkd ohjattu toiminto
uudelleen seuraavan kaynnistyksen yhteydessd. Yes/no

3. ITSETESTI

Naytolla laitteen tilaksi ilmoitetaan AUTOTEST.

Aina kun kostutin kdynnistetdan (kytkin siirretddn OFF-asennosta ON-
asentoon), itsetesti kdynnistyy oletusasetuksena tasoanturin ja koko
laitteen toiminnan tarkistamiseksi.

[tsetestiin sisdltyy tdyttd vedelld maksimitason yldpuolelle (vihred LED)
ja tyhjennys minimitason alapuolelle (punainen LED). Tamdn jdlkeen
laite taytetddn uudelleen vedelld tuotannon kdynnistdmiseksi uudelleen
(tarvittaessa). .

o Huom: jos laitteessa on toimintahdiriditd, kontaktori poistetaan
kéytostd ja vastaava hélytys ilmaantuu naytolle.

o Huom: kaikki ohjatun toiminnon sivut (lukuun ottamatta kielen
valintasivua) jadvat ndytolle, kunnes kadyttdja syottaa asetukset.

4. TOIMINTA
Kostutin alkaa toimia ja ndkyvissa on vakiondyttd. Jos pdalld on halytys,

vastaava Tt -kuvake muuttuu punaiseksi. Katso tdydellinen lista ja
kuvaus luvusta 13 Halytystaulukko.

o Huom:

Mallin valinta ja konfigurointi (vain varaohjaimet, joita ei ole
konfiguroitu): jos joudut vaihtamaan ainoastaan ohjaimen
(heaterSteam-prosessiversion varaosa URHO0000P3, heaterSteam-
titaaniversion varaosa URH00000T3), ohjaimen ensimmaiselld
kdynnistyskerralla malli tulee asettaa (teho ja virtalahde).

6.3 Sammutus

- Jotta vesi ei seiso sylinterissa, poista se painamalla yhté aikaa YLOS- ja
ALAS-ndppdintd 5 sekunnin ajan. Keskeyta tyhjennysjakso painamalla
ESC.

« Paina kytkin 0-asentoon, OFF.

Kuva 6.b

6.4 Graafinen paite
Graafinen pédte sisdltdd ndytdon ja 6-ndppdimisen ndppdimiston, joita
kéytetddn ohjaimen kaikkiin konfigurointi- ja ohjelmointitoimenpiteisiin.
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Kuva 6.
painike toiminto
(1) |hélytys |luettelee aktiiviset hélytykset ja resetoi halytykset
(2) | PRG palauttaa paasivulle
avaa paasivun paavalikosta
(3) |ESC palauttaa edellisen sivun/nédyton
avaa ilmoitukset (vain paavalikosta)
4 |YLOS selaa sivun valikkoa, parametreja ja parametrien arvoja vuoro-
tellen
avaa INFO-sivut paasivulta
(5) |ENTER valinta ja vahvistus
avaa SET-sivut pdavalikosta
(6) |ALAS selaa sivun valikkoa, parametreja ja parametrien arvoja vuoro-
tellen
avaa INFO-sivut paasivulta

6.6 Niytto

@

Kuva 6.d

Nayton graafisten alueiden selitykset

Nykyinen kellonaika/péivamaara

» kosteudensddtorajoitusanturillajaldmpdtilansaato rajoitusanturilla:
kummankin anturin lukemat arvot ndytetdan, padanturin keskelld ja
rajoitusanturin alhaalla; esim:

padanturin lukema arvo
rajoitusanturin lukema arvo

» kosteuden saato (kaksi anturia) ja lampotilan saato (kaksi anturia):
anturien lukemat kaksi arvoa ja niiden painotettu keskiarvo ndytetaan;
esim:

painotettu keskiarvo
ensimmadisen anturin lukema
arvo

toisen anturin
lukema arvo

« langattomilla antureilla: kuten edellisessd tapauksessa, mutta kaksi
keskiarvoa ndytetddn alhaalla ja painotettu kokonaiskeskiarvo keskelld
(padanturi).

» Master/Slave: Master/Slave-jdrjestelman kokonaispyyntd ndytetdan;
Master/Slave-jdrjestelman olemassaolosta ilmoitetaan merkinnalla:
“Network”:

6.8 Nayton graafinen alue 3 -

Iimoituskeskus

lImoituskeskus ndyttda lyhyesti tdrkeimmdt kostuttimen toimintaa
koskevat viestit.

Avaa ilmoituskeskus painamalla paasivulla ESC (J Paasivulla nakyy, onko
ilmoituksia olemassa. Se ilmoittaa aktiivisten ilmoitusten maaran. Alla

olevassa esimerkissa aktiivisia ilmoituksia on kaksi.

Paina ENTER (J nahddksesi  jokaisen ilmoituskeskuksen viestin
kuvauksen. Lista ilmoituskeskuksen mahdollisesti ndyttamistd viesteistd

annetaan alla:

limoituskeskuksen viesti

Viestin kuvaus

lImoitustyyppi

Anturit/pyyntd
lImoituskeskus
Laitteen tila
Pikavalikko
Laitteen tilakuvake

o~ |WwW|N|—

6.7 Nayton graafinen alue 2 - Anturit/
pyynto

Graafinen Anturit/pyynto-alue ndyttdd tuotantopyynndn ja anturien

lukemat arvot.

Naytté muuttuu ohjaustyypin mukaan. Mahdolliset ndytot luetellaan alla:

« ohjaus suhteellinen ulkoiseen signaaliin ja ulkoiseen signaaliin
rajoitusanturilla, ndyttad pyynnon; esim:

» ON/OFF-signaali: ndyttaa pyyntétilan, ON tai OFF
» kosteuden (yksi anturi) ja lampotilan sdatd (yksi anturi): vain
pddanturin lukema arvo ndytetaan; esim:

27

Maintenance request in xxx
hours. Cylinder operating
hours: yyy hours

Laite vaatii maardaikaishuoltoa

Jérjestelma

Thermal shock will be run in
x hours (when the unit next
stops)

Laite kdynnistad lampoiskutoi-
minnon

Jérjestelma

Thermal shock pending (to
be run when the unit next
stops)

Lampoiskutoiminto on odotta-
massa (ja kdynnistyy, kun tuotan-
to pysahtyy seuraavan kerran)

Jarjestelma

The unit has performed x
drain cycles due to foam

Laite on suorittanut tyhjen-
nysjaksoja tunnistettuaan
vaahdon

Jarjestelma

Maximum Master/Slave sy-
stem production is below set
point. Set: xxxx Current: yyyy

Master/Slave-jdrjestelman
maksimituotanto on asetusarvon
alapuolella.

Jérjestelma

Thermal shock performed Ldmpdiskutoiminto on suoritettu |Kayttaja

correctly asianmukaisesti.

The unit has restarted Laite kdynnistyi automaattisesti ~ |Kdyttaja

automatically after shutdown. |uudelleen sammutuksen jélkeen,

There may have been a ehkéd sahkokatkon jalkeen.

blackout?

Periodical drain performed  |Mddrdaikainen tyhjennysjakso on |Kayttdja
suoritettu asianmukaisesti.

Factory reset Oletusparametrit on palautettu  |Kéyttdja

asianmukaisesti.

Kayttdgja ei voi poistaa

jarjestelman ilmoituksia.

Ne poistetaan

automaattisesti. Kayttgjan ilmoitukset voidaan poistaa painamalla Prg.
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6.9 Nayton graafinen alue 4 - Laitteen tila

Standby: Laite on valmiustilassa ja toimintavalmis.

Production: Laite tuottaa hoyrya.

Alarm: Véhintaan yksi halytys on aktiivinen. Nayta halytys painamalla
TN

Off from BMS: Valvoja on katkaissut hoyryn tuotannon.

Off from time band: |Aikakaista on katkaissut hdyryn tuotannon.

Off from Din: Hoyryn tuotanto on keskeytetty avaamalla etd-ON/OFF-

kosketin.

Off from keypad:

Laite on kytketty pois ndppaimistosta.

Ready for backup:

Laite on valmis ja odottaa toiminnan kdynnistystd, jos
padlaitteessa on toimintahdirio.

Manual mode:

Testitila ensimmadisen kdynnistyksen yhteydessa ja toiminnan
tarkistamiseksi (esim: tyhjennyspumppu, tayttoventtiili jne.)

Warning varoitusilmoituksia

Preheating: Laite on esilammittdmadssd vettd sylinterissa.

Heating when Laite ldammittad veden kdynnistyksen yhteydessa

starting: saavuttaakseen tuotantolampdtilan.

Autotest: Laite suorittaa itsetestid.

Thermal shock: Laite kdynnistda lampdiskutoiminnon.

Drain: Veden tyhjennys kéyttétauon tai madardaikaistyhjennyksen

vuoksi, tyhjennyspumppu on kdynnissa.

6.10 Ndyton graafinen alue 5 - Pika-avaus

Pikavalikkoa kéytetddn laitteen tietojen ja asetusten nopeaan avaukseen.

Toimenpide:

1.
2.

Paina ESC kerran tai useita kertoja palataksesi vakiondyttéon (pddsivu).
Paina YLOS/ALAS-ndppdintd nayttddksesi vaadittua pikavalikkoa
vastaavan kuvakkeen.

‘ Info ‘ On/Off ‘ Asetusarvo ‘

Paina Enter avataksesi valikon, YLOS/ALAS selataksesi sitd, ESC
poistuaksesi.

KUVAKE

6.10.8 Pika-avaus - Info m

Sisaltda kirjoitussuojattuja sivuja, jotka ndyttdvat padlaitteen tiedot:

Info (sivuindeksi Qc01)

Laitteen tila

Nykyinen pyynto

Nykyinen tuotanto

Sy6ttdéveden johtavuus

Veden ldmpotila (NTC-anturin mittaama sylinterin ulkopuolelta)
Kayttotuntilaskurit (sivuindeksi Qc02)

Sylinterin kdyttétunnit

Laitteen kayttotunnit

Sahkokatko (sivuindeksi Qc03)

Viimeinen pCO-ohjaimen sammutus (kellonaika/pdivéamaara)
Sammutuksen kesto (pdivid, tunteja, minuutteja)

Laitteen tiedot (sivuindeksi Qc04)

Laitteen malli

Maksimikapasiteetti, maksimitehonkulutus, virtaldhde, maksimivirta,
sahkovaiheiden maara.

Ohjelmistotiedot (sivuindeksi Qc05)

Koodi

Versio

Kayttojarjestelma
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6.10.9 Pika-avaus - Asetus m

Sisdltdd  luettavia/kirjoitettavia  sivuja  laitteen
pikaohjelmointia varten:

asetusarvojen

« Padasetusarvo (sivuindeksi Qb01)
Asetusarvon asetus
Saadon differentiaali
Maksimituotanto

- Rajoitusanturin tai toisen anturin asetusarvo (sivuindeksi Qb02)
Asetusarvon asetus
Differentiaali

6.10.10 Pika-avaus - ON/OFF m

Laitteen kytkentd paalle/pois ndppaimistdstd. Paina YLOS/ALAS siirtydksesi
sivujen vdlilla ja kytkedksesi laitteen pddlle ja pois. Se on hyddyllistd
Master-ohjaimen kytkemiseksi nopeasti pois huollon/testauksen ajaksi.
Sivuindeksi on Qa01.

-
1|
OFF O
Kuva 6.e

6.11 Nayton graafinen alue 6 - Laitteen
tilakuvakkeet

Laitteen tilan graafinen naytto kuvakkeilla. Tila voi olla:

Taytto (tayttoventtiili aktiivinen)

Tyhjennys (tyhjennyspumppu aktiivinen)

Hoyryn tuotanto

Minimivedentaso sylinterissa (keltainen ja punainen LED
syttynyt; lammittimet upotettu)

'\/_E> (THTFO‘\ i,

Vesi ylittad sylinterin maksimitason (vihred LED syttynyt;
lammittimet upotettu)

Taulukko 6.a
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6.12 Paavalikko

Parametreja voidaan muuttaa ndppaimistolld: paina Prg avataksesi ja
YLOS/ALAS selataksesi paavalikkoa.

1ain Menu

Paavalikon kuvakkeet:

A. Kello

B. |(30H |Ajoitin

C. |E$ Halytyskynnykset

D. | MG | [Tulovishdot

E. % Asetukset

Taulukko 6.b

Clock: nykyisen kellonajan/pdivédmaaran ja aikavydhykkeen asetus
Scheduler: tunti- ja pdivaaikakaistan asetus

Alarm thresholds: minimi- ja maksimikynnyksen asetus padhuoneanturille ja
maksimikynnys rajoitusanturille

D. |Inputs/outputs:

Analogianturin lukemien naytto padanturi

rajoitusanturi
esildammitysanturi (NTC)
johtavuus
Digitaalitulon tila etd-on/off
moottorisuoja
tasoanturi: alhainen
tasoanturi: korkea
vaahtotunnistin
Analogilahdot nykyinen tuotanto
Digitaalilahdon tila laitteen on/off
kontaktori
tyhjennyspumppu
tayttoventtiili
SSR/puhallin
Vaahtotunnistin luettu arvo
vaahtokynnys?

E. |Settings: kun olet avannut Settings-valikon, joudut kirjautumaan sisaan.
Avaa Huolto-asetukset antamalla salasana 0044.

Avaa Asennus-asetukset antamalla salasana 0077.

N|® >

Asetusvalikon kuvakkeet:

Indeksi |Kuvake |Valikko |Valikon tyyppi |Ohjaimen tyyppi
Asennus heaterSteam prosessi
A. Control Huolto heaterSteam titaani
) Asennus heaterSteam prosessi
B. Functions Huolto heaterSteam titaani
] Asennus heaterSteam prosessi
C. I q Configuration heaterSteam titaani
Asennus heaterSteam prosessi
D. Network heaterSteam titaani
Asennus heaterSteam titaani
E. Backup
Asennus heaterSteam prosessi
F. [M] Manual mode Huolto heaterSteam titaani
1 o Asennus heaterSteam prosessi
G. \ r Initialisation Huolto heaterSteam titaani
+9 . Asennus heaterSteam prosessi
H. Ej Supervision heaterSteam titaani
Asennus heaterSteam prosessi
Logout Huolto heaterSteam titaani
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6.13 Ohjelmoinnin valikkopuu
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Alla on koko konfigurointivalikon puu. Muista, ettd ndytén oikeassa yldreunassa oleva sivuindeksi vastaa jokaisen valikon
sivujarjestysta (katso lisdtietoja kappaleesta 4.5). Valikkoja on kahta tyyppia: asennus ja huolto.

Valikko Sivu Valikon kuvaus Valikon Ohjaimen tyyppi
tyyppi
A. Clock A01 Kellonajan, paivamaéran ja aikavyohykkeen asetus Asennus heaterSteam prosessi
Huolto heaterSteam titaani
B. Scheduler Scheduler BO1 Ajoittimen (aikakaistojen) kayttoonotto Asennus heaterSteam prosessi
Huolto heaterSteam titaani
B0O2 (nékyy, jos aikakaistat ovat kdytossd) Asennus heaterSteam prosessi
Aikakaistojen asetus: pdivd, ON-aika, OFF-aika Huolto heaterSteam titaani
C. Alarm Co1 Halytyskynnysten asetus Asennus heaterSteam prosessi
thresholds Alhaisen kosteuden/lampaétilan hélytyskynnys Huolto heaterSteam titaani
Korkean kosteuden/ldmpdtilan halytyskynnys
Kosteus-/lampétilarajoituksen halytyskynnys
D. Inputs/outputs Analogue inputs DOo1 Paaanturin, rajoitusanturin, sylinterin veden lampétilan, Asennus heaterSteam prosessi
syottéveden johtavuuden arvojen luku Huolto heaterSteam titaani
Digital inputs D02 Etd-On/Off-tilan, moottorisuojan, tasoanturin uimurin asennon, |Asennus heaterSteam prosessi
vaahtotunnistimen tilojen luku Huolto heaterSteam titaani
Analogue outputs D03 Nykyisen tuotannon luku Asennus heaterSteam prosessi
Huolto heaterSteam titaani
Digital outputs D04 Laitteen On/Off-, kontaktorin, tyhjennyspumpun, tayttéventtiilin,|Asennus heaterSteam prosessi
SSR/puhaltimen tilojen luku Huolto heaterSteam titaani
In/Out Wireless probe 1 D05 Lémpoatila- ja/tai kosteusarvojen luku Asennus heaterSteam prosessi
Anturin 1 tasosignaalin ja akkutason arvojen luku Huolto heaterSteam titaani
In/Out Wireless probe 2 D06 Lampatila- ja/tai kosteusarvojen luku Asennus heaterSteam prosessi
Anturin 2 tasosignaalin ja akkutason arvojen luku Huolto heaterSteam titaani
In/Out Wireless probe 3 D07 Lampatila- ja/tai kosteusarvojen luku Asennus heaterSteam prosessi
Anturin 3 tasosignaalin ja akkutason arvojen luku Huolto heaterSteam titaani
In/Out Wireless probe 4 Dog Lampatila- ja/tai kosteusarvojen luku Asennus heaterSteam prosessi
Anturin 4 tasosignaalin ja akkutason arvojen luku Huolto heaterSteam titaani
E. Settings a. Control Control type Ea01 Aseta ohjaustyyppi Asennus heaterSteam prosessi
(salasana) heaterSteam titaani
Weights Ea02 Kahden anturin painokertoimen asetus Asennus heaterSteam prosessi
heaterSteam titaani
Control proportional to Ead3 Hystereesin ja minimi- ja maksimituotannon asetus Asennus heaterSteam prosessi
external signal heaterSteam titaani
External ON/OFF Ea04 Maksimituotannon asetus ulkoisella ON/OFF-ohjauksella Asennus heaterSteam prosessi
heaterSteam titaani
Modulating control Ea05 Asetusarvon, differentiaalin, min.tuotannon, maks.tuotannon Asennus heaterSteam prosessi
asetus heaterSteam titaani
Limit probe Ea06 Asetusarvon ja differentiaalin asetus Asennus heaterSteam prosessi
heaterSteam titaani
Cylinder op. hours Ea07 Sylinterin kdyttétuntien ndyttd Huolto heaterSteam prosessi
Tuntilaskurin resetointi ja huollon esivaroituskynnyksen asetus heaterSteam titaani
b. Functions Enable preheat Eb02 Esilammityksen kayttoonotto Asennus heaterSteam prosessi
Ylldpidettdvéan veden ldmpétilan asetus Poikkeaman asetus heaterSteam titaani
Partial fill Eb03 Osittaistayton kdyttdonotto Asennus heaterSteam prosessi
Osittaistayttdajan asetus heaterSteam titaani
Drain due to inactivity Eb04 Tyhjennyksen kayttéonotto kdyttotauon vuoksi Asennus heaterSteam prosessi
Kayttotaukokynnyksen asetus heaterSteam titaani
Periodical drain Eb05 Madraaikaisten tyhjennysjaksojen kayttoénotto Asennus heaterSteam prosessi
Maardaikaisten tyhjennysjaksojen kynnyksen asetus heaterSteam titaani
Thermal shock Ebo6 Lémpdiskun kdyttdonotto Asennus heaterSteam prosessi
Lampéatilakynnyksen asetus heaterSteam titaani
Digitaalildhté M5.2 Eb07 Lahtoreleen kdyttdonotto laitteen tilaa (tuotanto) tai huollon Asennus heaterSteam prosessi
esivaroitusta varten heaterSteam titaani
Puhallinyksikot Eb08 Puhallinyksikdiden viiveen kayttédnoton ja kdytostd poiston Asennus heaterSteam prosessi
asetus heaterSteam titaani
Export logs Eb09 Paamuuttujien lokin tallennus USB-muistitikkuun Huolto heaterSteam prosessi
Asennus heaterSteam titaani
Export alarms Eb10 Halytyslokin tallennus USB-muistitikkuun Huolto heaterSteam prosessi
Asennus heaterSteam titaani
c¢. Configuration Main probe EcO1 Padanturin asetus: 0-1V,0-10V, 2-10V, 0-20 mA, 4-20 mA, NTC |Asennus heaterSteam prosessi
heaterSteam titaani
Limit probe Ec02 Rajoitusanturin asetus: 0-1V,0-10V, 2-10V, 0-20 mA, 4-20 Asennus heaterSteam prosessi
mA, NTC heaterSteam titaani
Wireless probes Ec03 Langattomien anturien (pdd/rajoitus) asetus Asennus heaterSteam titaani
Wireless probe 1 Ec04 Anturin 1 painokertoimen asetus Asennus heaterSteam titaani
Yhteysaikojen asetus
Wireless probe 2 Ec05 Anturin 2 painokertoimen asetus Asennus heaterSteam titaani
Yhteysaikojen asetus
Wireless probe 3 Ec06 Anturin 3 painokertoimen asetus Asennus heaterSteam titaani
Yhteysaikojen asetus
Wireless probe 4 Ec07 Anturin 4 painokertoimen asetus Asennus heaterSteam titaani
Yhteysaikojen asetus
Number of evaporation Ec11 Kahden tyhjennysjakson valisten hoyrystysjaksojen maaran Asennus heaterSteam prosessi
cycles before drain asetus heaterSteam titaani
Variation in filland drain  |Ec12 Taytto- ja tyhjennysajan asetus suhteessa valmistajan oletusar-  |Asennus heaterSteam prosessi
time voon heaterSteam titaani
Water hardness Ec13 Kovuusarvo Asennus heaterSteam prosessi
heaterSteam titaani
No feedwater time Ec14 Veden puuttumisen tarkistusajan asetus Asennus heaterSteam prosessi
heaterSteam titaani
High conductivity Ec15 Korkean johtavuuden hélytyksen kayttoonotto Asennus heaterSteam prosessi
Halytysviiveen asetus heaterSteam titaani
High conductivity Ec16 Johtavuuskynnysten asetus: varoitus, halytys ja hystereesi Asennus heaterSteam prosessi
heaterSteam titaani
Remote ON input logic Ec22 Etd-ON/OFF toimintalogiikka Asennus heaterSteam prosessi

heaterSteam titaani
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Valikko Sivu Valikon kuvaus Valikon Ohjaimen tyyppi
tyyppi
E. Settings c. Configuration SSR PWM period Ec23 SSR modulointijakson kesto Asennus heaterSteam prosessi
(salasana) heaterSteam titaani
d. Master/Slave Master/Slave EdO1 Master/Slave-jdrjestelmén alkukonfigurointi Asennus heaterSteam titaani
Paina PRG konfiguroidaksesi Master/Slave-verkon
Unit 1 Ed02 Laitteen lisdys Master/Slave-jarjestelmaan Asennus heaterSteam titaani
Laite 2...Unit 20
Maximum production of ~ |EA03 Master/Slave-jarjestelman maksimituotannon asetus Asennus heaterSteam titaani
Master/Slave system. Laitteen vuorottelulogiikan asetus
Unit rotation.
Advanced preheating Ed04 Edistyneen esildmmitystoiminnon kdyttéonotto Master/Slave-  |Asennus heaterSteam titaani
Rotation time. jdrjestelmissa
Laitteiden vélisen vuorotteluajan asetus
Offline timeout. Ed05 Laitteen offline-ajan asetus Master/Slave-jarjestelmassa Asennus heaterSteam titaani
Disconnect unit from Edo6 Nykyisen laitteen sammutus/kdytdsta poisto Master/Slave- Asennus heaterSteam titaani
Master/Slave system jarjestelmdssa
Master/Slave production  |Ed07 Master/Slave-jdrjestelmén vaatimuksen (%) ja tuotannon (kg/h  |Asennus heaterSteam titaani
/ Ibs/h) ndyttd
Paina PRG konfiguroidaksesi Master/Slave-verkon
Display Master/Slave Ed08 Laitteen tila ja vastaava tuotanto-% Asennus heaterSteam titaani
system Paina PRG konfiguroidaksesi Master/Slave-verkon
Display info on individual ~ |Ed09 Kayttotuntien, nykyisen tuotannon ja hélytysten ndyttod Asennus heaterSteam titaani
unit. Unit 1 Unit 2.... Unit Siirry eri laitteiden valilla YLOS- ja ALAS-nuolindppaimilla.
20
Unit switched off for Ed10 Laite sammutettu huoltoa varten Asennus heaterSteam titaani
maintenance.
e. Backup Enable backup Ee01 Varalaitteen automaattinen kdyttéonotto sammutuksen Asennus heaterSteam titaani
hteydessa kdyttdmalld toista itsendistd laitetta
Priority when starting Ee02 Laitteiden prioriteetin madritys varalaitetilassa Asennus heaterSteam titaani
f. Manual mode Type of manual mode Ef01 Kasitilan kayttoonotto: ei kdytossd, lahtojen kasinhallinta ja Huolto heaterSteam prosessi
késinpyyntd Asennus heaterSteam titaani
Manual management of  |Ef02 Léhtojen testaus: tayttoventtiili, tyhjennyspumppu, kontaktori,  [Huolto heaterSteam prosessi
outputs SSR tila, SSR ON-aika, SSR OFF-aika Asennus heaterSteam titaani
Manual management of  |Ef03 Tuotantopyynnon asetus kdsin Huolto heaterSteam prosessi
request Asennus heaterSteam titaani
g. Initialisation Wizard Eg01 Ohjatun toiminnon kdynnistys laitteen alkukonfigurointia varten |Huolto heaterSteam prosessi
Ohjatun toiminnon ndytdn asetus seuraavassa uudelleenkdyn-  |Asennus heaterSteam titaani
nistyksessa
Language Eg02 Kielen asetus Huolto heaterSteam prosessi
Asennus heaterSteam titaani
Unit of measure and lan-  |Eg03 Mittayksikdn asetus (kansainvalinen tai brittildinen) Asennus heaterSteam prosessi
guage when starting Kielen valinta kdynnistyksessa heaterSteam titaani
Change password Eg04 Salasanan (huolto, asennus) vaihto Huolto heaterSteam prosessi
Asennus heaterSteam titaani
Inst. default Eg06 Laitteen oletusasetusten palautus Tarkedd: mallin oletusasetu-  |Huolto heaterSteam prosessi
sten palautus poistaa kaikki ohjausasetukset ja lataa oletusarvot. |Asennus heaterSteam titaani
Software update Eg07 Laitteen ohjelmistopdivitys USB-muistitikulta Huolto heaterSteam prosessi
Asennus heaterSteam titaani
Export parameters Eg08 Konfigurointiparametrien vienti laitteesta USB-muistitikkuun Huolto heaterSteam prosessi
Asennus heaterSteam titaani
Import parameters Eg09 Konfigurointiparametrien tuonti USB-muistitikulta laitteeseen  [Huolto heaterSteam prosessi
Asennus heaterSteam titaani
h. Supervision Unit supervision address  |EhO1 Laitteen osoitteen asetus valvontaa varten Valvojan tyypin ja Asennus heaterSteam prosessi
on BMS port protokollan kayttdéonotto heaterSteam titaani
BMS port communication  |Eh02 BMS-valvonnan yhteysparametrien asetus: baudinopeus, stop-  |Asennus heaterSteam prosessi
settings bitit ja pariteetti heaterSteam titaani
BACnet MS/TP Eho03 Osoitteen, master-laitteiden maksimimaaran ja kehysten maksi- |Asennus heaterSteam prosessi
configuration mimaddrdn asetus heaterSteam titaani
Ethernet network settings |En04 Ethernet-verkon DHCP:n, IP-osoitteen, peitteen, yhdyskaytavan, |Asennus heaterSteam prosessi
DNS:n asetus Tarkeda: arvot tulee pyytad paikalliselta verkonval- heaterSteam titaani
vojalta.
Supervision settings on EhO5 Ethernet-portin protokollan valinta: ModBus tai BACnet Asennus heaterSteam prosessi
Ethernet port heaterSteam titaani
i. Logout Logout Ei01 Tiedot suoritetusta login-tyypistd Mahdollisuus uloskirjautumi-  [Huolto heaterSteam prosessi
seen Asennus heaterSteam titaani

6.14 Halytykset

Taulukko 6.

Kaikki aktiiviset halytykset ndytetddn vastaavalla sivulla, joka voidaan
avata suoraan naytolle.

Halytystilanteessa  vastaava  halytyspainike E,}” alkaa  vilkkua.
Ndissa olosuhteissa halytyksen tyyppi voidaan ndyttdd painamalla

halytyspainiketta ;Q; kerran. Kun kyseessa on mahdollisesti vaarallisia
halytyksid, kostutin keskeyttdd hoyryn tuotannon automaattisesti.
Halytyssignaali ja -rele otetaan kayttéon madrdtyissa halytystilanteissa
(katso luku 13 Halytystaulukko). Kun hélytyksen syy on poistunut:

« kostutin ja halytysrele resetoidaan automaattisesti tai kdsin

+ ndytodn viesti voidaan poistaa kdsin (katso luku 13 Halytystaulukko)
Halytyksen tila ndytetdan jatkuvasti halytyksen poistumisen jdlkeenkin,
kunnes viestin poistopainiketta painetaan.

Aktiivisia halytyksia ei voida resetoida. Jos halytyksid on useampi kuin yksi,
kaikki halytykset ndytetdan naytolld perakkain.

Halytyssivulta voidaan avata hélytysloki painamalla Enter ('l Katso koko
halytystaulukko luvusta 13. Halytystaulukko.
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A LAITTEEN KONFIGUROINTI

Seuraavissa kappaleissa selostetaan heaterSteam-ohjelmointivalikko.
Muista, ettd ndytdn oikeassa yldreunassa oleva sivuindeksi vastaa jokaisen
valikon sivujdrjestysta (katso lisdtietoja kappaleesta 4.4).

7.1 Paavalikko
7.1.1  Valikko A. Kello (paavalikko)

Clock-valikkoa kdytetdan kellonajan, paivamadran ja aikavyohykkeen
asetukseen. Aikavydhykkeen asetus pdivittdd automaattisesti talvi-/
kesdajan.

Sivuindeksi Kuvaus Parametri

=153} Clock Kellonajan, pdivdmaaran ja aikavydhykke-
en asetus

7.1.2  Valikko B. Ajoitin (paavalikko)

Scheduler-valikkoa kdytetdan aikakaistojen kayttdonottoon.

Indeksi |Kuvaus Parametri

[=1ch] Scheduler Aikakaistojen kdyttoonotto

Oletus: aikakaistat ei kdytossa

Konfiguroi kostuttimen toiminnan aikakaistat maaratylle paivélle (24 h)
sivulta BO2 (ndkyy ainoastaan, jos ajoitin on kdytdssd). Aikakaista voidaan
asettaa tuotannon ollessa ei kdytossa (OFF), kaytdssa (ON) tai kdytossa
ominaisasetusarvolla (ON+SET). ON-aikakaistan asetuksella laite kayttdd
sivulla Qb01 konfiguroitua pddasetusarvoa. Jos asetus on ON+SET,
aikakaistalle voidaan konfiguroida ominaisasetusarvo.

Indeksi Kuvaus Parametri
BEz Scheduler Pavittdisten ja viikottaisten aikakaistojen
maadritys

Kuva7.a

Kuvan 7.a esimerkissd aikakaista 8.00-9.00 on otettu kdyttéon tuotannolle,
jonka ominaisasetusarvo on 50%rH. Kello 9.00 jdlkeen kostuttimen
tuotantoa ei oteta kdyttoon.

mittayksikon ilmoitus: naytetty symboli mittayksikkd
% %orH
°C Celsius-asteet
°F Fahrenheit-asteet

Kun aikakaistat on madritetty yhdelle paiville, paina Prg kopioidaksesi
ndytetyt kaistat (pdivittdiset) seuraavalle pdivalle. Kun aikakaistat on

asetettu, ndytolle ilmestyy - = -symboli.

o Huom: jos ohjaus tapahtuu ulkoisella signaalilla, kostutin voidaan
ainoastaan kdynnistda ja sammuttaa.
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7.1.3  Halytyskynnykset (paavalikko)

Voit konfiguroida kaksi halytyskynnystd varmistaaksesi, ettd anturin

mittaama suhteellinen kosteus on tiettyjen ennalta asetettujen arvojen

sisalla:

« korkean suhteellisen kosteuden hélytyskynnys sekd pda- ettd
rajoitusanturille

« alhaisen suhteellisen kosteuden halytyskynnys padanturille.

Kun nama kynnykset ylittyvdt, padohjauskortissa oleva relekosketin

suljetaan ja halytys laukeaa. Myds lampotilakynnykset voidaan asettaa.

Parametri

Halytyskynnysten asetus

Alhaisen kosteuden/lampétilan halytyskynnys
Korkean kosteuden/ldmpatilan halytyskynnys
Kosteus-/lampétilarajoituksen halytyskynnys
Oletusarvot:

alhainen kosteus/lampétila: 0 % rH / 0 °C(32 °F)
korkea kosteus/ldmpétila: 100 % rH / 100 °C(°F)
kosteus/ldmpatilaraja: 100 % rH / 100 °C(°F)
Mahdolliset asetukset: 0-100

Indeksi
caEl

Kuvaus
Alarm
thresholds

7.1.4 Tulot/lahdot (paavalikko)
Inputs/outputs-valikkoa kdytetddan tulojen ja lahtojen lukemiseen ja
laitteen toiminnan ja tilan tarkistukseen.

Indeksi |Kuvaus Parametri
Dl Analogue inputs  |Pddanturin, rajoitusanturin, sylinterin veden lampéti-
lan, syottéveden johtavuuden arvojen luku
[njspe Digital inputs Etd-On/Off-tilan, moottorisuojan, tasoanturin uimu-
rin asennon, vaahtotunnistimen tilojen luku
nas Analogue outputs |Nykyisen tuotannon luku
[ Digital outputs Laitteen On/Off-, kontaktorin, tyhjennyspumpun,
tayttéventtiilin, SSR/puhaltimen tilojen luku
nEs In/Out Wireless Ldmpatila- ja/tai kosteusarvojen luku
probe 1 Anturin 1 tasosignaalin ja akkutason arvojen luku
[IEE In/Out Wireless  [Lampdtila- ja/tai kosteusarvojen luku
probe 2 Anturin 2 tasosignaalin ja akkutason arvojen luku
DET In/Out Wireless  [Lampdtila- ja/tai kosteusarvojen luku
probe 3 Anturin 3 tasosignaalin ja akkutason arvojen luku
[Es In/Out Wireless Lampdtila- ja/tai kosteusarvojen luku
probe 4 Anturin 4 tasosignaalin ja akkutason arvojen luku

Tasoanturin uimurin asennon kuvaus:

Uimuri Alhaisen tason anturi Korkean tason  |LED-valo
anturi

Korkea ON ON vihred

Keski ON OFF keltainen

Alhainen OFF OFF punainen

7.2 Valikko E. Settings - a. Control

Asetusvalikkojen avaukseen vaaditaan sisddnkirjautumista:
« huoltovalikko: salasana 0044
- asennusvalikko: salasana 0077
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7.2.1 Ohjaustyyppi (asennusvalikko)
Aseta ohjaustyyppi seuraavalla sivulla:

Parametri

Aseta ohjaustyyppi

Oletus: kosteus (yksi anturi)

Mahdolliset asetukset:

suhteellinen ulkoiseen signaaliin, suhteellinen
ulkoiseen signaaliin rajoitusanturilla, On/Off-signaali,
kosteus (yksi anturi), ldmp&tila (yksi anturi), kosteus
rajoituksella, ldmpoétila rajoituksella, kosteus (kaksi
anturia), lampdétila (kaksi anturia)

Kuvaus
Control type

Indeksi

Mahdolliset asetukset:

« suhteellinen ulkoiseen signaaliin: suhteellinen sdato ulkoisen
ohjaimen signaalilla

« suhteellinen ulkoiseen signaaliin rajoitusanturilla: suhteellinen
saato ulkoisen ohjaimen signaalilla seka rajoitusanturi

» On/Off-signaali: kosteuden sd&td kosteudensddtimelld

» kosteus (yksi anturi): kosteuden saatd padanturilla

« lampétila (yksi anturi): lampdotilan sdatd padanturilla

» kosteus rajoituksella: kosteuden s&atd paa- ja rajoitusanturilla

« lampétila rajoituksella: [dmpotilan sddtd paa- ja rajoitusanturilla

» kosteus (kaksi anturia): kosteuden saato kahdella anturilla, ohjain
laskee kahden luetun arvon painotetun keskiarvon

« lampdtila (kaksi anturia): ldmpotilan saato kahdella anturilla, ohjain
laskee kahden luetun arvon painotetun keskiarvon.

Kosteus (yksi anturi) tai lampdtila (yksi anturi) -ohjauksilla voidaan liittaa ja
konfiguroida yksi yksittdinen langallinen tai langaton pddanturi.

Kosteus rajoituksella tai lampdtila rajoituksella -ohjauksilla voidaan
padanturiksi liittdd yksi langallinen anturi ja rajoitusanturiksi toinen
langallinen anturi. Jos kdytdssa on langattomat anturit (enintdan neljd),
kaksi anturiryhmaa voidaan maarittda: padanturien ja rajoitusanturien
ryhmd. Tdssd tapauksessa keskiarvo lasketaan pddanturien valill
madadritetystd painokertoimesta riippuen. Rajoitusantureille lasketaan oma
keskiarvo, joka yhta lailla riippuu maaritetysta painokertoimesta.

Kosteus (kaksi anturia) tai l[dmpotila (kaksi anturia) -ohjauksilla voidaan
madrittddad ainoastaan padanturien ryhma. Langalliset anturit voidaan
liittda padanturin tuloon (M2.1) ja rajoitusanturin tuloon (M2.5) (kdytetdan
toissijaisena anturina) tuloon keskiarvo laskettuna. Jos kéytdssa on
langattomat anturit (enintddn neljd), ainoastaan pddanturien ryhma
voidaan madrittaa keskiarvo laskettuna ja madritetysta painokertoimesta

riippuen.

Katso signaalien ja/tai anturien liitantd luvusta 4.

7.2.2  Anturien painotettu keskiarvo

(asennusvalikko)
Jos kaytdssa on  kaksi ldmpotila-anturia tai kaksi kosteusanturia,
kostuttimen ohjain laskee anturien lukemien painotetun keskiarvon.
Siten kdytdssd voi olla kaksi anturia (esim. kosteusanturit) huoneen
vastakkaisilla puolilla keskiarvon laskennalla.

Indeksi |Kuvaus Parametri
Eafz  |Weight of the Anturien painokertoimen asetus
probes Oletus: 100
Mahdolliset asetukset: 0-100
Vaihe: 1

Jokaisen anturin painokerroin tulee ilmoittaa 0-100 valisena arvona.

Painotettu keskiarvo lasketaan seuraavasti:
((STxp1)+(52%xp2))

Painotettu keskiarvo =
(p1+p2)

jossa Sx on anturin lukema ja px vastaava painokerroin.

Aritmeettisen  keskiarvon laskemiseksi
painokertoimet (esim: p1 = p2 = 100).

tulee asettaa yhtd suuret
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Jos kdytdssa on langattomat anturit, painokertoimet voidaan maarittad
myos jokaiselle laitteelle. Tassd tapauksessa voidaan liittdd enintdan nelja
langatonta anturia. Edelld esitetty painotetun keskiarvon laskentakaava
laajennetaan neljdlle laitteelle.

7.2.3 Suhteellisen saadon konfigurointi

Jos kéytdssa oleva sddtd on suhteellinen ulkoiseen signaaliin  tai
suhteellinen ulkoiseen signaaliin rajoitusanturilla, hystereesi ja minimi- ja
maksimituotanto tulee asettaa.

Indeksi |Kuvaus Parametri

Control
proportional to

Aseta hystereesi, min.tuotanto ja maks.
tuotanto

Ealz

Oletusarvot:

Hystereesi = 2 %
Minimituotanto = 4 %
Maksimituotanto = 100 %

external signal

Mahdolliset asetukset:
Hystereesi = 0-100 %
Minimituotanto = 0-10 %
Maksimituotanto = 0-100 %

7.2.4 Ohjaus ulkoisella ON/OFF-signaalilla
konfigurointi

Jos kaytdssd on ohjaus On/Off-signaalilla, maksimituotanto tulee asettaa.

Indeksi |Kuvaus Parametri

Ezfd  |External ON/OFF - |Maksimituotannon asetus ulkoisella ON/OFF-
ohjauksella
Oletus: 100 %
Mahdolliset asetukset: 0-100 %

7.2.5 Moduloinnin konfigurointi (asennusohjelman

valikko)

Jos kdytdssa on moduloiva ohjaus, vastaavat parametrit tulee asettaa:

In- Kuvaus Parametri
deksi

Eadd

Mod. control Asetusarvo, differentiaali, min.tuotanto, maks.tuotanto
Oletusarvot:

Asetusarvo = 50 %rH (42 °C)

Asetusarvo = 5 %rH (5 °C)

Minimituotanto =4 %

Maksimituotanto = 100 %

Mahdolliset asetukset: 0-100

7.2.6 Rajoitusanturin konfigurointi

(asennusohjelman valikko)
Lahtoon voidaan liittdd toinen anturi rajoitusanturiksi. Taman anturin
tarkoituksena on estdd, ettd hoyry vylittdd kayttdjan konfiguroiman
asetusarvon hoyrynjakajan jalkeen. Koska anturilla on moduloiva
vaikutus, myos differentiaali voidaan asettaa. Rajoitusanturilla on
kdyttoonottoalueellaan prioriteetti padanturiin ndhden (rajoitusanturin
asetusarvo on korkeampi kuin padanturilla).

Parametri

Rajoitusanturin asetusarvo ja differentiaali
Oletusarvot:

Asetusarvo = 100 %rH

Differentiaali =5 %

Mahdolliset asetukset: 0-100

Indeksi|Kuvaus
Limit probe

Eabc
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7.2.7

Sylinterin kdyttotunnit (huoltovalikko)

Cylinder op. hours -sivulla ndytetdan sylinterin kdyttotuntien todellinen
maara.

Indeksi |Kuvaus Parametri
Ez&7  |Cylinder op. Sylinterin kdyttétuntien ndyttd, tuntilaskurin rese-
hours tointi ja huollon esivaroituskynnyksen asetus

Oletus: esivaroitus = 48 tuntia
Mahdolliset asetukset: 0-999

Jos sylinteri tarvitsee vaihtaa, tuntilaskuri tulee resetoida Reset-
parametrilla. Tuntilaskuri kdynnistyy uudelleen nollasta.

Pre-alert-kohta asettaa huollon esivaroituksen laukeamaan x tuntia ennen
huoltohalytystd. x on esivaroitusparametrille asetettu arvo. Se antaa aikaa
huoltotydn suunnitteluun. Maintenance alarm -aika vastaa sylinterin
kdyttétuntien mdardd ennen kuin se tulee puhdistaa. Kdynnistyksen
ohjatun toiminnon aikana sydtetadn sydttéveden kovuus. Huoltohdlytys
riippuu tastd arvosta alla olevan taulukon mukaisesti:

Veden kovuus Huoltohalytys

0-10°f STOP puhdistusta/huoltoa varten 3 000 tuntia

10-20 °f STOP puhdistusta/huoltoa varten 1500 tuntia

20-30 °f STOP puhdistusta/huoltoa varten 1000 tuntia

30-40 °f STOP puhdistusta/huoltoa varten 800 tuntia

Jos arvoksi asetetaan automaattinen ohjatun toiminnon aikana

kovuusarvon sydton sijaan, huoltohdlytys yhdistetddn automaattisesti
johtavuusmittarin  lukemaan syottdveden johtavuuteen. Seuraavassa
taulukossa osoitetaan huoltohdlytyksen yhteys veden kovuuteen:

Veden johtavuus
1-50 uS/cm

Huoltohalytys

Varoitus 3 000 tunnin jélkeen ilman STOP puhdistusta/
huoltoa varten -halytysta (veden oletetaan tulevan
kddnteisosmoosia kdyttdvastd jarjestelmastd)

STOP puhdistusta/huoltoa varten 3 000 tuntia

50-100 uS/cm

> 100 uS STOP puhdistusta/huoltoa varten 1500 tuntia
Johtavuus luetaan mddrdajoin. Huoltohdlytysajat pdivitetddn sen
seurauksena.

Jos esim. veden kovuudeksi on asetettu 15 °f, huoltohdalytysaika on 1 500
sylinterin todellista kdyttotuntia. Jos huollon esivaroitusajaksi on asetettu
48 tuntia (oletus), huollosta esivaroitetaan 1452 tunnin jalkeen.

7.2.8 Laitteen kdyttotunnit (huoltovalikko)

Avaa Unit operating hours -valikko ndhddksesi laitteen kayttétunteja
koskevat tiedot.

Indeksi |Kuvaus Parametri
Unit operating Laitteen kayttdtuntien nayttd
hours
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7.3 Valikko E. Settings - b. Functions

7.3.1  Sylinterin veden esilammitys (asennusvalikko)
Jotta tuotanto  kdynnistyy nopeasti, kdyttdon voidaan  ottaa

esilammitystoiminto. Siten sylinterin veden ldampdtila pidetdan kadyttajan
maadrittdmdssa arvossa myos silloin, kun héyrya ei pyydeta. Kun tuotantoa
tarvitaan seuraavan kerran, vesi on ymparéivaa lampdétilaa ldmpimampaa
ja tuotanto kdynnistyy nopeammin.

Parametri
Esilammityksen kdyttéonotto
Ylldpidettavan veden ldmpdtilan asetus

Veden lampdtilan poikkeaman asetus
Oletusarvot:

esilammitys ei kdytossa

Veden ldmp. asetusarvo sylinterissa = 80 °C
Poikkeama = 3 %rH (3 °C)

Asetusarvon alue: 50-80 °C
Poikkeama-alue = 2-20 %rH (0-20 °C)

Indeksi |Kuvaus
Fiiiz  |Preheating

Sylinterin kanssa kosketuksissa oleva passiivinen NTC-lampaétila-anturi
lukee sylinterissd olevan veden |dmpotilan. Esildmmitystoiminnon
toimintaperiaate esitetddn seuraavissa kaavioissa: ensimmadinen koskee
ohjausta antureilla ja toinen ohjausta ulkoisella signaalilla.

Esilammitys itsendiselld moduloivalla ohjauksella antureilla

Kaytdssa oleva esildmmitystoiminto on pdallekkdinen ohjauskaavion
kanssa ja moduloi ldmmittimiin tuotettua tehoa suhteessa veden
l[dmpdtilaan ja esildmmityksen asetusarvoon. Esildmmitystoiminnon
toimintaperiaate esitetdan seuraavassa kaaviossa:

.Vapore OFF] ON OFF
Pre-riscaldo N
! | h | [ "
. yI %rH
Kuva7.b
Selitykset
Steam_pr Hoyryn tuotanto %rH |Kosteusmittaus
P Maks.tuotanto hy  |Kédynnistyshystereesi
Pon Min.tuotanto BP |Suhteellisuusalue
St Asetusarvo

Esilammitys ohjauksella ulkoisella signaalilla

Kaytossa oleva esilammitystoiminto siirtdd ohjauskaaviota arvolla, joka on
yhtd suuri kuin poikkeama. Esilammitystoiminto moduloi [dmmittimiin
tuotettua tehoa suhteessa veden ldmpdtilaan ja esilammityksen
asetusarvoon.
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Pmax

Steam_Pr

Pmin

0%

hy | %rH
1
! ! i Vapore .
1
;<Ahy_>: Pre-riscaldo
Kuva 7.c
Selitykset
Steam_pr Hoyryn tuotanto Ulkoinen signaali
P Maks.tuotanto hy  |Kéynnistyshystereesi
Pon Min.tuotanto
7.3.2 Tayttojaksot PWM-tilassa

laimennustyhjennysjaksojen jilkeen
ja korkean tason/vaahdon vuoksi
(asennusvalikko)

Laimennustyhjennysjakson jalkeen tai korkean tason/vaahdon vuoksi
tdyttdventtiili avataan veden tdydentdmiseksi uimurin maksimitasolle
asti. Tuoreen veden lisdys vaikuttaa hoyryn tuotantoon, silld se laskee
sylinterissd olevan veden lampétilaa: kdyttdja voi vahentda tuoreen veden
negatiivista vaikutusta hdyryn tuotantoon ottamalla kdyttoon PWM-tilan
tdyttdjaksoille, kun laimennustyhjennysjaksot on suoritettu ja korkean
tason/vaahdon vuoksi.

PWM:-tila toimii seuraavasti tayttojaksoilla:

1. Veden tason tdydentdmiseen tarvittu tuoreen veden massa jaetaan
pienempiin osiin.

2. Kun osittaiset tayttdjaksot suoritetaan mahdollisimman  pitkin
valiajoin, pienet maarat tuoretta vetta ehtivat kuumentua enemman
ennen seuraavaa tuoreen veden lisdystd. Siten tuoreen veden
negatiivinen vaikutus hdyryn tuotantoon véhenee.

Jokaisen tayttojakson kesto voidaan maarittda sekunneissa:

Indeksi |Kuvaus Parametri

Ek@z  |Partial fill Osittaistayton kayttoonotto

Osittaistayttdjakson ajan asetus

Oletusarvot:
osittaistaytto: kdytossa
tayttdaika: 5 sekuntia

Mahdolliset asetukset: 1-199 sekuntia
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7.3.3 Taydellinen tyhjennys kadyttotauon vuoksi
(asennusvalikko)

Hygieniasyistd sylinteri on suositeltavaa tyhjentdd, ettei vesi seiso sen
sisalld, kun kostutusta ei tarvita pitkddn aikaan. Kayttdja voi asettaa

automaattisen kokonaistyhjennyksen kdyttétauon vuoksi tunteina:

Parametri

Tyhjennyksen kdyttéonotto kdyttdtauon vuoksi
ennen tyhjennysta kuluvien kdyttdtauon (ei tuotan-
topyyntdd) tuntien asetus

Oletusarvot:

tyhjennys kdyttétauon vuoksi: kdytossa

tuntikynnys: 72 tuntia

Mahdolliset asetukset: 1-999 tuntia

Huomautuksia: heaterSteam-laitteen tulee olla paalla
sylinterin tyhjentdmiseksi. Naytolla nékyy DRAIN TO aika-
na kdyttétauon vuoksi.

Indeksi|Kuvaus
Drain due to
inactivity

Ebd

Taydellinen automaattinen tyhjennys kdyttdtauon vuoksi tulee ottaa
kdyttoon oletusasetuksena ja kdyttdtauon maksimiaika on kolme paivaa
(72 tuntia): sylinteri tyhjennetddn automaattisesti, kun heaterSteam on
pdadlld vahintaan kolme pdivad ilman kostutuspyyntoa.

7.3.4 Maaraaikaistyhjennys (asennusohjelman

valikko)
Jos syottdvesi on sameaa tai sisdltdd runsaasti mineraaleja, sylinteri
tulee tyhjentdd mdadrdajoin veden puhdistamiseksi ja laimentamiseksi
mahdollisimman paljon. Jotta toimenpide on tehokas, suorita
se vahintddn kahden-kolmen pdivan valein. Kayttdja voi asettaa
automaattisen maddraaikaistyhjennysjakson seuraavasti:

Indeksi |Kuvaus Parametri
EREs |Periodical Madrdaikaisen tyhjennysjakson kayttdonotto
drain Madraaikaisten tyhjennysjaksojen vélisen ajan asetus

(tunneissa)

Oletusarvot:

madrdaikainen tyhjennys: ei kdytossa

tuntikynnys: 10 tuntia

Mahdolliset asetukset: 0-999 tuntia

Huomautuksia: heaterSteam-laitteen tulee olla paalla
sylinterin tyhjentdmiseksi. Naytolld nakyy PERIODICAL
DRAIN madrdaikaisen tyhjennysjakson aikana.

Madraaikaistyhjennyksen oletusasetus ei ole kdytdssa. Maardaikaistyhjen-
nyksen tuntilaskuri ottaa huomioon todellisen tuotantoajan.

7.3.5 Lampéoisku kalkinpoistoa varten

(asennusohjelman valikko)

Koska kalkki pyrkii luonnollisesti saostumaan sylinterin sisdpinnoille,
kdytetyt materiaalit ovat mahdollisimman sileitd. Kalkkisaostumien
rajoittamiseksi vield enemmadn erityisesti lammittimissa kdyttéon on
otettu ldmpdiskutoiminto. Toiminto tyhjentdd sylinterin  kokonaan
tuotannon pysdhtyessa (kun vesi on yhd kiehuvaa). Tyhjennysjakson
lopussa vetta lisdtddn maksimitasolle asti. Lampdiskutoiminto on asetettu
ottamaan kayttoon todellisen tuotantoajan madratty tuntimaard kahden
perdkkdisen jakson valilld. Kun aikakynnys saavutetaan, ldmpdiskutoiminto
otetaan kdyttoon seuraavalla kerralla, kun tuotanto pysahtyy. Odotusaikaa
ei ole rajoitettu.

o Huom: jos toiminta kestda 24 tuntia pdivassa ilman keskeytyksid,
lampdiskutoimintoa ei koskaan oteta kdyttdon ja se pysyy jatkuvasti
odotustilassa.

Indeksi |Kuvaus Parametri
Ek&e | Thermal Ldmpdiskun kayttoonotto
shock Lampoiskujaksojen valisen ajan asetus (tunneissa)

Oletusarvot:

lampoisku: ei kdytossa

aikavali: 250 tuntia

Mahdolliset asetukset: 0-1000 tuntia

Huomautuksia: ilmoituskeskus ilmoittaa, kun ldmpdisku
on odottamassa, jos aikakynnys on ylittynyt tuotannon
ollessa yha kdynnissa. Toiminnon aikana naytolld nakyy
Thermal shock laitteen tilan graafisella alueella. Naytolle
ilmaantuu viesti, kun jéljelld on kuusi tuotantotuntia
ennen lampdiskun kdyttdonottoa. Odotustilassa oleva
ldmpdisku voidaan poistaa tdlla sivulla.

"heaterSteam” +0300080F! - rel. 1.3-20.12..2017



7.3.6

Laitteen tilasignaali tai huollon esivaroitus
(asennusohjelman valikko)

Kostuttimen ohjaimeen on asennettu relekosketin laitteen tilan (tuotanto)
tai huollon esivaroituksen etdilmoitusta varten. Naille toiminnoille
kdytetadn liittimia M5.1 ja M5.2.

Indeksi |Kuvaus Parametri
Ern@T  |Digital output | Lahtoreleen kdyttdonotto laitteen tilaa (tuotanto) tai
M5.2 huollon esivaroitusta varten
Oletus: laitteen tila (tuotanto)

Katso relettd koskevia lisdtietoja kappaleesta 4.9 Laitteen tilakosketin /
huollon esivaroitus

7.3.7 Puhallusyksikdn konfigurointi

(asennusohjelman valikko)

Puhaltimen kdynnistys-ja pysdytysajat voidaan asettaa puhallinyksikdiden
ohjaamiseksi parhaiten kayttotarkoituksissa, joissa hoyry toimitetaan
suoraan huoneeseen. Puhallinyksikén toiminnan viivdstdminen antaa
jarjestelmélle aikaa saavuttaa kayttoldmpotila ennen  puhaltimen
kéynnistystd. Puhallinyksikdn poiskytkenndn viivdstaminen takaa, ettd
hoyryn kanssa kosketuksissa olevat osat kuivuvat tdydellisesti. Siten
seuraavassa kdynnistyksessa hoyryn jakelujdrjestelmdssa ei ole lauhdetta,
joka aiheuttaa vesipisaroiden puhaltamisen huoneeseen.

Indeksi
EkBE

Parametri

Puhallinyksikdiden kdynnistyksen ja pysdytyksen viivea-
jan asetus (sekunteja)

Oletusasetukset: kdynnistysviive: 0 sekuntia
pysaytysviive: koosta riippuva (30 sekuntia UR002-
UR013; 60 sekuntia UR020-UR040; 90 sekuntia UR053-
UR080)

Mahdolliset asetukset: 0-600 sekuntia

Kuvaus
Blower units

7.3.8 Lokien tallennus (huolto- ja asennusohjelman

valikko)
Paamuuttujien loki voidaan tallentaa USB-muistitikkuun. Lokiin voidaan
tallentaa seuraavat muuttujat:
+ Laitteen On/Off
+ Laitteen tila
+ Aktiiviset halytykset
+ Pyyntd (%)
+ Tuotanto (kg/h)
+ Tasoanturin tila
« Taytto
+ Tyhjennys

Tiedosto tallennetaan .csv-muodossa. Lokeja tallennetaan jatkuvasti
sisdiseen muistiin ja viedadn USB-isdntdporttiin liitettyyn muistitikkuun
valikkosivulta Eb09. Aseta Export to USB -kohtaan YES. Toimenpiteen
eteneminen ndytetddn progress-kohdassa.

Indeksi
Eks

Parametri
Pdamuuttujien lokin tallennus USB-muistitikkuun
Export to USB = Yes, lokin tallennus

!

Ty
111 KP

——]

Kuvaus
Export logs

f \

$
._‘.‘

USB key

Kuva 7.d
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7.3.9 Halytyslokin tallennus

Halytysloki voidaan tallentaa USB-muistitikkuun. Vie tiedosto liittamalla
USB-muistitikku c.pHC-ohjaimeen ja avaamalla sivu Eb10. Valitse YES
parametrin Export? kohdalle.

Indeksi

Eb18

Parametri
Halytyslokin tallennus USB-muistitikkuun
Oletusarvo: No

Kuvaus
Export alarms

Tiedosto tallennetaan muistitikun padhakemistoon nimelld AlrmLog.txt.

7.4 Valikko E. Settings - c. Configuration

7.4.1 Paaanturi (asennusohjelman valikko)
Pddanturi voidaan konfiguroida sivulla EcO1.

Indeksi
Ecéi

Parametri

Paaanturin konfigurointi

Oletusarvot:

Kayttoonotto: kaytossa (riippuu ohjaustyypistd)
Tyyppi: 0-10V

Minimi: 0 % r.H.

Maksimi: 100 % r.H.

Poikkeama: 0

En. Al (ota kdyttoon halytykset): YES

Viive: 120 sekuntia

Mahdolliset asetukset:

Tyyppi: 0-10 V/0-1V/NTC/4-20 mA/0-20 mA/2-10V
Minimi: 0-100 %rH

Maksimi: 0-100 %rH

Poikkeama: 0

En. Al (ota kayttoon halytykset): YES

Viive: 0-999 sekuntia

Kuvaus
Main probe

Kun tyyppi on asetettu, jokaiselle anturille voidaan maarittdd luettavat
minimi- ja maksimiarvot sekd poikkeama kompensoimaan luetun
arvon epdtarkkuuksia (esim: poikkeama = 3 9%rH. vastaa kolmen
prosentin lisdysta anturin lukemaan kosteusarvoon). En. Al. -parametri
ottaa kdyttoon anturien vikoja vastaavat halytykset. Jos toimintahdirion
tunnistus kestdd pidempddn kuin viivearvo (sekunteja), Main probe
broken or disconnected -hélytys aktivoidaan.

7.4.2 Rajoitusanturi (tai toinen anturi -
asennusohjelman valikko)
Rajoitusanturi (jos asennettu) voidaan konfiguroida sivulla Ec02.

Indeksi
Eciz

Parametri

Rajoitusanturin konfigurointi

Oletusarvo:

Kéyttoonotto: kdytossa (riippuu ohjaustyypistd)
Tyyppi: 0-10V

Minimi: 0 % r.H.

Maksimi: 100 % r.H.

Poikkeama: 0

En. Al (ota kayttoon halytykset): YES

Viive: 120 sekuntia

Mahdolliset asetukset:

Tyyppi: 0-10 V/0-1 V/NTC/4-20 mA/0-20 mA/2-10V
Minimi: 0-100 %rH

Maksimi: 0-100 9%rH

Poikkeama: 0

En. Al (ota kdyttoon halytykset): YES

Viive: 120 sekuntia

Kuvaus
Limit probe

Kun tyyppi on asetettu, jokaiselle anturille voidaan maarittdd luettavat
minimi- ja maksimiarvot sekd poikkeama kompensoimaan luetun ar-
von epatarkkuuksia (esim: poikkeama = 3 %r.H. vastaa kolmen prosen-
tin lisdystd anturin lukemaan kosteusarvoon). En. Al. -parametri ottaa
kdyttdon anturien vikoja vastaavat halytykset. Jos toimintahdirion tunni-
stus kestdd pidempadan kuin viivearvo (sekunteja), Limit probe broken or
disconnected -halytys aktivoidaan.
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7.4.3 Langattomat anturit (asennusohjelman
valikko)

Langattomien anturien konfigurointiin  sisdltyy jokaisen anturin

painokertoimen madritys. Katso keskiarvoja koskevia lisdtietoja

kappaleesta 7.2.2 Anturien painotettu keskiarvo.
Sivulla EcO3 voidaan poistaa kdytosta tai ottaa kayttdon paa- tai
rajoitusanturina kaikki neljd langatonta anturia.

Indeksi |Kuvaus Parametri
E Wireless Langattoman anturin konfigurointi (pad ja rajoitus)
probes Oletusarvot:

Anturi 1: ei kdytossa
Anturi 2: ei kdytossa
Anturi 3: ei kdytossa
Anturi 4: ei kdytossa
Mahdolliset asetukset: ei kdytdssd, pddanturi, rajoitusanturi

Konfiguroi langattomat anturit, painokertoimet ja yhteysajat sivuilla
Ec04, EcO5, Ec06 ja EcO7 liitettyjen anturien madrdstd riippuen.

Parametri

Anturin painokertoimen ja yhteysaikojen konfigurointi
Oletusarvot:

Painokerroin: 100

Léhetysaika: 10 s

Poiskytkentdviive: ms

Mahdolliset asetukset:

Painokerroin: 0-100

Lahetysaika: 5 - 3 600 sekuntia

Poiskytkentaviive: ms

Indeksi |Kuvaus

Wireless probe 1
Wireless probe 2
Wireless probe 3
Wireless probe 4

Ec@4

7.4.4 Kahden laimennustyhjennysjakson vilisten
hoyrystysjaksojen maara, jonka kayttaja voi
asettaa (asennusvalikko)

Kahden perakkdisen laimennustyhjennysjakson valisten hoyrystysjaksojen
maard lasketaan sisdisesti syottoveden johtavuuden perusteella. Kéytd
automaattilaskentaa asettamalla Evapor. cycles before drain kohtaan Auto.

Evaporation cycles before drain -parametri asettaa kahden
laimennustyhjennysjakson valille sallitun hdyrystysjaksojen maaran.

Ohjaimen kayttama hoyrystysjaksojen maara on alhaisempi kuin kdyttajan
kdsin asettama arvo ja lasketaan automaattisesti.

In- Kuvaus Parametri
deksi
Eeii |Evaporation Kahden laimennustyhjennysjakson valisten

cycles before
drain

hoyrystysjaksojen maardn asetus

Oletusarvo: jaksojen maara: Auto

Mahdolliset asetukset: Auto (automaattinen hallinta
syottéveden johtavuuden perusteella); 1-40
Huomautuksia: jos parametri = Auto, ohjain aset-

taa kahden laimennustyhjennysjakson valisten
hoyrytysjaksojen mddrdn automaatisesti syottéveden
johtavuuden perusteella.

7.4.5 Taytto- ja laimennustyhjennysjaksojen kesto,
jonka kayttdja voi asettaa (asennusohjelman
valikko)

Hoyrystysjaksoa seuraavan tdyttdajan ja laimennustyhjennysjakson kesto
voidaan asettaa sivulla Ec12 parametrin oletusarvojen mukaan.

Indeksi
Eciz

Kuvaus Parametri

Variation in  |HOyrystysjaksoa seuraavan taytto- ja laimennustyhjen-
fill and drain |nysajan asetus suhteessa oletusarvoihin

times Oletusarvot:

tayttéajan muutos: 100 %

tyhjennysajan muutos: 100 %

Mahdolliset asetukset:

tayttéajan muutos: 20-100 %

tyhjennysajan muutos: 0-190 %

Laimennustyhjennysjakson kesto asetetaan Variation in drain time
-parametrilla, joka madrittad ajan oletusarvon prosenttimaarana:

uusi tyhjennysaika = (oletustyhjennysaika x tyhjennysajan muutos)/100

Esimerkki: jos oletusaika on 10 s ja tyhjennysajan muutos = 50%, uusi aika
on=10s5x50/100=5s.
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Sama koskee myds hoyrystysjaksoa seuraavaa tdyttOaikaa. Tassd
tapauksessa kaytetadn Variation in fill time -parametria:

uusi tayttdaika = (oletustdyttdaika X tdyttdajan muutos)/100
Laimennustyhjennysjakson  kestoa  koskevia — huomautuksia:  jos
laimennustyhjennyksen aika on hyvin lyhyt, kasvanut sisdinen johtavuus
saattaa aiheuttaa VAAHDON/KORROOSION RISKIN.

Variation in drain time -parametrille tulee asettaa alhaisia arvoja vasta, kun
veden laatu ja asetusten seuraukset on arvoitu huolellisesti.

A VAROITUS: VAAHDON MUODOSTUMISEN RISKI, JOS tyhjennysajan
muutos ON LIIAN ALHAINEN VEDEN LAADULLE.

variation in drain time = 100 % tarkoittaa, ettd kdyttodn otetaan oletusarvo.
variation in drain time < 100 % tarkoittaa, ettd tyhjennysaika on
oletusarvoa alhaisempi; jos seuraavassa tdytossd lisdtddn vahemman
tuoretta vettd, negatiivinen vaikutus hoyryntuotantoon on pienempi
(tdrkeda tarkkuutta vaativissa kayttétarkoituksissa).

Tyhjennysajan muutoksen asetus tarkkaa %RH ohjausta varten:
tyhjennysajan muutos tulee asettaa mahdollisimman alhaiseksi vélttden
kuitenkin  vaahdon/korroosion muodostusta. Kokeile yrityksen ja
erehdyksen kautta l6ytddksesi sopivimman arvon.

Veden tayttojakson kestoa koskevia huomautuksia: voidaan kayttad veden
paineen kompensointiin ennen kostutinta. Lyhennd tayttdaikaa, jos paine
on korkea, ja pdinvastoin. Joka tapauksessa syottoveden paineen tulee
sisaltyd taulukossa 16.b ilmoitettujen painearvojen alueelle (1-8 bar).

7.4.6 Syottoveden kovuuden asetus
(asennusvalikko)

Kayttdja voi asettaa syottdveden kovuuden. Carel toimittaa analyysisarjan
(P/N: KITTHO0000) syottoveden kovuuden mittaukseen.

Water hardness -parametri madrittdd huoltohalytyksen sylinterin ja
[dmmittimen puhdistusta varten.

Indeksi  [Kuvaus Parametri
Ecl® Water Syéttéveden kovuuden asetus
hardness Mahdolliset asetukset:

Kovuus: Auto, Manual

Késinasetus: 0-10 °f, 10-20 °f, 20-30 °f, 30-40 °f
Huomauksia: jos arvon asetus on Auto, ohjain arvioi
veden kovuuden johtavuusarvon perusteella.

Ellei veden kovuutta aseteta, ohjain asettaa veden tyypin itsendisesti
johtavuuden perusteella. Vaikka veden kovuuden ja johtavuuden valilla ei
ole todettu suhdetta, tyypillisesti kovuudeltaan 40 °f veden johtavuuden
tulisi olla noin 900-1 000 MmS/cm 20 °C:ssa.

Katso veden kovuutta tai johtavuutta koskevien huoltohdlytysten aikoja
koskevia tietoja kappaleesta 7.2.7 Sylinterin kdyttotunnit.

7.4.7 Eisyottovetta -asetus (asennusvalikko)

Jos syottovesi puuttuu, ndytolle ilmaantuu vastaava Ei vettd -halytys.
Kun halytys on ndytetty ja Ei syottovettd -aika on kulunut, ohjain yrittdd
uutta tayttdjaksoa. Jokaisella yritykselld Ei syottovettd -aika kerrotaan
jo suoritettujen yritysten maaralld. Ohjain yrittdd useita kertoja tayttoa
vedelld enintddn viiden tunnin kuluessa halytyksesta.

Halytys resetoidaan vasta, kun vedentaso todella saavuttaa keskiasennon
(keltainen LED).

Indeksi |Kuvaus Parametri
Ecxid4  |Nofeedwater |Sy6ttéveden puuttumisen tarkistusajan asetus
time Oletusarvo: 10 minuuttia

Mahdolliset asetukset: 0-20 minuuttia

Vali: 1 minuutti

Huomautuksia: jos arvon asetus on 0, veden tayttoy-
rityksid ei tehdd enempaéa eikd halytystd resetoida
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7.4.8

Korkean johtavuuden hélytyksen kdyttéonotto
ja asetus (asennusohjelman valikko)

Ohjain sallii johtavuuskynnysten asetuksen halytysten laukaisemiseksi
rajojen ylittyessa. Tama tarkoittaa, ettd syottoveden liiallisesta
johtavuudesta ja korkeasta suolapitoisuudesta voidaan ilmoittaa. Nama
halytyskynnykset voidaan ohjelmoida seuraavilla ohjausparametreilla:

Indeksi
EclS

Parametri
Korkean johtavuuden halytyksen kdyttoonotto ja

Kuvaus
High

conductivity

halytysviiveen asetus

Oletusarvot:

kaytdssa: KYLLA

halytysviive: 60 sekuntia

Mahdolliset asetukset:

kaytossa: KYLLA/EI

halytysviive: 0-300 sekuntia

Huomautuksia: kun kynnys on ylittynyt (jos halytys on
kéytossd), ohjain odottaa hélytysviiveen ajan kuluvan
loppuun ennen halytyksen nayttdd. Jos johtavuus
laskee kynnyksen alapuolelle odotusaikana, halytysta
ei laukaista. Tama auttaa valttamaan vaarat halytykset
johtavuusarvon muuttuessa.

7.4.9 Korkean johtavuuden hélytyskynnysten asetus

(asennusvalikko)
Asetettavia korkean johtavuuden kynnyksia on kaksi. Jos ensimmdinen
(alempi) kynnys ylittyy, varoitus ndytetddan keskeyttdmattd toimintaa.
Jos korkeampi kynnys ylittyy, halytys laukaistaan ja laite sammutetaan
varotoimena.

Indeksi |Kuvaus Parametri
Eolé High Korkean johtavuuden kynnysten asetus
conductivity Oletusarvo:

esivaroitus: 1 250 pS/cm

halytys: 1 500 pS/cm

hystereesi: 25 uS/cm

Mahdolliset asetukset:

esivaroitus: 0 — 1 500 uS/cm

halytys: 0 -1 500 uS/cm

hystereesi: 0-100 uS/cm

Huomautuksia: hystereesia kaytetaan halytyksen
resetointiin, jos johtavuus alittaa kynnyksen hysteree-
sille asetetulla arvolla.

7.4.10 Eta-ON/OFF toimintalogiikka
(asennusohjelman valikko)

Sivulla Ec22 asetetaan ON/OFF-etdkoskettimen
(normaalisti auki tai normaalisti kiinni).

toimintalogiikka

Indeksi Kuvaus Parametri
CEZ Remote ON |On/off-etdtulon toimintalogiikan asetus
input logic  |Oletusarvo: ON-etatulon logiikka = N.O
Mahdolliset asetukset: ON-etdtulon logiikka: N.O,, N.C.
7.4.11 PWM-jakson asetus SSR (asennusohjelman

valikko)
Sivulla Ec23 voidaan muuttaa puolijohdereleen modulointijakso.
Parametrin oletusarvo on 8 sekuntia. Arvon véhennys saataa suhteellisen
kosteuden asetusarvon tarkkuutta.

Indeksi|Kuvaus Parametri
EczZ |SSRPWM  |SSR modulointijakson asetus
period Oletusarvo: SSR PWM jakso = 8 sekuntia

Mahdolliset asetukset: SSR PWM jakso = 1-199
sekuntia
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7.5 E.Settings - d.Master/Slave

7.5.1 Master/Slave-jarjestelman verkkoasetukset

(asennusvalikko)
Kokonaistuotantokapasiteettia saatetaan joutua kasvattamaan, jos
yksittdinen laite ei ole riittdvd. Master/Slave-toiminnolla 20 laitetta
voidaan yhdistdd samaan jarjestelmdan. Aseta ja ota kdyttoon jdrjestelman
yksittdiset laitteen Network-valikon sivulta EJO1.

Master/Slave-jarjestelman alkukonfigurointi

Indeksi |Kuvaus Parametri
Ecii |Master/Slave |Master/Slave-jarjestelman alkukonfigurointi
Paina PRG konfiguroidaksesi Master/Slave-verkon
Indeksi |Kuvaus Parametri
Ed@mz  [Unit Laitteen lisdys Master/Slave-jdrjestelmaan
Unit 2 Lisaa laite verkkoon syattamalla laitteen IP-osoite. Siirry
R laitteiden valilla YLOS/ALAS-ndppaimilla.
Unit 20

Master/Slave-jarjestelman konfigurointi: paina sivulla EJ07 (Master/
Slave production) PRG seuraavia konfigurointeja varten:

In- Kuvaus Parametri
deksi
Edez [Unit 1 Laitteen lisdys Master/Slave-jarjestelmaan
unit 2 Lisaa laite verkkoon sydttdmalld laitteen [P-osoite. Siirry
i laitteiden valilld YLOS/ALAS-nappaimilla.
Unit 20
EdE® |Maximum Master/Slave-jarjestelman maksimituotannon asetus
production of  |Load: Master/Slave-jarjestelmalle vaadittu maksimikapa-
Master/Slave |siteetti, jonka kéyttdja voi asettaa
system Maximum: Master/Slave-jdrjestelmaan lisdttyjen laittei-
Unit rotation den maksimituotantojen summa
Laitteen vuorottelulogiikan asetus
Rotation: ryhmitetty (oletus), tasapainotettu
Edid |Advanced Edistyneen esilammitystoiminnon kayttodnotto Master/
preheating Slave-jarjestelmissa
Rotation time  |Mahdolliset asetukset: YES/NO
Laitteiden vdlisen itsevuorottelun ajan asetus
Asetukset: 0 — 65 535 tuntia (oletusarvo 3 tuntia)
Jos itsevuorotteluaika = 0, toiminto ei ole kdytossa
Ed@s |Offline timeout. |Master/Slave-jarjestelman laitteiden offline-ajan asetus
Mahdolliset asetukset: 500-10 000 ms
Er Disconnect unit |Nykyisen laitteen kaytdstd poisto Master/Slave-jarje-
from Master/ |stelmdssa
Slave system Mahdolliset asetukset: YES/NO
Huomautuksia: ssmmuttaa ja poistaa nykyisen laitteen
Master/Slave-jarjestelmdstd

Master/Slave-jdrjestelman tuotannon naytto:

Indeksi |Kuvaus Parametri
Ed@t  |Master/Slave Master/Slave-jérjestelman vaatimuksen (%) ja tuotan-
production non (kg/h / lbs/h) néyttd

Master/Slave-jdrjestelman jokaisen laitteen tilan ja tuotantoprosessin

naytto:
In- Kuvaus Parametri
deksi
Edms | Display Master/Slave |Laitteen tila ja vastaava tuotanto-%
system
Edis |Display info on Kayttétuntien, nykyisen tuotannon ja hélytysten
individual unit. nayttod
Siirry eri laitteiden vélilla YLOS- ja ALAS-nuo-
lindppaimilla.

Nayttd on saatavilla jokaisessa laitteessa.

Master/Slave-jdrjestelman laitteiden huolto:

Indeksi

Kuvaus

Parametri

Edig@

Unit switched
maintenance.

off for |Laite sammutettu huoltoa varten

Katso Master/Slave-jarjestelmdd koskevia lisdtietoja luvusta 8 Master/
Slave-jdrjestelma.
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7.6 E.Settings - e.Backup

7.8 E.Settings - g.Initialisation

7.6.1 \Varalaitteen kdyttoonotto (asennusvalikko)

Kriittisissa ~ kayttotarkoituksissa, joissa suhteellisen kosteuden sddato
on erittdin tdrkedd, varalaite tulee pitdd saatavilla pdalaitteen
toimintahairiiden varalta. Ota varalaite kdyttoon avaamalla sivu Ee01:

Kuvaus Parametri

Enable backup |Varalaitteen automaattinen kdyttodnotto sammutuksen
yhteydessa kayttamalla toista itsendista laitetta
Oletusarvo: ei kdytdssa

Mahdolliset asetukset: kdytossa/ei kdytdssa

Indeksi

Kun varalaitetoiminto on otettu kdyttoon, laitteen prioriteetti voidaan
madrittdd ensimmadiseksi  kdynnistettdvan laitteen asettamiseksi, jos
kdynnistys on samanaikaista:

Indeksi |Kuvaus Parametri
Ewfz  |Priority when Varalaitteen prioriteetin madritys
starting Oletusarvo: ei kdytdssd

Mahdolliset asetukset: kdytdssa/ei kdytdssa

Prioriteettikohtaan tulee asettaa YES ainoastaan yhdessa laitteessa. Toisen
laitteen prioriteettiparametrin tulee olla NO.

7.7 E.Settings - f.Manual mode

7.7.1  Kasitila (huolto- ja asennusvalikko)
Kasitila saattaa olla hyodyllinen ensimmaisen kdynnistyksen tai

huollon yhteydessd heaterSteam-kostuttimen paalaitteiden toiminnan
tarkistamiseksi. Kaikilla tdssa valikossa suoritetuilla toimenpiteilld on
vaikutusta laitteeseen eli osat todella otetaan kdyttdon/poistetaan
kdytostd tai niiden tila muutetaan. Késitila on kdytettdvissa ainoastaan,
kun laite on poistettu kdytostd ja kun aktiivisia halytyksia ei ole. Lisdksi
laitteen suojelemiseksi ldmmittimet voidaan kdynnistdd ainoastaan, kun
sylinterissd on vetta (korkea taso, vihred LED syttynyt).

A Tarkeda: ainoastaan ammattitaitoinen henkil® saa ottaa kasitilan
kdyttdon; sopimaton kayttd saattaa vaurioittaa laitetta vakavasti.

Indeksi |Kuvaus |Parametri
Ef@l [Manual - |Késitilan kdyttdonotto yksittdisten osien toiminnan tarkista-
mode miseksi
Oletusarvo: ei kdytossa
Mahdolliset asetukset: ei kdytdssd, ldhtdjen késinhallinta,
késintuotanto
Huomautuksia: Kun késitilasta poistutaan, asetukset palaute-
taan ja normaalitoiminta jatkuu automaattisesti. Ellei kayttéja
aseta mitddn parametreja Manual mode -valikossa 30 minuu-
tin aikana, kasitila poistetaan kaytdsta automaattisesti.
Indeksi |Kuvaus Parametri
Efmz  [Manual ma- |Kasitilan kdyttoonotto yksittdisten osien toiminnan
nagement |tarkistamiseksi
of outputs  |Tayttoventtiilin testi
Tyhjennyspumpun testi
Kontaktorin avaus/sulku
SSR-tila (riippuu sylinterin vedentasosta)
SSR ON -tila (riippuu sylinterin vedentasosta)
SSR OFF -tila (riippuu sylinterin vedentasosta)
Indeksi |Kuvaus Parametri
Ef@®  |[Manual Késintuotannon asetukset.
management
of production
request
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7.8.1 Ohjattu toiminto alussa (huolto- ja

asennusvalikko)
Wizard-valikkoa sivulla EgO1 kdytetddn aloittamaan asennuksessa
vaadittujen parametrien ohjelmointi kohta kohdalta. Alla luetellaan
ensimmadiseen kaynnistykseen sisdltyvat kohdat (tarpeettomia kohtia ei
ndyteta):
1/9 - mallin valinta (vain varaohjaimet, joita ei ole konfiguroitu)
2/9 - veden kovuus: auto tai kdyttdjan madrittdma
3/9 - veden kovuuden kdsinasetus
4/9 - ohjaustyyppi
5/9 - pddhuoneanturin tyypin valinta
6/9 - rajoitusanturin tyypin valinta
7/9 - aktiivisten anturien raja-arvojen asetus
8/9 - laimennustyhjennysjaksojen asetus: auto tai kdyttdjan maarittdma
9/9 - kdsin suoritettavan laimennustyhjennysjakson asetus;

In- Kuvaus Parametri
deksi
En@l (Wizard Ohjatun toiminnon kdynnistys laitteen alkukonfigurointia

varten

Ohjatun toiminnon ndytdn asetus seuraavassa uudelle-
enkdynnistyksessd

Oletusarvo: ohjattu toiminto kaytossa: YES

Katso lisdtietoja luvusta 6.2 Kdynnistyssekvenssi.

7.8.2 Kielen asetus (huolto- ja kdynnistysvalikko)

Kun virta kytketddn laitteeseen ensimmaisen kerran, ensimmadiseksi tulee
valita valikkokieli. Jos joudut muuttamaan kielen mydhemmin, avaa
sivu Eg02. Kun kielen asetussivu on avattu, paina ENTER; poistu sivulta
asetuksia muuttamatta painamalla ESC.

Indeksi
Eq@z

Parametri

Kielen asetus
Oletusarvo: English
Mahdolliset asetukset:
1. English

2. Italiano

3. Deutsch

4. Francais

5. Espaniol

Kuvaus
Language

7.8.3  Mittayksikon asetus (asennusvalikko)

Mittayksikkdjdrjestelma valitaan sivulta Eg03: kansainvalinen (° C, kg/h) tai
brittildinen (°F, b/h).

Lisdksi kielen valintasivu voidaan poistaa kdytostd kdynnistyksessd.

Indeksi |Kuvaus Parametri
Egaz  |Unit of measure|Metrijérjestelmén valinta Kielen vaihtosivun nayttd
and  language|kdynnistettdessd
when starting  |Oletusarvot:
mittayksikot: riippuu laitteen osanumerosta
kielen vaihtosivun naytto kdynnistettdessa: YES
Mahdolliset asetukset:
mittayksikot: kansainvélinen, brittildinen
kielen vaihtosivun naytto kdynnistettdessa: YES, NO
7.8.4 Salasanojen asetus ja muutos (huolto- ja

kdynnistysvalikko)

Sivulla Eg04 voidaan muuttaa ja/tai asettaa huolto- ja asennussalasanat.
Salasanat ovat 4-lukuisia numeroita.

Asennuksen oletussalasana: 0077

Huollon oletussalasana: 0044

Indeksi |Kuvaus Parametri
Eqfg  |Change Salasanojen asetus ja muutos
password  |Oletusarvot:

Asennus: 0077
Huolto: 0044
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7.8.5

Oletusasetusten palautus (huolto- ja
asennusvalikko)

Palauta laitteen oletusasetukset ja palauta kaikki parametrit oletusarvoihin
avaamalla sivu Eg06.

Indeksi
Egae

Parametri

Laitteen oletusasetusten palautus

Huomautuksia: noudata néytolla annettuja ohjeita.
Ennen arvojen palautusta pyydetaan vahvistusta.

Kuvaus
Inst. Default

A Tarkeda: oletusasetusten palautus poistaa kaikki ohjaimen
asetukset ja palauttaa oletusarvot.

7.8.6 Ohjelmistopaivitys USB-muistitikulta

Laitteen ohjelmisto voidaan paivittdd USB-muistitikulla, joka on liitetty
suoraan c.pHC-ohjaimeen.

Luo  muistitikulle  PAIVITYS-hakemisto  ja  kopioi  ohjelmiston
pdivitystiedosto tdhdn hakemistoon. Péivitystiedoston nimi on aina
UR3App.ap1.

Kun olet liittdnyt muistitikun ohjaimeen, avaa sivu Eg07 ja aseta Update
unit software -parametriksi YES.

Indeksi
EqeT

Parametri
Ohjelmistopdivityksen kdynnistys USB-muistitikulta
Oletusarvo: No

Kuvaus
Software update

7.8.7 Parametrien vienti USB-muistitikkuun

Laitteen konfigurointiparametrit voidaan viedd USB-muistitikkuun ja
ladata mydhemmin toiseen laitteeseen, jotta asennus ja asetukset ovat
nopeampia.

Tallenna parametrit liittdmalld USB-muistitikku c.pHC-ohjaimeen, avaa
sivu Eg08 ja aseta Export?-parametrin kohdalle YES.

Indeksi Kuvaus Parametri
E@s Export Konfigurointiparametrien viennin kdynnistys
parameters laitteesta USB-muistitikkuun
Oletusarvo: No

Viety tiedosto tallennetaan automaattisesti muistitikun paahakemistoon
nimelld UR3cgg.txt.

7.8.8 Parametrien tuonti laitteeseen

Laitteen konfigurointiparametrit voidaan tuoda USB-muistitikulta. Kun
tuot parametrit, varmista ettd viety tiedosto (katso kappale 7.8.8) on
muistitikun padhakemistossa ja ettd sen nimi on UR3cgg.txt. Liitd USB-
muistitikku c.pHC-ohjaimeen, avaa sivu Eg08 ja aseta Import?-parametrin
kohdalle YES.

Indeksi |Kuvaus Parametri
Eq@a  |Import Konfigurointiparametrien tuonnin kdynnistys USB-
parameters muistitikulta laitteeseen
Oletusarvo: No
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7.9 E.Settings - h. Supervision

7.9.1 Valvojan verkko-osoitteen asetus
(asennusvalikko)

Valvonta voidaan ottaa kdyttoon joko Ethernet-verkossa tai BMS-
sarjaportissa. Kdytettdvissd on seuraavat protokollat, jotka kayttdja voi

asettaa:

Portti Protokolla
BMS Carel, ModBus, BACnet, Carel retro
Ethernet ModBus, BACnet

Portti ja valvojan protokolla sekd laitteen valvontaosoite BMS-porttia
varten voidaan asettaa sivulla EnO1.

Indeksi |Kuvaus Parametri
Elg1 |Unitsupervi- | Laitteen valvontaosoitteen ja protokollan asetus BMS-
sion address on |porttia varten
BMS port Oletusarvo:
Osoite: 1

Protokolla: ModBus

On/Off from SV: No

Control from SV: No;

Mahdolliset asetukset:

Osoite: 1-247

Protokolla: ModBus, BACnet, Carel, Carel retro

Osoite on laitteen BMS-portin valvontaosoite. Parametrien On/Off from
SV ja Control from SV kdyttdonotto tai kdytdstd poisto aktivoi tai poistaa
vasteajan valvojan vastaaviin signaaleihin.

Kaytossa olevat valvojat voivat kdyttad Carel retro -protokollaa, jos niissa
on aikaisempi heaterSteam-versio (UR*1 ja UR*2).

Valitse muille valvojille Carel -protokolla ja kdytd ulkoista Carel-yhdysvdylaa
(kostutuksen supersolmu).

7.9.2 BMS-portin asetukset (asennusvalikko)
Sivua Eh02 kdytetdadn asettamaan valvoja yhteyteen BMS-portin kanssa.

Parametri

BMS-valvonnan yhteysparametrien asetus: baudi-
nopeus, stop-bitit ja pariteetti

Oletusarvot:

baudinopeus: 19 200

stop-bitit: 2

pariteetti: ei

Indeksi |Kuvaus
Ek@z |BMS port supervi-
sion settings

7.9.3 BACnet MS/TP -valvojan asetukset
(asennusvalikko)
Aseta BACnet MS/TP -valvontajdrjestelmien osoite, master-laitteiden

maksimimdara ja kehysten maksimimaara sivulta Eh03. Sivu ndytetdan

ainoastaan, kun BMS-portin  valvonta on konfiguroitu BACnet-
protokollalla.

Indeksi |Kuvaus Parametri

El@EE  |[BAChet MS/TP Osoitteen, master-laitteiden maksimimaaran ja

kehysten maksimimdadaran asetus
Oletusarvot:

Osoite: 0

Maks. masterit: 127

Maks. kehykset: 10

configuration
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7.9.4 Ethernet-verkkoasetukset (asennusvalikko)
Aseta DHCP, IP, aliverkon peite, yhdyskaytavd ja DNS-parametrit liittadksesi
laitteen paikalliseen Ethernet-verkkoon Master/Slave-tilan, ohjelmiston
varalaitetoiminnon/vuorottelun tai verkkopalvelimen kdyttod varten.

A Tarkeda: arvot tulee pyytaa paikalliselta verkonvalvojalta.

Indeksi |Kuvaus Parametri

Fiid |Ethernet net- |Laitteen IP-osoitteen asetus Ethernet-yhteyttd varten
work settings | DHCP:n, aliverkon peitteen, yhdyskaytavan ja DNS:n
asetus

Oletusarvot:

DHCP: Off

IP: 192.168.0.1 (laitteen IP-osoite)

Peite: 255.255.255.0 (aliverkon peite)
GW:192.168.0.1 (yhdyskaytava)

DNS: 0.0.0.0

Update?: NO

Seuraavat arvot asetetaan oletusarvoina jokaiseen laitteeseen:
DHCP: Off

laitteen IP-osoite: 192.168.0.1

aliverkon peite: 255.255.255.0

yhdyskaytava: 192.168.0.1

DNS: 0.0.0.0

Kun parametrit on muutettu, aseta Update?-parametriksi  YES
paivittadksesi IP-osoitteen.

A Tarkeda: ohjaimen tietoja ei voida kasitelld suoraan internetissa,
silld palomuuri takaa etdavauksen ainoastaan suojatun yhteyden kautta
(Carel tERA cloud tai salattu VPN-yhteys).

7.9.5 Valvojan ModBus- tai BACnet-asetukset
TCP/IP-protokollaan (Ethernet-portti)
(asennusohjelman valikko)

Sekd Modbus- ettd BACnet-protokollaa voidaan kéyttéda Ethernet-portin
kautta; ota protokolla kdyttdon sivulla EnO5:

Indeksi |Kuvaus Parametri

ERE=  |Supervision  |Ethernet-portin protokollan valinta
settingson  |En. ModBus TCP/IP: kdytossé/ei kdytossa
Ethernet port |En. BACnet TCP/IP: kdytdssd/ei kdytossa
Oletusarvot:

En. ModBus TCP/IP: ei kéytdssa

En. BACnet TCP/IP: kaytdssa

o Huom: ainoastaan yksi BACnet-protokollan instanssi on
kdytettavissd, joten BACnet-protokollaa ei voida ottaa kdyttdon
BMS-portissa ja Ethernet-portissa yhta aikaa.

7.10 E. Settings - i. Logout

7.10.1 Uloskirjautuminen asetusvalikosta (asennus-
ja huoltovalikko)

Asetusvalikosta poistutaan sivulta Ei01. Sivulla annetaan myds suoritettua
login-tyyppid koskevat tiedot (asennus tai huolto).

Kun avaat sivun, silld on seuraavat tiedot (valitulla kielelld).
Kirjaudu ulos painamalla ENTER.

Naytolle avautuu paasivu.

Paina ESC poistuaksesi, ellet halua paattaa istuntoa.
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8.1 Master/Slave-jarjestelmdn kuvaus

Jos hoyryn tuotantoon ei riitd yksi laite, useita kostuttimia voidaan
yhdistda keskenddn Master/Slave-jarjestelmaksi. Jos hoyryn pyyntd on
esim. 160 kg/h, Master/Slave-jdrjestelma voidaan muodostaa kahdesta
80 kg/h heaterSteam-laitteesta.

Enintddn 19 Slave-laitetta voidaan yhdistad jokaiseen Masteriin, joten
samassa jdrjestelmadssa voi olla yhteensa 20 kostutinta.

Master- ja Slave-laitteet yhdistetdan kayttdmalld paikallista Ethernet-
verkkoa. Jos laitteita on vain kaksi (yksi Master ja yksi Slave), kaksi ohjainta
voidaan liittda suoraan CAT 5 Ethernet RJ45 -kaapelilla.

.h— a-i-i..--ﬁﬁ?‘-

Master

Kuva 8.a

Jos Master/Slave-jarjestelmassa on kolme tai useampi laitetta (enintdan
20), siihen tulee asentaa verkkokytkin.

Slave

Master Slave

Kuva 8.b

Ethernet-portti on kdytettdvissa kostuttimen c.pHC-ohjaimessa:

COHC

JU JU LJ
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E T T Wmmmmnm
[ -| 12 3 4 5 6 7 8 —| IT Ms?'

20| | 0002002

e Tl

Kuva 8.c

o Huom: Kdytd Ethernet CAT 5 STP -kaapelia, jonka pituus on enintdan
100 m. Liitd suojus ohjaimen maadoitusliittimeen.
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8. MASTER/SLAVE-JARJESTELMA

8.2 Master/Slave-liitannan verkkokytkin

Useamman kuin kahden
teollinen kytkin.

Carel toimittaa kytkimen (P/N: KITSE08000), jolla voidaan liittda enintdan
kahdeksan laitetta (8 Ethernet-porttia). Kéytd tarvittaessa useita
KITSE08000-kytkimid kaskadijdrjestelmana.

laitteen Master/Slave-litdntdan tarvitaan

KITSE08000-kytkimen tarkeimmat tekniset ominaisuudet:

Porttimaara 8

Asennus DIN-kisko

Kayttolampotila -10-60 °C

Virtalahde 12/24/48 VDC
18-30VAC (47-63 Hz)

Virta @24 VDC 0,13A

Suojaus IP30

8.3 Master/Slave-jarjestelman

asennustyyppi

Master/Slave-jdrjestelma sisaltad yhden péalaitteen (Master), joka hallitsee
toissijaisten laitteiden (Slaves) toimintaa. Asetetusta ohjaustyypista
riippuvat ulkoiset signaali- tai anturiliitdnndt tehddin ainoastaan
yhteen jdrjestelmdn kostuttimista. Laite, johon signaaliliitdntd tehdaan,
tunnistetaan automaattisesti Master-laitteeksi. Siten Master-laite ei vaadi
erityista konfigurointia.

sonda principale
Master o segnale esterno

Kuva 8.d

Slave

Kun Master-laitteeseen kytketdan virta, jérjestelma kykenee toimimaan,
vaikka Master-laitteessa olisi toimintahairidita (halytykset, tuotannon
pysaytyksettms.),silld laitteen ohjain ldhettda kaikki tarvittavat tiedot Slave-
laitteisiin. HOyryn tuotanto on tdssd tapauksessa vaadittua alhaisempaa,
ellei padllekkaisyydelld saada aikaan tdydellistd tuotantokapasiteettia.
Jos Master sammutetaan kokonaan, Master/Slave-jarjestelma ei kykene
lukemaan ohjaus-/anturisignaaleja. Taman vuoksi on suositeltavaa liittaa
kaikki jarjestelmdn kostuttimet (tai vahintddn kaksi laitetta) ulkoiseen
signaaliin tai asentaa niihin itsendiset anturit.
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sonda
principale

o segnale
esterno I
Vi
o Sza16?312 Master Slave
sonda principale 2-168.1- 1P:192.168.1.1 1P:192.168.1.3

o segnale esterno.

sonda principale
o segnale esterno

Kuva 8.e

Siten jdrjestelmd  kykenee vastaamaan hdoyryn pyyntdon. Tassa
tapauksessa Master-laitteen IP-osoite on aina alhaisin signaaleihin/
antureihin liitetyistd laitteista. Tarvittaessa voidaan asentaa lisdkostutin
(varalaite), joka vastaa pyyntdon, jos jarjestelmadssa olevassa laitteessa on
toimintahairio.

8.4 Master/Slave-jdarjestelmidn konfigurointi

Konfiguroi Master/Slave-jarjestelma seuraavasti:

1. Liitd anturit tai ulkoinen signaali laitteeseen ja suorita konfigurointi
loppuun (ohjaustyyppi, signaalityyppi, maksimituotanto jne.).

2. Aseta yksittdisten laitteiden IP-osoitteet, niin ettd ne kuuluvat samaan
aliverkkoon (aliverkon peite). Taman konfiguroinnin sivuindeksi
on Eh02 (E. Settings — h. Supervision). IP-osoite asetetaan jokaisen
laitteen ndytolld. Jokaiselle saman aliverkon laitteelle annetaan eri
osoite. Ota tarvittaessa yhteys paikalliseen verkonvalvojaan. Muista,
ettd jokaisen laitteen oletusosoite on 192.168.0.1 ja aliverkon peite
255.255.255.0.

3. Yhdistd laitteet Master/Slave-jarjestelmaksi paikalliseen Ethernet-
verkkoon kytkimen kautta. Jos laitteita on vain kaksi, kdyta CAT 5
RJ45 -kaapelia. Liitd se suoraan kahden cpHC-ohjaimen Ethernet-
portteihin.

4. Konfiguroi Master/Slave-jérjestelmé ottamalla laitteet kdyttoon yksi
kerrallaan (toimenpide voidaan suorittaa minkd tahansa laitteen
ndytolld):

4.1 Avaa sivu EA01 ja sen jélkeen konfigurointitila painamalla PRG.
4.2 Syota laitteen 1 IP-osoite ja vahvista painamalla ENTER.
4.3Toistaylld selostetut toimenpiteet (4.1 ja 4.2) kaikille muille Master/
Slave-jarjestelman laitteille.

(Laite liittyy Master/Slave-jdrjestelmdan (online) vélittdmasti sen
jalkeen, kun se on lisatty verkkoon.)

o Huom: Master-laitteella on aina (automaattisesti) alhaisin IP-osoite
antureihin tai ulkoiseen signaaliin liitetyista laitteista.

o Huom: saattaa kulua muutama sekunti (maks. 10 s) ennen kuin
Master aloittaa tuotantopyynnon ldhetyksen Slave-laitteelle/laitteille.
Ndin tapahtuu automaattisesti myds, jos Master-laite vaihdetaan (esim.
toimintahdirion vuoksi).

heaterSteam-titaaniversio hallitsee muodostunutta Ethernet-yhteydelld
varustettua Master/Slave-jdrjestelmdd kahden laitesarjan  véliselld
kaskadikytkennalld. heaterSteam-prosessiversiossa liitdntd  tehddan
liittimiin M8.1 ja M8.2, jotka tuottavat tuotantopyynnon (0-10V).

Katso kappale 4.10 Tuotantopyynndn analogildhto.
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8.4.1 Master/Slave-jirjestelman maksimituotanto

Samoin kuin yksittdisen laitteen konfiguroinnissa, myds Master/Slave-
jarjestelmalle voidaan asettaa maksimikapasiteetti. Aseta
maksimikapasiteetti avaamalla sivu EdO7 (E. Settings — d. Network),

painamalla prg ja valitsemalla valikko E03 YLOS/ALAS-nappaimilla.
Capacity-parametri iimoittaa Master/Slave-jarjestelman
maksimituotantopyynndn, jonka kayttdja voi asettaa.

Maximum capacity -parametri (kirjoitussuojattu) toisaalta ilmoittaa
kaikkien jarjestelmaan lisattyjen laitteiden kokojen summan, joka
vastaa siten Master/Slave-jarjestelmassa saatavilla olevaa maksimiarvoa.
Kapasiteetti on siten aina < Maksimikapasiteetti.

Joka tapauksessa maksimituotanto voidaan madrittdd jokaiselle
jarjestelmdssa olevalle yksittdiselle laitteelle vdhentdamalld tuotantoa
maksimiarvosta koon mukaan. Talléin Maximum capacity pdivitetadn
ndma vahennykset huomioon ottaen.

8.4.2 Laitteen vuorottelulogiikka Master/Slave-

jarjestelmassa
Master/Slave-jdrjestelman laitteiden kdynnistyslogiikka voidaan asettaa
valitsemalla Ryhmitelty tai Tasapainotettu sivuilta E03 ja Ed04. Paina

sivulla EO7 (E. Settings - d. Network) P9 ja valitse valikko Ed03 tai Ed04

YLOS/ALAS-ndppaimilld (sivu Ed04 naytetdan, jos vuorottelu on otettu

kayttoon sivulla EA03).

Ryhmitelty vuorottelulogiikka:

« Laitteet otetaan kayttdon sarjoissa perdkkdin hoyryn pyynnosta
riippuen.
Esimerkki: M/S-jdrjestelmd, jossa on kaksi 80 kg/h laitetta, joiden
maksimikokonaiskapasiteetti on 160 kg/h. Jos hdyryn pyyntd on alle
50 % (80 kg/h), ainoastaan yksi laite otetaan kdyttéon (esim. laite
1). Heti kun pyyntd ylittdd 50 %, my®s toinen laite otetaan kdyttéon
(esimerkissd laite 2).

Tasapainotettu vuorottelulogiikka:

+ laitteet  otetaan  kayttdédn  rinnakkain  yhtd  aikaa  ja
kokonaistuotantopyyntd jaetaan M/S-jdrjestelman laitteiden kesken.
Esimerkki: M/S-jdrjestelmd, jossa on kaksi 80 kg/h laitetta, joiden
maksimikokonaiskapasiteetti on 160 kg/h. Jos pyyntd on 50 %,
vuorottelutoiminto kdynnistdd sekd laitteen 1 ettd laitteen 2 50 %:lle
tuotannosta (40 kg/h + 40 kg/h = 80 kg/h). Jos pyyntd on 90% (144
kg/h), vuorottelutoiminto kdynnistad sekd laitteen 1 ettd laitteen 2
90%:lle (72 kg/h + 72 kg/h = 144 kg/h).

Ellei hoyryn pyynto vaadi kaikkien laitteiden kdyttod, vuorottelutoiminto
voi valita laitteet, joilla on vdhdisin  maddrd  kayttétunteja
(itsevuorottelutoiminto). Siten taataan, ettd yksittdisilla laitteilla on sama
maard toimintatunteja. Kdyttotunteihin perustuva vuorottelu otetaan
kayttoon ja konfiguroidaan asettamalla parametri auto-rotation time
sivulla EA04.

o Huom: jos auto-rotation time = 0, itsevuorottelutoiminto ei ole
kdytossa.

8.4.3 Edistynyt esilammitystoiminto Master/Slave-

jarjestelmdssa

Kun edistynyt esilammitys otetaan kayttéon Master/Slave-jérjestelmassé,
silld hetkelld valmiustilassa oleva Slave-laite (tai laitteet) asetetaan
automaattisesti kdynnistysvalmiuteen. Kun kdynnissa olevien laitteiden
tuotantopyyntd saavuttaa 90 %, esildammitys kdynnistetddn jdljelle
jadvissa laitteissa. Edistyneen esilammityksen kdynnistys riippuu myos
valitusta vuorottelutyypista.

Esimerkki: M/S-jarjestelmd, jossa on kaksi 80 kg/h laitetta, joiden
maksimikokonaiskapasiteetti on 160 kg/h. Jos hdyryn pyyntd on alle 72
kg/h (90 % 80 kg/h:sta = 72 kg/h), vain yksi laite kdynnistetdan (esim. laite
1). Jos pyynto ylittad 72 kg/h, esilammitys kdynnistetddn laitteessa 2. Siten
sen vasteaika on nopeampi, jos pyynto ylittdd 80 kg/h. M/S-jérjestelman
edistynyt esildmmitystoiminto otetaan kayttddn/poistetaan kdytdstd
sivulla EJ04.

o Huom: M/S-jdrjestelmdn automaattinen  esildmmitystoimnto
koskee ainoastaan ryhmiteltya vuorottelua.
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8.4.4

Laitteen kadytosta poisto Master/Slave-
jarjestelmasta

Poista laite Master/Slave-jdrjestelmadstd vahentddksesi siten jarjestelmdssa
saatavilla olevien laitteiden maddrdd sivun EDO6 Disconnect unit
-toiminnolla. Se voidaan suorittaa jokaiselle jdrjestelmdssd olevista
kostuttimista.

o Huom: kun laite on poistettu kdytostd, se ei endd ndy Master/Slave-
jarjestelmadssg, silla sen IP-osoite poistetaan listasta. Jos laite on poistettu
kdytdstd tahattomasti, jdrjestelmd voidaan palauttaa sivulla EdO1
(antamalla sen IP-osoite). Tama tulee tehdd jarjestelmddn jo yhdistetyn
laitteen ndytolta.

8.4.5 Master/Slave-jdrjestelman naytto
Master/Slave-jérjestelman yhteenveto voidaan avata ndytélle sivulta
Ed08. Paina ALAS-ndppéinta sivulla Ed0O7 (E. Settings — d. Network)
avataksesi valikon EA08.

Valikko EA08 sisdltdd yhteensa viisi sivua, joilla ndytetddn kaikki laitteet (01,
02, ..., 20), jokaisen laitteen tila ja nykyinen tuotanto prosenttimaarand.
Seuraavassa  taulukossa  selitetddn  Master/Slave-verkkolaitteen
tilailmoitukset:

Symboli

L
=]
i

I_ — — — |Laitetta ei ole konfiguroitu eika se sisdlly Master/Slave-jarjestelmaan

Laitteen tila Master/Slave-jarjestelmadssa
Néytetty laite (PGD tai verkkopalvelin)

Laite on: online

Laite on: offline

Master/Slave-jrjestelman laitteet voidaan valita myds yksi kerrallaan.
Niille voidaan ndyttdd maksimituotanto, laitteen tila, kdyttétunnit,
nykyinen tuotantopyyntd ja mahdolliset halytykset.

Avaa tdma nayttd sivulta EJ08 valitsemalla haluttu laite ja painamalla

dA Sivu Ed09 avautuu. Selaa kaikkien laitteiden tietoja YLOS/ALAS-
nappdimilla.

8.4.6 Ohjelmiston varalaitetoiminto Master/Slave-

jarjestelmdssa
Master/Slave-tilaa voidaan kdyttdd myds ohjelmiston varalaitetoiminnon
hallintaan. Jos Master/Slave-jdrjestelmdn yhdessd tai useammassa
laitteessa on toimintahdirio, jdrjestelmd palauttaa hoyryn tuotannon
automaattisesti ottamalla varalaitteet kdyttodn. Tuotannon menetys
suhteessa hoyryn pyyntddon kompensoidaan siten kasvattamalla
yksittdisten laitteiden tuotantoa (jos mahdollista) ja/tai kdynnistamalla
valmiustilassa olevia laitteita.

Varalaitetoiminnon takaamiseksi ulkoinen ohjaussignaali tulee Idhettda
kaikkiin Master/Slave-jdrjestelman laitteisiin, vaikka se ei muuten ole
tdysin valttdmatonta. Jos kdytdssa on anturit, jokaiseen laitteeseen
tulee asentaa anturi. Vain siten voidaan taata tdydellinen toiminta myos
toimintahadirididen aikana.

o Huom: jos laite on offline-tilassa toimintahdirion tai sammutuksen
seurauksena, se poistetaan vdliaikaisesti jarjestelmastd. Seuraavan
kdynnistyksen yhteydessa saattaa kulua yli 15 sekuntia ennen kuin se
palaa online-tilaan.
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8.4.7 Edistyneet varalaitetoiminnot (ohjelmisto)

huoltoa varten
Master/Slave-jdrjestelman laitteen huollon tai puhdistuksen aikana
varalaitetoiminto voidaan poistaa kdytosta huoltoa varten. Siten tuotanto
voi kdynnistyd valmiustilassa olevassa varalaitteessa ennen kuin kostutin
sammutetaan huoltoa varten. Toiminnan jatkuvuus voidaan nain
taata kayttotarkoituksissa, joissa vaaditaan erittdin tarkkaa ja jatkuvaa
kosteuden sdatoa.
Ota varalaitetoiminto kdyttodn huoltoa varten seuraavasti:
5. Avaa valikko EA0O7 (Network).
6. Paina ALAS-ndppdintd avataksesi laitelistan ndytolle (EA08).
7. Selaa alaspdin laitteeseen, joka tarvitsee huoltoa (Unit 1, Unit 2 jne) ja

paina d vahvistukseksi (sivu Ed09).

8. Paina Pr9 avataksesi sivun Ed10 ja aseta Request switch unit off =
YES. Odota, ettd naytolla ndkyy viesti: The unit can now be switched
off for maintenance. Sammuta laite.

Kun huolto on suoritettu, kdynnistd kostutin uudelleen. Se palaa
automaattisesti online-tilaan.

o Huom: varalaite tulee yhdistad antureihin tai ulkoiseen signaaliin,
jotta edistyneet varalaitetoiminnot voidaan ottaa kdyttédn huoltoa
varten.
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9. VERKKOPALVELIN

9.1 Integroitu verkkopalvelin

Integroitua  verkkopalvelinta ~ kdytetdan  paalaitteen  parametrien
konfigurointiin ja valvontaan suoraan tietokoneella. Kostuttimen
ohjaimen Ethernet-porttia kdyttamalld laitteen tietoja voidaan késitella
paikallisesta verkosta yksinkertaisesti antamalla sen IP-osoite selaimeen.

@ heaterSteam|{Manager v

Kuva9.a

Kijaudu sisddn ja avaa eri valikkokohdat asennuksen tai huollon
salasanalla (katso kappale 6.12 Padvalikko).

o Huom: verkkopalvelinta hallitaan heaterSteam-titaaniversiossa.

9.2 Integroidun verkkopalvelimen lliitanta

Kayta ohjaimen fyysiseen liitdntdan tietokoneeseen c.pHC-ohjaimen RJ45
Ethernet -porttia ja CAT 5 Ethernet -kaapelia.

5

Kuva 9.b

Ethernet-portti on kéytettévissé kostuttimen c.pHC-ohjaimessa:
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Kuva 9.c

Tietokoneen ja kostuttimen ohjaimen (tai kaikki ohjaimet Master/Slave-
jarjestelmissa) tulee olla osa samaa aliverkkoa.

c.pHC-ohjaimen oletusverkkokonfiguroinnit:

laitteen IP-osoite: 192.168.0.1

aliverkon peite: 255.255.255.0

yhdyskaytava: 192.168.0.1

Tietokoneen verkkoasetuksia voidaan esim. muuttaa seuraavasti:
laitteen IP-osoite: 192.168.0.2

aliverkon peite: 255.255.255.0

yhdyskaytdva: 192.168.0.1

Avaa tatd varten tietokoneen Verkko- ja
verkkoyhteys. Muuta osoitteet  ylla
protokollaversiolle 4.

jakamiskeskus ja Paikallinen
ndytetylld tavalla Internet-

Jokainen c.pHC-ohjain voidaan luonnollisesti lisdtd myos paikalliseen
Ethernet-verkkoon, niin ettd verkkopalvelin voidaan avata mista verkon
kohdasta tahansa ja jokaiselle kostuttimelle.

45

A Tarkeda: ohjaimen tietoja ei voida kasitelld suoraan internetissa,
silld palomuuri takaa etdavauksen ainoastaan suojatun yhteyden kautta
(Carel tERA cloud tai salattu VPN-yhteys).

9.3 Verkkopalvelimen toiminnan kuvaus

Verkkopalvelimen kotisivulta voidaan avata ndyttd ja suorittaa kaikki
konfigurointitoimenpiteet samalla tavoin kuin suoraan pGD-naytolta.
Lisdksi laite reagoi valittdmasti, kun kyseessa on sen toiminta verkossa.

UNITNAME_1

instatier @)

UNIT
NETWORK
MAINTENANCE
INFO

| @@ uNTSTATUS Startup Preheat ‘

REQUEST
100%

PRODUCTION

13.4kg/h

CONDUCTIVITY
71us/cm

Kuva 9.d

Tarkeimmaét konfiguroinnit ja tiedot:
« UNIT

+ NETWORK

« MAINTENANCE

« INFO

Unit-valikko

Probes: paa- ja rajoitusanturia koskevia tietoja
signaalityyppi ja maaritd minimi- ja maksimiarvot.
Wireless: jokaisen langattoman anturin kdyttoonotto ja yhdistaminen
pddanturi- tai rajoitusanturiryhnmaan. Lue kosteus ja/tai [dampétila, taso ja
akun tila.

Control: ohjaustyypin valinta. Asetusarvon, differentiaalin, minimi- ja
maksimiarvon asetus

Configuration: kellonajan ja pédivamaaran konfigurointi Paahalytysten
konfigurointi ja tdytto- ja tyhjennysaikojen muutos prosenttimaaring
Scheduler: padivittdisten ja viikottaisten aikakaistojen kdyttdonotto ja
asetus

ja konfigurointi Valitse

Network-valikko
Edistyneen Master/Slave-jdrjestelman laitteiden tilan yhteenvedon ndytto

Maintenance
Timers: Sylinterin ja laitteen kdyttétuntien ndyttd. Vaadittuun huoltoon
jaljelld olevan ajan ndytto ja huollon esivaroituksen asetus.

Logs: pddmuuttujien (tuotanto, asetusarvo, tyhjennyspumpun tila,
tayttoventtiilin tila, pyyntd, laitteen tila) lokin naytto

Live: pddmuuttujien (tuotanto, asetusarvo, tyhjennyspumpun tila,
tayttoventtiilin tila, pyyntd, laitteen tila) reaaliaikainen naytto

Info

Unit info: laitteen mallia ja ohjelmistoversiota koskevat tiedot. Kielen ja
mittayksikon valinta.

Resources: hyddyllisia linkkeja (Carel -verkkosivut, heaterSteam-opas ja
-sivu Carel -verkkosivuilla)

Guide & FAQ: verkkopalvelimen kayttdd koskevia yleisid tietoja.

oHuom: virheellisten asetusten estamiseksi jotkin pdélaitteen
toimintaparametreista voidaan muuttaa ainoastaan verkkopalvelimen
kautta, kun laite on sammutettu (off from keypad).
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10. VARALAITTEISTO

Jos kayttotarkoitus vaatii jatkuvaa kosteuden sddtdd, toinen varalaite

saattaa olla tarpeellinen. Se kdynnistetddn automaattisesti, jos
ensimmaisessa laitteessa on toimintahairio.

heaterSteam-ohjaimessa on erityinen digitaalitulo ja -Iahto varalaitteen
litdntdd varten, niin ettd toisen laitteen kdynnistys voidaan taata
normaalisti avoimen koskettimen kautta.

Kahden laitteen liitanta varalaitetoimintoa varten:

liitin toiminto

M9.1 Yhteinen varalaite- ja vuorottelukosketin
M9.2 Varalaite- ja vuorottelukosketin (NO)
M2.2 GND

M2.4 Varalaitteen/ vuorottelun digitaalitulo

Taulukko 10.a

backup IN/OUT

Hardware
backup

Kuva 10.a
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Kuva 10.b

Varalaitetoiminto otetaan kadyttoon sivun Ee01 valikosta. Sivulla Ee02
laitteelle asetetaan korkeampi prioriteetti, jos kdynnistys on samanaikaista.

Toiminnan jatkuvuuden takaamiseksi kumpaankin laitteeseen tulee liittda
ulkoinen sginaali tai anturit. Siten sekd pdaalaite ettd varalaite ovat tdysin
itsendisia. Jos kdytdssd on itsendinen ohjaus antureilla, kdytdssé tulee olla
erilliset anturit (paa- ja rajoitusanturi). Al jaa antureita laitteiden kesken.
Tama takaa kdytdn myos anturin toimintahdirion aikana.

o Huom: varalaitetoimintoa hallitaan heaterSteam-titaaniversiossa.
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11. VALVONTAVERKKO

11.1 Valvontaverkon protokollat ja
konfigurointi

Kostutin voidaan liittdd valvojaan sarjaportin (BMS) tai Ethernet-
verkon kautta. Laitteet tukevat Carel-, ModBus- ja BACnet-protokollia
vakioasetuksena.

COHC  (amp

N

Valvontaa varten BMS-portti (1) konfiguroidaan SETTINGS - SUPERVISION
-valikon sivuilla En0T, En0O2 ja ENO3.

Jos valvoja liitetddn Ethernet-porttiin (2), aseta verkkoparametrit (DHCP,
IP-osoite, aliverkon peite, yhdyskaytava, DNS) sivulla En0O4.

Jos kdytdssa on muu valvojan protokolla, valitse Carel-protokolla
BMS-sarjaporttiin ja kdytd ulkoista Carel -yhdyskdytavaa (kostutuksen
supersolmu:  SNUOOOOEMO) yhdessa halutun valvontakortin  kanssa

i

N LI

(protokollasta riippuen).

E T ——"|nnnnnnnnnc
M9 M2 M8 L Mi12 M1 M5 M6
[ o AT Al T o Huom: kaytd Ethernet CAT 5 STP -kaapelia, jonka pituus on enintdan
— Todfleooooe 22 E\remet 22| \o2loo@ 100 m. Liitd suojus ohjaimen maadoitusliittimeen.
_®_ 1
Kuva 11.c o Huom: kdytd BMS-portille ja kenttdvayldlle suojattuja kaapeleita,
' joiden suojus on liitetty maadoitusliittimeen.
Portti c.pHC-ohjaimen liitin Protokolla
BMS (1) M12.1,M12.2, M12.3 Carel, ModBus, BACnet, Carel retro
Ethernet (2) % ModBus, BACnet

Taulukko 11.a

11.2 Valvontamuuttujien taulukko

Alla olevissa listoissa olevat muuttujat ovat ainoastaan otos kaikista heaterSteam-kostuttimen sisdisista muuttujista.
ALA KONFIGUROI MUUTTUJIA, JOTKA EIVAT SISALLY TAULUKOIHIN. VAARANA ON KOSTUTTIMEN VIRHEELLINEN TOIMINTA.

11.2.1

Carel-muuttujien taulukko

Alla luetellaan Carel -protokollan kdyttdmat muuttujat.

Kokonaislukumuuttujat

Muuttuja Muuttujan nimi R/W  Kuvaus Luokka
1 SV_SWVer R Ohjelmistoversio Unit info
2 SV_OSVer R Kayttojarjestelman versio

3 UnitModel R Malliversio

4 Conductivity R Johtavuus 1/0

5 WirelessPrbinfo_1.BattLev R Langaton anturi 1: akkutaso Wireless probes
6 WirelessPrblnfo_1.RadioSignalLev R Langaton anturi 1: langattoman signaalin taso

7 WirelessPrbinfo_2.BattLev R Langaton anturi 2: akkutaso

8 WirelessPrblnfo_2.RadioSignalLev R Langaton anturi 2: langattoman signaalin taso

9 WirelessPrbinfo_3.BattLev R Langaton anturi 3: akkutaso

10 WirelessPrblnfo_3.RadioSignalLev R Langaton anturi 3: langattoman signaalin taso

1 WirelessPrbinfo_4.BattLev R Langaton anturi 4: akkutaso

12 WirelessPrblnfo_4.RadioSignalLev R Langaton anturi 4: langattoman signaalin taso

13 UnitStatus R Laitteen tila Unit status
14 WorkHr R Laitteen kayttotunnit

15 CylWorkHr R Sylinterin kdyttétunnit

19 RegulationCfg.RegTyp RW Ohjaustyyppi Reg

20 ThrshAlrmDT RW Korkean kosteuden/ldmpétilan hélytysviive Alrm T
21 MainPrbCfg.Typ RW Pddanturin tyyppi Probes cfg
22 LimitPrbCfg.Typ RW Rajoitusanturin tyyppi

23 WHardnessMan RW Veden kovuuden kasinasetettu arvo (jos WHardnessTyp on TRUE) Unit cfg
24 EvapCycleNoThrshsh RW Hoyrystysjaksojen méaard (0O=auto)

25 FillTScale RW Tayttdajan muutos

26 DilDrainTScale RW Tyhjennysajan muutos

27 Scheduler.SchedDayToSet RW Kun >0, viikonpdiva tulee konfiguroida (1=maanantai, 7=sunnuntai) Scheduler setting
28 SchedDayCfg[0].StartHr RW Kaistan 1 aloitustunnit

29 SchedDayCfg[0].StartMin RW Kaistan 1 aloitusminuutit

30 SchedDayCfg[0].WorkMode RW Kaistan 1 toimintatila

31 SchedDayCfg[1].StartHr RW Kaistan 2 aloitustunnit

32 SchedDayCfg[1].StartMin RW Kaistan 2 aloitusminuutit

33 SchedDayCfg[1].WorkMode RW Kaistan 2 toimintatila

34 SchedDayCfg[2].StartHr RW Kaistan 3 aloitustunnit

35 SchedDayCfg[2].StartMin RW Kaistan 3 aloitusminuutit

36 SchedDayCfg[2].WorkMode RW Kaistan 3 toimintatila

37 SchedDayCfg[3].StartHr RW Kaistan 4 aloitustunnit

38 SchedDayCfg[3].StartMin RW Kaistan 4 aloitusminuutit

39 SchedDayCfg[3].WorkMode RW Kaistan 4 toimintatila

40 SchedDayCfg[4].StartHr RW Kaistan 5 aloitustunnit

41 SchedDayCfg[4].StartMin RW Kaistan 5 aloitusminuutit

42 SchedDayCfg[4]. WorkMode RW Kaistan 5 toimintatila

43 SchedDayCfg[5].StartHr RW Kaistan 6 aloitustunnit

44 SchedDayCfg[5].StartMin RW Kaistan 6 aloitusminuutit

45 SchedDayCfg[5].WorkMode RW Kaistan 6 toimintatila

46 UoM RW Mittayksikkd UoM

47
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Muuttuja Muuttujan nimi R/W_ Kuvaus Luokka
47 Year RW Vuosi Clock
48 Month RW Kuukausi

49 Day RW Paiva

50 Hour RW Tunti

51 Minute RW Minuutit

52 SetTimezone RW Aikavyohyke

53 NetStatus[1] R Laitteen 1 tila Network
54 NetStatus[2] R Laitteen 2 tila feedback
55 NetStatus(3] R Laitteen 3 tila

56 NetStatus[4] R Laitteen 4 tila

57 NetStatus[5] R Laitteen 5 tila

58 NetStatus[6] R Laitteen 6 tila

59 NetStatus[7] R Laitteen 7 tila

60 NetStatus[8] R Laitteen 8 tila

61 NetStatus[9] R Laitteen 9 tila

62 NetStatus[10] R Laitteen 10 tila

63 NetStatus[11] R Laitteen 11 tila

64 NetStatus[12] R Laitteen 12 tila

65 NetStatus[13] R Laitteen 13 tila

66 NetStatus[14] R Laitteen 14 tila

67 NetStatus[15] R Laitteen 15 tila

68 NetStatus[16] R Laitteen 16 tila

69 NetStatus[17] R Laitteen 17 tila

70 NetStatus[18] R Laitteen 18 tila

71 NetStatus[19] R Laitteen 19 tila

72 NetStatus[20] R Laitteen 20 tila

93 SV_Command RW 1: halytysten resetointi, 2: tuntilaskurin resetointi Comm
94 SV_CommandResult R 1: onnistui, 2: epdonnistui, 3: virheellinen kask

Analogiset muuttujat

Taulukko 11.b

Muuttuja |Muuttujan nimi R/W Kuvaus Luokka

1 MainPrb R Pddanturin arvo (TODELLINEN) 1/0

2 LimitPrb R Rajoitusanturin/toisen anturin arvo (TODELLINEN)

3 PreheatPrb R NTC-esilammitysanturin arvo (TODELLINEN)

4 WirelessPrbVal_1.Hum R Langaton anturi 1: kosteus Wireless probes
5 WirelessPrbVal_1.Temp R Langaton anturi 1: ldmpotila

6 WirelessPrbVal_2.Hum R Langaton anturi 2: kosteus

7 WirelessPrbVal_2.Temp R Langaton anturi 2: ldmpotila

8 WirelessPrbVal_3.Hum R Langaton anturi 3: kosteus

9 WirelessPrbVal_3.Temp R Langaton anturi 3: ldmpétila

10 WirelessPrbVal_4.Hum R Langaton anturi 4: kosteus

11 WirelessPrbVal_4.Temp R Langaton anturi 4: lampdtila

12 SV_PwrReq RW Tuotantopyyntoprosentit valvojalta Unit Status
13 CurrProdPh R Nykyinen tuotanto kg/h (Ibs/h)

15 GlbSetP_Hum RW Kosteuden sdadon asetusarvo Regulation
16 GlbSetP_Temp RW Lampotilan séadon asetusarvo

17 ReqgulationCfg.Hyst RW Saadon hystereesi

18 RequlationCfqg.Diff RW S&adon differentiaali

19 GlbSetPLim_Hum RW Kosteuden s&ddon asetusraja

20 GlbSetPLim_Temp RW Lampdtilan saadon asetusraja

21 RequlationCfg.DiffLim RW Rajadifferentiaali

22 RegulationCfg.MinReq RW Minimituotanto

23 AlrmThrshHumLo RW Alhaisen kosteuden hélytyskynnys Alarms Thresholds
24 AlrmThrshHumHi RW Korkean kosteuden halytyskynnys

25 AlrmThrshHumHiLim RW Korkean kosteusrajan halytyskynnys

26 AlrmThrshTempLo RW Alhaisen ldmpétilan halytyskynnys

27 AlrmThrshTempHi RW Korkean ldmpdtilan halytyskynnys

28 AlrmThrshTempHilim RW Korkean ldmpdtilarajan hélytyskynnys

29 MainPrbCfg.Mi_Hum RW Pddanturin minimikosteusarvo Probes cfg
30 MainPrbCfg.Ma_Hum RW Pddanturin maksimikosteusarvo

31 MainPrbCfg.Mi_Temp RW Pddanturin minimilampotila-arvo

32 MainPrbCfg.Ma_Temp RW Pddanturin maksimilampdtila-arvo

33 LimitPrbCfg.Mi_Hum RW Rajoitusanturin minimikosteusarvo

34 LimitPrbCfg.Ma_Hum RW Rajoitusanturin maksimikosteusarvo

35 LimitPrbCfg.Mi_Temp RW Rajoitusanturin minimildmpétila-arvo

36 LimitPrbCfg.Ma_Temp RW Rajoitusanturin maksimildmpétila-arvo

37 RegulationCfg.PwrCorrectionFactor RW Tehonkorjaus [dmpdhavién vuoksi Unit Cfg
38 SchedDayCfg[0].SetP RW Kaistan 1 asetusarvo Scheduler
39 SchedDayCfg[1].SetP RW Kaistan 2 asetusarvo

40 SchedDayCfg[2].SetP RW Kaistan 3 asetusarvo

41 SchedDayCfg[3].SetP RW Kaistan 4 asetusarvo

42 SchedDayCfg[4].SetP RW Kaistan 5 asetusarvo

43 SchedDay(Cfg[5].SetP RW Kaistan 6 asetusarvo

44 NetReq R Nykyinen jérjestelmépyyntd Network feedback
45 NetProd R Nykyinen jérjestelmdtuotanto
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Digitaaliset muuttujat

Muuttuja |Muuttujan nimi R/W Kuvaus Luokka
1 RemOn R Etd-on/off 1/0
2 ThermPtcDin R Lampo&anturin DIN-tila

3 LevSenStatus.Low R Tasoanturi: alhainen taso

4 LevSenStatus.Hi R Tasoanturi: korkea taso

5 LevSenStatus.Foam R Korkean tason anturi: vaahto

6 OnOffStatus R Laitteen tila On tai OFF On/Off
7 OnBySV RW Kaynnistyskéasky valvojalta (SV)

13 PreMaintWarn R Huollon esivaroitus (ei hélytys) Alarms
14 CurrBIkAlrm.IsBlocker R Pysaytyshdlytys

15 CurrBIKAlrm.IsPresent R Resetoitava halytys

16 CurrBIkAlrm.Warning R Varoitus

17 Alrm_Autotest.Active R [tsetestin halytys

18 Alrm_HighConductAl. Active R Korkean johtavuuden hélytys

19 Alrm_LevSen.Active R Tasoanturin rikkoutumishélytys

20 Alrm_ThermPtc.Active R Ldmmon ylikuormitushalytys

21 Alrm_Wmiss.Active R Ei vettd -halytys

22 Alrm_LowProd.Active R Alhaisen tuotannon halytys

23 Alrm_MainPrb.Active R Pdaanturin vikahdlytys

24 Alrm_LimPrb.Active R Rajoitusanturin vikahdlytys

25 Alrm_PreHPrb.Active R NTC-esilammitysanturin vikahdlytys

26 Alrm_HiHum.Active R Korkean kosteuden hélytys

27 Alrm_LoHum.Active R Alhaisen kosteuden hélytys

28 Alrm_HiHumLim.Active R Korkean kosteusrajan halytys

29 Alrm_Foam.Active R Vaahtohdlytys

30 Alrm_PeriodicMaint.Active R Madrdaikaishuoltopyyntd

31 Alrm_CylFull.Active R Sylinteri taysi -halytys

32 Alrm_ConductPrb.Active R Johtavuusanturin vikahalytys

33 Alrm_HighConductWr.Active R Korkean johtavuuden varoitus

34 Alrm_RetMem.Active R Varausmuistin vikahalytys

35 Warn_Autotest.Active R [tsetestin varoitus

36 Warn_LevSen.Active R Tasoanturin varoitus

37 Warn_LowProd.Active R Alhaisen tuotannon varoitus

38 Alrm_WirelessPrb_1_Offline.Active R Langaton anturi 1 offline

39 Alrm_WirelessPrb_2_Offline.Active R Langaton anturi 2 offline

40 Alrm_WirelessPrb_3_Offline.Active R Langaton anturi 3 offline

41 Alrm_WirelessPrb_4_Offline.Active R Langaton anturi 4 offline

42 Alrm_MissingModel.Active R Mallia ei konfiguroitu

43 Alrm_NetUnit_1.Active R Aktiivinen hélytys laitteessa 1

44 Alrm_NetUnit_2.Active R Aktiivinen hélytys laitteessa 2

45 Alrm_NetUnit_3.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 3

46 Alrm_NetUnit_4.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 4 Alarms
47 Alrm_NetUnit_5.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 5

48 Alrm_NetUnit_6.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 6

49 Alrm_NetUnit_7.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 7

50 Alrm_NetUnit_8.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 8

51 Alrm_NetUnit_9.Active R Aktiivinen hélytys laitteessa 9

52 Alrm_NetUnit_10.Active R Aktiivinen hélytys laitteessa 10

53 Alrm_NetUnit_11.Active R Aktiivinen hélytys laitteessa 11

54 Alrm_NetUnit_12.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 12

55 Alrm_NetUnit_13.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 13

56 Alrm_NetUnit_14.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 14

57 Alrm_NetUnit_15.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 15

58 Alrm_NetUnit_16.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 16

59 Alrm_NetUnit_17.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 17

60 Alrm_NetUnit_18.Active R Aktiivinen hélytys laitteessa 18

61 Alrm_NetUnit_19.Active R Aktiivinen hélytys laitteessa 19

62 Alrm_NetUnit_20.Active R Aktiivinen hélytys laitteessa 20

63 Alrm_WirelessPrb_1_LowBatt.Active R Langaton anturi 1: alhaisen akkutason halytys
64 Alrm_WirelessPrb_2_LowBatt.Active R Langaton anturi 2: alhaisen akkutason halytys
65 Alrm_WirelessPrb_3_LowBatt.Active R Langaton anturi 3: alhaisen akkutason halytys
66 Alrm_WirelessPrb_4_LowBatt.Active R Langaton anturi 4: alhaisen akkutason halytys
67 Alrm_WirelessPrb_Main.Active R Langattoman anturin vika (pdaryhma)

68 Alrm_WirelessPrb_Limit.Active R Langattoman anturin vika (rajoitusryhma)

69 SchedDayCfg[0].EnTB RW Ajoitin: kaistan 1 kdyttdédnotto Scheduler
70 SchedDay(Cfg[1].EnTB RW Ajoitin: kaistan 2 kdyttédnotto

71 SchedDay(Cfg[2].EnTB RW Ajoitin: kaistan 3 kdyttodnotto

72 SchedDayCfg[3].ENTB RW Ajoitin: kaistan 4 kayttdonotto

73 SchedDayCfg[4].EnTB RW Ajoitin: kaistan 5 kdyttdonotto

74 SchedDayCfg[5].EnTB RW Ajoitin: kaistan 6 kdyttdonotto

o Huom: olemassa olevia valvojia varten on luotu yhteensopivuutta
aikaisempien versioiden kanssa koskeva taulukko, pyyda lista Carel

-yhtiolta (Carel retro).
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11.2.2 ModBus-muuttujien taulukko

Alla luetellaan Modbus-protokollan kdyttdmat muuttujat.

CAREL

TULOREKISTERIT

Muuttuja  |[Muuttujan nimi Varaus Kuvaus Luokka

1 SV_SWVer 1 Ohjelmistoversio Unit info

2 SV_OSVer 1 Kayttojarjestelman versio

3 UnitModel 1 Malliversio

4 MainPrb 2 Padanturin arvo (TODELLINEN) 1/O

6 LimitPrb 2 Rajoitusanturin/toisen anturin arvo (TODELLINEN)

8 PreheatPrb 2 NTC-esilammitysanturin arvo (TODELLINEN)

10 Conductivit 1 Johtavuus

11 WirelessPrbVal_1.Hum 2 Langaton anturi 1: kosteus Wireless probes read

13 WirelessPrbVal_1.Temp 2 Langaton anturi 1: ldmpdtila

15 WirelessPrbinfo_1.BattLev 1 Langaton anturi 1: akkutaso

16 WirelessPrbinfo_1.RadioSignallLev 1 Langaton anturi 1: langattoman signaalin taso

17 WirelessPrbVal_2.Hum 2 Langaton anturi 2: kosteus

19 WirelessPrbVal_2.Temp 2 Langaton anturi 2: [dmpétila

21 WirelessPrblnfo_2.Battlev 1 Langaton anturi 2: akkutaso

22 WirelessPrbinfo_2.RadioSignalLev 1 Langaton anturi 2: langattoman signaalin taso

23 WirelessPrbVal_3.Hum 2 Langaton anturi 3: kosteus

25 WirelessPrbVal_3.Temp 2 Langaton anturi 3: lampdtila

27 WirelessPrbinfo_3.BattLev 1 Langaton anturi 3: akkutaso

28 WirelessPrbinfo_3.RadioSignallLev 1 Langaton anturi 3: langattoman signaalin taso

29 WirelessPrbVal_4.Hum 2 Langaton anturi 4: kosteus

3] WirelessPrbVal_4.Temp 2 Langaton anturi 4: ldmpdtila

33 WirelessPrblnfo_4.Battlev 1 Langaton anturi 4: akkutaso

34 WirelessPrblnfo_4.RadioSignallLev 1 Langaton anturi 4: langattoman signaalin taso

35 UnitStatus 1 Laitteen tila Laitteen tila

36 CurrProdPh 2 Nykyinen tuotanto kg/h (Ibs/h)

38 WorkHr 2 Laitteen kdyttotunnit

40 CylWorkHr 2 Sylinterin kéyttotunnit

42 NetReq 2 Nykyinen jarjestelmapyyntd Network feedback

44 NetProd 2 Nykyinen jarjestelmatuotanto

46 NetStatus[1] 1 Laitteen 1 tila

47 NetStatus[2] 1 Laitteen 2 tila

48 NetStatus|[3] 1 Laitteen 3 tila

49 NetStatus[4] 1 Laitteen 4 tila

50 NetStatus[5] 1 Laitteen 5 tila

51 NetStatus[6] 1 Laitteen 6 tila

52 NetStatus[7] 1 Laitteen 7 tila

53 NetStatus[8] 1 Laitteen 8 tila

54 NetStatus[9] 1 Laitteen 9 tila

55 NetStatus[10] 1 Laitteen 10 tila

56 NetStatus[11] 1 Laitteen 11 tila

57 NetStatus[12] 1 Laitteen 12 tila

58 NetStatus[13] 1 Laitteen 13 tila

59 NetStatus[14] 1 Laitteen 14 tila

60 NetStatus[15] 1 Laitteen 15 tila

61 NetStatus[16] 1 Laitteen 16 tila Network feedback

62 NetStatus[17] 1 Laitteen 17 tila

63 NetStatus[18] 1 Laitteen 18 tila

64 NetStatus[19] 1 Laitteen 19 tila

65 NetStatus[20] 1 Laitteen 20 tila

106 SV_CommandResult 1 1: onnistui, 2: epdonnistui, 3: virheellinen kask Comm
Taulukko 11.e

PITOREKISTERIT

Muuttuja _ |Muuttujan nimi Varaus Kuvaus Luokka

1 SV_PwrReq 2 Tuotantopyyntdprosentit valvojalta Unit st.

8 RequlationCfg.RegTyp 1 Ohjaustyyppi Regulation

9 GlbSetP_Hum 2 Kosteuden sdddén asetusarvo

11 GlbSetP_Temp 2 Ldmpdotilan saddon asetusarvo

13 RegulationCfg.Hyst 2 S&adon hystereesi

15 ReqgulationCfq.Diff 2 S&adon differentiaali

17 GlbSetPLim_Hum 2 Kosteuden saadén asetusraja

19 GlbSetPLim_Temp 2 Lampdtilan saadon asetusraja

21 RequlationCfg.DiffLim 2 Rajadifferentiaali

23 RequlationCfg.MinReq 2 Minimituotanto

25 AlrmThrshHumLo 2 Alhaisen kosteuden halytyskynnys Alarm thresholds

27 AlrmThrshHumHi 2 Korkean kosteuden halytyskynnys

29 AlrmThrshHumHilLim 2 Korkean kosteusrajan halytyskynnys

31 AlrmThrshTemplo 2 Alhaisen ldmpdtilan halytyskynnys

33 AlrmThrshTempHi 2 Korkean lampétilan hélytyskynnys

35 AlrmThrshTempHiLim 2 Korkean lampétilarajan hélytyskynnys

37 ThrshAlrmDT 1 Korkean kosteuden/lampétilan hélytysviive

38 MainPrbCfg.Typ 1 Padanturin tyyppi Probes cfg

39 MainPrbCfg.Mi_Hum 2 Pddanturin minimikosteusarvo

41 MainPrbCfg.Ma_Hum 2 Padanturin maksimikosteusarvo

43 MainPrbCfg.Mi_Temp 2 Pddanturin minimilampdtila-arvo

45 MainPrbCfg.Ma_Temp 2 Padanturin maksimildmpaétila-arvo

47 LimitPrbCfg.Typ 1 Rajoitusanturin tyyppi

48 LimitPrbCfg.Mi_Hum 2 Rajoitusanturin minimikosteusarvo

50 LimitPrbCfg.Ma_Hum 2 Rajoitusanturin maksimikosteusarvo

52 LimitPrbCfg.Mi_Temp 2 Rajoitusanturin minimildmpétila-arvo

54 LimitPrbCfg.Ma_Temp 2 Rajoitusanturin maksimilampétila-arvo

56 WHardnessMan 1 Veden kovuuden késinasetettu arvo (jos WHardnessTyp on TRUE) Unit cfg

57 EvapCycleNoThrshsh 1 Hoyrystysjaksojen maard (O=auto)

58 FillTScale 1 Tayttbajan muutos

59 DilDrainTScale 1 Tyhjennysajan muutos

60 ReqgulationCfg.PwrCorrectionFactor 2 Tehonkorjaus ldmpdhavion vuoksi
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Muuttuja _ [Muuttujan nimi Varaus Kuvaus Luokka

62 Scheduler.SchedDayToSet 1 Kun >0, viikonpdivé tulee konfiguroida (1=maanantai, 7=sunnuntai) Scheduler setting

63 SchedDayCfg[0] StartHr 1 Kaistan 1 aloitustunnit

64 SchedDayCfg[0].StartMin 1 Kaistan 1 aloitusminuutit

65 SchedDayCfg[0].WorkMode 1 Kaistan 1 toimintatila

66 SchedDayCfg[0].SetP 2 Kaistan 1 asetusarvo

68 SchedDayCfg[1].StartHr 1 Kaistan 2 aloitustunnit

69 SchedDayCfg[1].StartMin 1 Kaistan 2 aloitusminuutit

70 SchedDayCfg[1].WorkMode 1 Kaistan 2 toimintatila

71 SchedDayCfg[1].SetP 2 Kaistan 2 asetusarvo

73 SchedDayCfg[2].StartHr 1 Kaistan 3 aloitustunnit

74 SchedDayCfg[2].StartMin 1 Kaistan 3 aloitusminuutit

75 SchedDayCfg[2].WorkMode 1 Kaistan 3 toimintatila

76 SchedDay(Cfg[2].SetP 2 Kaistan 3 asetusarvo

78 SchedDayCfg[3].StartHr 1 Kaistan 4 aloitustunnit

79 SchedDayCfg[3].StartMin 1 Kaistan 4 aloitusminuutit

80 SchedDayCfg[3].WorkMode 1 Kaistan 4 toimintatila

81 SchedDayCfg[3].SetP 2 Kaistan 4 asetusarvo

83 SchedDayCfg[4].StartHr 1 Kaistan 5 aloitustunnit

84 SchedDayCfg[4].StartMin 1 Kaistan 5 aloitusminuutit

85 SchedDayCfg[4].WorkMode 1 Kaistan 5 toimintatila

86 SchedDayCfg[4].SetP 2 Kaistan 5 asetusarvo

88 SchedDayCfg[5].StartHr 1 Kaistan 6 aloitustunnit

89 SchedDay(Cfg[5].StartMin 1 Kaistan 6 aloitusminuutit

90 SchedDayCfg[5].WorkMode 1 Kaistan 6 toimintatila

91 SchedDayCfg[5].SetP 2 Kaistan 6 asetusarvo

93 UoM 1 Mittayksikko UoM

94 Year 1 Vuosi Clock

95 Month 1 Kuukausi

96 Da 1 Paiva

97 Hour 1 Tunti

98 Minute 1 Minuutit

99 SetTimezone 1 Aikavyohyke

100 SV_Command 1 1: hélytysten resetointi, 2: tuntilaskurin resetointi Comm
Taulukko 11.f

TULONTILA

1 RemOn 1 Etd-on/off I/O

2 ThermPtcDin 1 Lampodanturin DIN-tila

3 LevSenStatus.L.ow 1 Tasoanturi: alhainen taso

4 LevSenStatus.Hi 1 Tasoanturi: korkea taso

5 LevSenStatus.Foam 1 Korkean tason anturi: vaahto

6 OnOffStatus 1 Laitteen tila On tai OFF On/Off

7 PreMainWarn 1 Huollon esivaroitus (ei hélytys) Alarms

8 CurrBIkAlrm.IsBlocker 1 Pysaytyshalytys

9 CurrBIkAlrm.IsPresent 1 Resetoitava halytys

10 CurrBIkAlrm.Warning 1 Varoitus

11 Alrm_Autotest.Active 1 [tsetestin halytys

12 Alrm_HighConductAl.Active 1 Korkean johtavuuden hélytys

13 Alrm_LevSen.Active 1 Tasoanturin rikkoutumishélytys

14 Alrm_ThermPtc. Active 1 Ldmmon ylikuormitushalytys

15 Alrm_Wmiss.Active 1 Ei vettd -hélytys

16 Alrm_LowProd.Active 1 Alhaisen tuotannon halytys

17 Alrm_MainPrb.Active 1 Pdaanturin vikahdlytys

18 Alrm_LimPrb.Active 1 Rajoitusanturin vikahdlytys

19 Alrm_PreHPrb.Active 1 NTC-esilammitysanturin vikahalytys

20 Alrm_HiHum.Active 1 Korkean kosteuden halytys

21 Alrm_LoHum.Active 1 Alhaisen kosteuden halytys

22 Alrm_HiHumLim.Active 1 Korkean kosteusrajan halytys

23 Alrm_Foam.Active 1 Vaahtohélytys

24 Alrm_PeriodicMaint.Active 1 Maaraaikaishuoltopyyntd

25 Alrm_CylFull.Active 1 Sylinteri taysi -halytys

26 Alrm_ConductPrb.Active 1 Johtavuusanturin vikahalytys

27 Alrm_HighConductWr.Active 1 Korkean johtavuuden varoitus

28 Alrm_RetMem.Active 1 Varausmuistin vikahalytys

29 Warn_Autotest.Active 1 Itsetestin varoitus

30 Warn_LevSen.Active 1 Tasoanturin varoitus

31 Warn_LowProd.Active 1 Alhaisen tuotannon varoitus

32 Alrm_WirelessPrb_1_Offline.Active 1 Langaton anturi 1 offline

33 Alrm_WirelessPrb_2_Offline.Active 1 Langaton anturi 2 offline

34 Alrm_WirelessPrb_3_Offline.Active ] Langaton anturi 3 offline

35 Alrm_WirelessPrb_4_Offline.Active 1 Langaton anturi 4 offline

36 Alrm_MissingModel.Active 1 Mallia ei konfiguroitu

37 Alrm_NetUnit_1.Active 1 Aktiivinen hélytys laitteessa 1

38 Alrm_NetUnit_2.Active 1 Aktiivinen hélytys laitteessa 2

39 Alrm_NetUnit_3.Active 1 Aktiivinen halytys laitteessa 3

40 Alrm_NetUnit_4.Active 1 Aktiivinen halytys laitteessa 4

41 Alrm_NetUnit_5.Active 1 Aktiivinen hélytys laitteessa 5

42 Alrm_NetUnit_6.Active 1 Aktiivinen halytys laitteessa 6

43 Alrm_NetUnit_7.Active 1 Aktiivinen halytys laitteessa 7

44 Alrm_NetUnit_8.Active 1 Aktiivinen halytys laitteessa 8

45 Alrm_NetUnit_9.Active 1 Aktiivinen halytys laitteessa 9

46 Alrm_NetUnit_10.Active 1 Aktiivinen hélytys laitteessa 10

47 Alrm_NetUnit_11.Active 1 Aktiivinen hélytys laitteessa 11

48 Alrm_NetUnit_12.Active 1 Aktiivinen halytys laitteessa 12

49 Alrm_NetUnit_13.Active 1 Aktiivinen hélytys laitteessa 13

50 Alrm_NetUnit_14.Active 1 Aktiivinen halytys laitteessa 14

51 Alrm_NetUnit_15.Active 1 Aktiivinen halytys laitteessa 15

52 Alrm_NetUnit_16.Active 1 Aktiivinen halytys laitteessa 16

53 Alrm_NetUnit_17.Active 1 Aktiivinen halytys laitteessa 17

54 Alrm_NetUnit_18.Active 1 Aktiivinen halytys laitteessa 18
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Muuttuja _ [Muuttujan nimi Varaus Kuvaus Luokka
55 Alrm_NetUnit_19.Active 1 Aktiivinen halytys laitteessa 19 Alarms
56 Alrm_NetUnit_20.Active 1 Aktiivinen halytys laitteessa 20
57 Alrm_WirelessPrb_1_LowBatt.Active |1 Langaton anturi 1: alhaisen akkutason halytys
58 Alrm_WirelessPrb_2_LowBatt.Active |1 Langaton anturi 2: alhaisen akkutason halytys
59 Alrm_WirelessPrb_3_LowBattActive |1 Langaton anturi 3: alhaisen akkutason halytys
60 Alrm_WirelessPrb_4_LowBatt.Active |1 Langaton anturi 4: alhaisen akkutason halytys
61 Alrm_WirelessPrb_Main.Active 1 Langattoman anturin vika (pdaryhmd)
62 Alrm_WirelessPrb_Limit.Active 1 Langattoman anturin vika (rajoitusryhma)
Taulukko 11.g
KELAN TILA
Muuttuja  |Muuttujan nimi Varaus Kuvaus Luokka
1 OnBySV 1 Kéynnistyskéasky valvojalta (SV) On/Off
7 SchedDayCfg[0].EnTB 1 Ajoitin: kaistan 1 kdyttéonotto Scheduler
8 SchedDayCfg[1].EnTB 1 Ajoitin: kaistan 2 kdyttédnotto
9 SchedDayCfg[2].EnTB 1 Ajoitin: kaistan 3 kayttédnotto
10 SchedDayCfg[3].EnTB 1 Ajoitin: kaistan 4 kdyttodnotto
11 SchedDayCfg[4].EnTB 1 Ajoitin: kaistan 5 kdyttodnotto
12 SchedDayCfg[5].EnTB 1 Ajoitin: kaistan 6 kdyttdonotto
Taulukko 11.h
11.2.3 BACnet-muuttujien taulukko
Alla luetellaan BACnet-protokollan kdyttdmat muuttujat.
Positiiviset kokonaislukuarvot
0 SV_SWVer R Ohjelmistoversio Unit info
1 SV_0OSVer R Kayttojarjestelman versio
2 UnitModel R Malliversio
3 Conductivity R Johtavuus Inputs
4 WirelessPrbinfo_1.BattLev R Langaton anturi 1: akkutaso Wireless probes
5 WirelessPrbinfo_1.RadioSignalLev R Langaton anturi 1: langattoman signaalin taso
6 WirelessPrblnfo_2.BattLev R Langaton anturi 2: akkutaso
7 WirelessPrblnfo_2.RadioSignalLev R Langaton anturi 2: langattoman signaalin taso
8 WirelessPrbinfo_3.BattLev R Langaton anturi 3: akkutaso
9 WirelessPrblnfo_3.RadioSignalLev R Langaton anturi 3: langattoman signaalin taso
10 WirelessPrblnfo_4.BattLev R Langaton anturi 4: akkutaso
11 WirelessPrblnfo_4.RadioSignalLev R Langaton anturi 4: langattoman signaalin taso
12 UnitStatus R Laitteen tila Unit status
13 WorkHr R Laitteen kayttotunnit
14 CylWorkHr R Sylinterin kdyttdtunnit
15 ManMode RW Késitilat (1=18hd6t, 2=pyyntd) Manual
16 ManSSR_OpT RW SSR avausaika (kasitila)
17 ManSSR_CIT RW SSR sulkuaika (kasitila)
18 RegulationCfg.RegTyp RW Ohjaustyyppi Reg cfg
19 ThrshAlrmDT RW Korkean kosteuden/ldmpétilan hélytysviive Alrm thr.
20 MainPrbCfg.Typ RW Padanturin tyyppi 10 cfg
21 LimitPrbCfg.Typ RW Rajoitusanturin tyyppi
22 WHardnessMan RW Veden kovuuden késinasetettu arvo (jos WHardnessTyp on TRUE) Unit cfg
23 EvapCycleNoThrshsh RW Hoyrystysjaksojen maéara (O=auto)
24 FillTScale RW Tayttdajan muutos
25 DilDrainTScale RW Tyhjennysajan muutos
26 Scheduler.SchedDayToSet RW Kun >0, viikonpdiva tulee konfiguroida (1=maanantai, 7=sunnuntai) Scheduler
27 SchedDayCfg[0].StartHr RW Kaistan 1 aloitustunnit
28 SchedDayCfg[0].StartMin RW Kaistan 1 aloitusminuutit
29 SchedDayCfg[0].WorkMode RW Kaistan 1 toimintatila
30 SchedDayCfg[1].StartHr RW Kaistan 2 aloitustunnit
31 SchedDayCfg[1].StartMin RW Kaistan 2 aloitusminuutit
32 SchedDayCfg[1].WorkMode RW Kaistan 2 toimintatila
33 SchedDayCfg[2].StartHr RW Kaistan 3 aloitustunnit
34 SchedDayCfg[2].StartMin RW Kaistan 3 aloitusminuutit
35 SchedDayCfg[2]. WorkMode RW Kaistan 3 toimintatila
36 SchedDayCfg[3].StartHr RW Kaistan 4 aloitustunnit
37 SchedDay(Cfg([3].StartMin RW Kaistan 4 aloitusminuutit
38 SchedDayCfg[3].WorkMode RW Kaistan 4 toimintatila
39 SchedDayCfg[4].StartHr RW Kaistan 5 aloitustunnit
40 SchedDayCfg[4].StartMin RW Kaistan 5 aloitusminuutit
41 SchedDayCfg[4] WorkMode RW Kaistan 5 toimintatila
42 SchedDayCfg[5].StartHr RW Kaistan 6 aloitustunnit
43 SchedDayCfg[5].StartMin RW Kaistan 6 aloitusminuutit
44 SchedDayCfg[5].WorkMode RW Kaistan 6 toimintatila
45 UoM RW Mittayksikkd UoM
46 Year RW Vuosi Clock
47 Month RW Kuukausi
48 Da RW Paiva
49 Hour RW Tunti
50 Minute RW Minuutit
51 SetTimezone RW Aikavyohyke
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Muuttuja | Muuttujan nimi Padsy Kuvaus Luokka
52 NetStatus[1] R Laitteen 1 tila Network
53 NetStatus[2] R Laitteen 2 tila
54 NetStatus[3] R Laitteen 3 tila
55 NetStatus[4] R Laitteen 4 tila
56 NetStatus([5] R Laitteen 5 tila
57 NetStatus[6] R Laitteen 6 tila
58 NetStatus[7] R Laitteen 7 tila
59 NetStatus[8] R Laitteen 8tila
60 NetStatus[9] R Laitteen 9 tila
61 NetStatus[10] R Laitteen 10 tila
62 NetStatus[11] R Laitteen 11 tila
63 NetStatus[12] R Laitteen 12 tila
64 NetStatus[13] R Laitteen 13 tila
65 NetStatus[14] R Laitteen 14 tila
66 NetStatus[15] R Laitteen 15 tila
67 NetStatus[16] R Laitteen 16 tila
68 NetStatus[17] R Laitteen 17 tila
69 NetStatus[18] R Laitteen 18 tila
70 NetStatus[19] R Laitteen 19 tila
71 NetStatus[20] R Laitteen 20 tila
92 SV_Command RW 1: halytysten resetointi, 2: tuntilaskurin resetointi Comm
93 SV_CommandResult R 1: onnistui, 2: epdonnistui, 3: virheellinen kask

Taulukko 11.i
Analogiset arvot
Muuttuja  |Muuttujan nimi Paasy Kuvaus Luokka
0 MainPrb R Padanturin arvo (TODELLINEN) Inputs
1 LimitPrb R Rajoitusanturin/toisen anturin arvo (TODELLINEN)
2 PreheatPrb R NTC-esildmmitysanturin arvo (TODELLINEN)
3 WirelessPrbVal_1.Hum R Langaton anturi 1: kosteus Wireless probes
4 WirelessPrbVal_1.Temp R Langaton anturi 1: ldmpdtila
5 WirelessPrbVal_2.Hum R Langaton anturi 2: kosteus
6 WirelessPrbVal_2.Temp R Langaton anturi 2: [ampétila
7 WirelessPrbVal_3.Hum R Langaton anturi 3: kosteus
8 WirelessPrbVal_3.Temp R Langaton anturi 3: ldmpdétila
9 WirelessPrbVal_4.Hum R Langaton anturi 4: kosteus
10 WirelessPrbVal_4.Temp R Langaton anturi 4: lampétila
1 SV_PwrReq RW Tuotantopyyntoprosentit valvojalta Unit status
12 CurrProdPh R Nykyinen tuotanto kg/h (Ibs/h)
13 ManReq RW Kasinpyyntd Manual
14 GlbSetP_Hum RW Kosteuden sddddn asetusarvo Regulation
15 GlbSetP_Temp RW Lampdtilan sdddon asetusarvo
16 RegulationCfg.Hyst RW S&adon hystereesi
17 RegulationCfqg.Diff RW Saadon differentiaali
18 GlbSetPLim_Hum RW Kosteuden saadoén asetusraja
19 GlbSetPLim_Temp RW Lampdtilan sdadon asetusraja
20 RegulationCfg.DiffLim RW Rajadifferentiaali
21 RegulationCfg.MinReq RW Minimituotanto
22 AlrmThrshHumLo RW Alhaisen kosteuden halytyskynnys Alarm threshold
23 AlrmThrshHumHi RW Korkean kosteuden halytyskynnys
24 AlrmThrshHumHiLim RW Korkean kosteusrajan halytyskynnys
25 AlrmThrshTemplo RW Alhaisen ldmpd&tilan halytyskynnys
26 AlrmThrshTempHi RW Korkean ldmpdtilan halytyskynnys
27 AlrmThrshTempHiLim RW Korkean lampétilarajan hélytyskynnys
28 MainPrbCfg.Mi_Hum RW Pddanturin minimikosteusarvo 10 cfg
29 MainPrbCfg.Ma_Hum RW Padanturin maksimikosteusarvo
30 MainPrbCfg.Mi_Temp RW Padanturin minimildampétila-arvo
31 MainPrbCfg.Ma_Temp RW Padanturin maksimilampétila-arvo
32 LimitPrbCfg.Mi_Hum RW Rajoitusanturin minimikosteusarvo
33 LimitPrbCfg.Ma_Hum RW Rajoitusanturin maksimikosteusarvo
34 LimitPrbCfg.Mi_Temp RW Rajoitusanturin minimildmpdtila-arvo
35 LimitPrbCfg.Ma_Temp RW Rajoitusanturin maksimildmpétila-arvo
36 RequlationCfg.PwrCorrectionFactor RW Tehonkorjaus lampohavion vuoksi Unit cfg
37 SchedDay(Cfg[0].SetP RW Kaistan 1 asetusarvo Scheduler
38 SchedDayCfg[1].5etP RW Kaistan 2 asetusarvo
39 SchedDayCfg[2].SetP RW Kaistan 3 asetusarvo
40 SchedDayCfg[3].SetP RW Kaistan 4 asetusarvo
41 SchedDayCfg[4].SetP RW Kaistan 5 asetusarvo
42 SchedDayCfg[5].5etP RW Kaistan 6 asetusarvo
43 NetReq R Nykyinen jarjestelmapyyntd Network feedback
44 NetProd R Nykyinen jarjestelmatuotanto
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Muuttuja | Muuttujan nimi Paasy Kuvaus Luokka
0 RemOn R Etd-on/off 1/0
1 ThermPtcDin R Lampodanturin DIN-tila

2 LevSenStatus.Low R Tasoanturi: alhainen taso

3 LevSenStatus.Hi R Tasoanturi: korkea taso

4 LevSenStatus.Foam R Korkean tason anturi: vaahto

5 OnOffStatus R Laitteen tila On tai OFF On/Off
6 OnBySV RW Kaynnistyskasky valvojalta (SV)

12 PreMainWarn R Huollon esivaroitus (ei halytys) Alarms
13 CurrBIkAlrm.IsBlocker R Pysdytyshalytys

14 CurrBIkAlrm.IsPresent R Resetoitava halytys

15 CurrBIkAlrm.Warning R Varoitus

16 Alrm_Autotest Active R Itsetestin halytys

17 Alrm_HighConductAl.Active R Korkean johtavuuden hélytys

18 Alrm_LevSen.Active R Tasoanturin rikkoutumishalytys

19 Alrm_ThermPtc.Active R Lammon ylikuormitushalytys

20 Alrm_Wmiss.Active R Ei vettd -halytys

21 Alrm_LowProd.Active R Alhaisen tuotannon hélytys

22 Alrm_MainPrb.Active R Padanturin vikahalytys

23 Alrm_LimPrb.Active R Rajoitusanturin vikahdlytys

24 Alrm_PreHPrb.Active R NTC-esilammitysanturin vikahalytys

25 Alrm_HiHum.Active R Korkean kosteuden hélytys

26 Alrm_LoHum.Active R Alhaisen kosteuden halytys

27 Alrm_HiHumLim.Active R Korkean kosteusrajan halytys

28 Alrm_Foam.Active R Vaahtohalytys

29 Alrm_PeriodicMaint.Active R Méaraaikaishuoltopyyntd

30 Alrm_CylFull. Active R Sylinteri taysi -halytys

31 Alrm_ConductPrb.Active R Johtavuusanturin vikahalytys

32 Alrm_HighConductWr.Active R Korkean johtavuuden varoitus

33 Alrm_RetMem.Active R Varausmuistin vikahalytys

34 Warn_Autotest.Active R Itsetestin varoitus

35 Warn_LevSen.Active R Tasoanturin varoitus

36 Warn_LowProd.Active R Alhaisen tuotannon varoitus

37 Alrm_WirelessPrb_1_Offline.Active R Langaton anturi 1 offline

38 Alrm_WirelessPrb_2_0Offline.Active R Langaton anturi 2 offline

39 Alrm_WirelessPrb_3_Offline.Active R Langaton anturi 3 offline Alarms
40 Alrm_WirelessPrb_4_Offline.Active R Langaton anturi 4 offline

41 Alrm_MissingModel.Active R Mallia ei konfiguroitu

42 Alrm_NetUnit_1.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 1

43 Alrm_NetUnit_2.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 2

44 Alrm_NetUnit_3.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 3

45 Alrm_NetUnit_4.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 4

46 Alrm_NetUnit_5.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 5

47 Alrm_NetUnit_6.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 6

48 Alrm_NetUnit_7.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 7

49 Alrm_NetUnit_8.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 8

50 Alrm_NetUnit_9.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 9

51 Alrm_NetUnit_10.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 10

52 Alrm_NetUnit_11.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 11

53 Alrm_NetUnit_12.Active R Aktiivinen hélytys laitteessa 12

54 Alrm_NetUnit_13.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 13

55 Alrm_NetUnit_14.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 14

56 Alrm_NetUnit_15.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 15

57 Alrm_NetUnit_16.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 16

58 Alrm_NetUnit_17.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 17

59 Alrm_NetUnit_18.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 18

60 Alrm_NetUnit_19.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 19

61 Alrm_NetUnit_20.Active R Aktiivinen halytys laitteessa 20

62 Alrm_WirelessPrb_1_LowBatt.Active  |R Langaton anturi 1: alhaisen akkutason halytys
63 Alrm_WirelessPrb_2_LowBatt.Active  |R Langaton anturi 2: alhaisen akkutason halytys
64 Alrm_WirelessPrb_3_LowBatt.Active  [R Langaton anturi 3: alhaisen akkutason halytys
65 Alrm_WirelessPrb_4_LowBatt. Active  |R Langaton anturi 4: alhaisen akkutason halytys
66 Alrm_WirelessPrb_Main.Active R Langattoman anturin vika (paaryhma)

67 Alrm_WirelessPrb_Limit.Active R Langattoman anturin vika (rajoitusryhma)

68 SchedDayCfg[0].EnTB RW Ajoitin: kaistan 1 kdyttoédnotto Scheduler
69 SchedDayCfg[1].EnTB RW Ajoitin: kaistan 2 kdyttéonotto

70 SchedDayCfg[2].EnTB RW Ajoitin: kaistan 3 kdyttédénotto

71 SchedDayCfg[3].EnTB RW Ajoitin: kaistan 4 kayttédnotto

72 SchedDayCfg[4].EnTB RW Ajoitin: kaistan 5 kdyttodnotto

73 SchedDayCfg[5].EnTB RW Ajoitin: kaistan 6 kdyttodnotto
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12. LANGATTOMAT ANTURIT, ASENNUS JA KONFIGUROINTI

12.1 Asennustyyppi ja langattomien
anturien sahkdaliitannat

Langattomia antureita on saatavilla jarjestelmiin, joissa ei voida kayttaa
langattomia vakioantureita, esim. olemassa olevien jdrjestelmien
muutokset. Enintddn neljdn langattoman anturin litdntddn kaytetddn
yhteyspistettd (CAREL P/N: WSO1AB2M20).

Kuva 12.a

HeaterSteam/yhteyspisteliitanta:
Liitd kostutin yhteyspisteeseen kenttdvaylaliitdnnalla liittimeen M3 (M3.1:
TX/Rx-, M3.2: Tx/Rx+, M3.3: GND):

2@
XY i) i i

o Huom: laitteiden kantavuus on noin 100 metrid vapaassa eli tdysin
esteettémadssa tilassa. Suljetussa tilassa kantavuus vaihtelee huomattavasti
ympariston tyypistd ja ympadrilld olevista esineistd (hyllyt, metalliset
véliseindt jne.) riippuen.

Jos langattomia antureita asennetaan useita, ohjain laskee eri anturien
lukemien painotetun keskiarvon kayttdjan asetuksista ja madrdtyistd
anturiryhmistd  riippuen. Katso my6s kappale 7.4.3 Langattomat
anturit. Ohjain ndyttda (vain paikallisesti) myds jokaisen anturin akku- ja
signaalitason (sivuindeksi D05-D08).

Alla oleva taulukko sisdltdd osanumerot ja kuvaukset Carel-laitteille, joita
voidaan kayttaa:

Osanro Malli Ominaisuudet |Virtaldhde
WSO0TFOTM00 Sl-anturi  |Lampotila/ Akku
kosteus teolli-
suuskaytossa
WS01G0TMO00 SA-anturi  |Huoneen Akku
@ lampotila/
kosteus
WS01AB2M20 Yhteyspi- |Langaton 12/24Vac/dc £10 %
ste yhdyskaytadva |100 mA; 50/60 Hz;
ZigBee™ - Kayta suojausluokan Il
RS485 ModBus |Muuntajaa, jonka mi-
‘ odBus nimitehoarvo on 2 VA.
12 Vac:n muuntajan
kéyttod suositellaan

Taulukko 12.a

12.2 Langattoman anturin asennus

Langattomien laitteiden asennuksen pddkohdat:

+ Kytke sdhko yhteyspisteeseen (12/24 Vac/dc £10 %m, 100 mA) ja
suorita valmistelutoimenpiteet luomalla verkko ja valitsemalla kanava.

+ Kun domain on avattu yhteyspisteessd, suorita yhdistdminen loppuun,
niin ettd jokaisella anturilla on yksikdsitteinen tunniste.

@
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Suositeltuja langattomia Carel-antureita ovat huone- (WS01G01MO00)
tai teolliset versiot (WSO1FOTMO00), joista kumpikin mittaa kosteutta
ja lampdtilaa. Asennustyyppi ndytetddn alla olevassa kuvassa (nelja
langatonta huoneanturia):

Selitykset:

1. HeaterSteam-kostutin

2. liitdntd kostuttimeen/yhteyspisteeseen

3. yhteyspiste (WS01AB2M20)

4. langattomat anturit Idmpotilan ja
kosteuden mittaukseen (WS01GOTM00
tai WSOTFOTMOQ0).

Yhteyspisteen kdyttdma osoite asetetaan seuraavasti kdyttamalla laitteen
dip-kytkimia:

o) Dip-kytkin ~ Yhteyspi-  Sarjaportin baudi-
LEI'I-;ELIS DIP 1-2-3 selezione indirizzo di rete ;Eiletne nopeus (Bit/S) N82
Tll)IP, 1234 DIP 4 selezione baud direte 12 3 4
OFF ON OFF ON 2 19200
Kuva 12.b

Antaa yhteyspisteelle osoitteen 2 baudinopeudella 19200 (N82) (bittid/s).
Neljan sarja-anturin osoitteet tulee asettaa kuten alla olevassa taulukossa:

Osoite Dip-kytkin
1 2 3 4 5 6 7 8
Anturi 1 16 0 0 0 0 1 0 0 0
Anturi 2 17 1 0 0 0 1 0 0 0
Anturi 3 18 0 1 0 0 1 0 0 0
Anturi 4 19 1 1 0 0 1 0 0 0
Taulukko 12.b

Muista tarkistaa langattoman signaalin laatu yhteyspisteen ja jokaisen
langattoman anturin vélilla.

Katso asennustoimenpiteen tdydellinen kuvaus Carel-oppaasta antureita
ja yhteyspistettd koskevista kohdista.

Konfiguroianturit sivuilla Ec03, Ec04, Ec05, EcO6 ja Ec07, jotka on selostettu
kappaleessa 7.4.3 Langattomat anturit.

Erityisesti sivua EcO3  kdytetddn yhteyspisteeseen yhdistettyjen
langattomien anturien kdyttddnottoon, kun tiedetddn osoitteiden 16, 17,
18 ja 19 vastaavan anturia 1, anturia 2, anturia 3 ja anturia 4.

Osoite: 16
Osoite: 17
Osoite: 18
Osoite: 19

o Huom:langattomia antureita hallitaan heaterSteam-titaaniversiossa.
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13. HALYTYSTAULUKKO

Seuraavassa taulukossa ndytetdan halytykset, jotka ohjain voi ndyttda, sekd niiden selostus, syyt ja mahdolliset ratkaisut.

CAREL

Halytys Syy Mahdollinen ratkaisu Resetointi Halytysrele | Toimenpide
Autotest failed Mahdollisia ongelmia: Varmista, ettd laitteeseen tulee vettd. Uudelleenkdynni- |Kiinni Taydellinen
alarm syottovesi, tasomittari, tdyton magne-  [Sammuta laite ja puhdista tasomittari ja tayttoventtiili. stys valttdmaton sammutus
ettiventtiili
o Huom: tarkista, sisaltaako
hélytysloki halytyksen laukeamiseen
johtavia tapahtumia koskevia varoituksia
(itsetestin varoitus, tasoanturin varoitus,
alhaisen tuotannon varoitus).
High conductivity |Veden korkean johtavuuden varoitus  |Tarkista sy6ttoveden johtavuus Resetoi varoitus  |Auki Vain signaali
warning Ota tarvittaessa kdyttdon sopiva vedenkdsittelyjarjestelma. kasin.
Ongelma ei ratkea syottéveden pehmennykselld.
High conductivity |Sydttéveden korkean johtavuuden Sammuta laite ja puhdista veden johtavuutta mittaavat Uudelle- Kiinni
alarm hélytys elektrodit. enkaynnistys
Jos ongelma jatkuu, vaihda syottéveden lahde tai ota valttdmaton
kéyttoon sopiva vedenkasittelyjarjestelma (suolojen poisto
vain osittainkin).
Ongelma ei ratkea sy6ttéveden pehmennykselld.
Level sensor Tasoanturi saattaa toimia virheellisesti. |Sammuta laite ja puhdista sylinteri, tasoanturi ja tayton Uudelleenkaynni- |Kiinni Taydellinen
malfunction alarm magneettiventtiili. stys valttdmaton sammutus
Tarkista, ettd vettd sydtetddn sylinteriin asianmukaisesti.
Heaters overtem-  |Ldmmittimien PTC-anturit ovat mitan-  |Resetoi kloxon kasin. Pysaytys - uudel-  |Kiinni Taydellinen
perature alarm neet liian korkean lampatilan. Ongelma johtuu toiminnasta ilman vetta tai liiallisista kalkkisa- |leenkdynnistys sammutus
Klixon aktivoitunut ostumista ldammittimien pinnoilla. valttdmaton
Sammuta laite. Kun se on jaahtynyt, puhdista sylinteri, lam-
mittimet ja tasomittari, ja varmista ettd osat ovat ehjia.
Tarkista, ettd séhko- ja vesiliitdnnat ovat kunnossa ja etté laite
saa sahkoa asianmukaisesti.
Saatat joutua vaihtamaan PTC-anturit.
No water alarm Ei syottovettd Tarkista, etteivat kostuttimen syottoletku tai sisdiset letkut ole |Kdsi/automaat- Kiinni Keskeytd
tukossa tai kuristuneet ja ettd painetta on riittavasti (1-8 bar). |tinen tuotanto
Tarkista tayton magneettiventtiilin toiminta.
Tarkista, ettei hdyryn ulostulossa ole liiallista vastapainetta
estadksesi veden joutumisen sylinteriin painovoiman seu-
rauksena.
Tarkista, ettei hoyryn ulostuloletku ole tukossa tai ettei siind
ole lauhdepusseja.
Tarkista, ettd tasoanturi toimii asianmukaisesti. Puhdista
tarvittaessa.
Low production Ottotehoa ei ole; laite on kdynnissa, Kun laite on sammutettu ja sen séhkd on katkaistu, tarkista Kasi Kiinni Keskeyta
alarm mutta hoyryé ei tuoteta eikd vettd ettei siind ole viallisia tai vaaria sahkoliitantoja. tuotanto
esilammiteta. Tarkista lammittimien sdhkoinen jatkuvuus.
Uimuri juuttunut maksimitason Puhdista tasoanturi.
asentoon.
Main probe broken |Padhuoneanturia ei ole liitetty tai se on |Tarkista anturin liitdntd ja valittu ohjaustyyppi. Kasi Kiinni Keskeyta
or disconnected vaurioitunut. tuotanto
alarm
Limit probe broken |Rajoitus- tai toista anturia ei ole liitetty | Tarkista anturin liitdntd ja valittu ohjaustyyppi. Kasi Kiinni Keskeyta
or disconnected tai se on vaurioitunut. tuotanto
alarm
Pre-heating probe |Veden NTC-lampétila-anturia ei ole Tarkista esilammitystoiminta ja parametrien asetukset sivulta |Automaattinen Kiinni Keskeytd
broken or discon-  |liitetty tai se on vaurioitunut. eb02. tuotanto
nected alarm
High humidity/ Huoneen korkea kosteus (korkea Tarkista anturin toiminta ja asetetut rajat sivulla cO1. Automaattinen Auki Vain signaali
temperature lampatila ldmpétilan saddossa)
warning
Low humidity Alhainen kosteus huoneessa Tarkista anturin toiminta ja asetetut rajat sivulla cO1. Automaattinen Auki Vain signaali
warning
High limit humidity |Korkea kosteus ulostulossa Tarkista ulostulon rajoitusanturin toiminta. Automaattinen Auki Vain signaali
warning
Foam warning Vaahtoa sylinterissa kiehumisen aikana |Vaahdon muodostuminen johtuu yleensa vedessa olevista ~ |Automaattinen Auki Vain signaali
pinta-aktiivisista aineista (voiteluaineet, liuottimet, puhdistu-
saineet tai vedenkasittely- tai pehmennysaineet) tai liiallisesta
liuenneiden suolojen pitoisuudesta.
Puhdista syottévesiletkut
Puhdista sylinteri.
Maintenance pre- |Suunnitellun huollon muistutus Pysdytd laite ja suorita kostuttimen tdydellinen huolto. Resetoi [Automaattinen Auki Vain signaali
alert sylinterin Cylinder operating hours -laskuri (sivu ea07). (kdyttotuntien Sammuta
resetointi) laite veden
kovuuden
mukaan.
Cylinder full Sylinterissa on vettd kannessa olevaan  |Tarkista, ettei tayttoventtiilissa ole vuotoja. Automaattinen Auki Vain signaali
warning korkean tason anturiin asti ilman kostu- | Tarkista, onko korkean tason anturi likainen.
tuspyyntoa. Tarkista, ettei hoyryletkusta palaa lauhdetta.
Conductivity meter |Johtavuusmittari ei ole liitetty tai se on | Tarkista syottdveden johtavuutta mittaavan johtavuusmittarin |Kési Auki Keskeytd
warning vaurioitunut. liitanta. tuotanto
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CAREL

Halytys Syy Mahdollinen ratkaisu Resetointi Halytysrele |Toimenpide
Controller memory |Elektronisen ohjaimen ongelma Vaihda ohjain. Automaattinen Auki Vain signaali
damaged warning
Wireless probe 1 Ei yhteyttd anturiin 1 Tarkista anturin ja yhteyspisteen yhdistdminen, tarkista akku. |Automaattinen Kiinni Vain signaali
offline Tarkista anturin signaalitaso.
Wireless probe 2 Ei yhteyttd anturiin 2 Tarkista anturin ja yhteyspisteen yhdistdminen, tarkista akku. |Automaattinen Kiinni Vain signaali
offline Tarkista anturin signaalitaso.
Wireless probe 3 Ei yhteyttd anturiin 3 Tarkista anturin ja yhteyspisteen yhdistdminen, tarkista akku. |Automaattinen Kiinni Vain signaali
offline Tarkista anturin signaalitaso.
Wireless probe 4 |Ei yhteyttd anturiin 4 Tarkista anturin ja yhteyspisteen yhdistdminen, tarkista akku. |Automaattinen Kiinni Vain signaali
offline Tarkista anturin signaalitaso.
No model Mallia ei ole asetettu. Aseta malli. Automaattinen Kiinni Keskeytd

valittaessa malli tuotanto
Network alarm on | Laitteen verkkohdlytys (katso lisatietoja |Tarkista kyseessa oleva laite ndytetyn halytyksen perusteella.  |Automaattinen Auki Vain signaali
unit 1 iimoitetusta laitteesta)
Network alarm on | Laitteen verkkohdlytys (katso lisatietoja |Tarkista kyseessa oleva laite ndytetyn halytyksen perusteella.  |Automaattinen Auki Vain signaali
unit 2 iimoitetusta laitteesta)
Network alarm on | Laitteen verkkohdlytys (katso lisatietoja [Tarkista kyseessa oleva laite ndytetyn halytyksen perusteella.  |Automaattinen Auki Vain signaali
unit 3 iimoitetusta laitteesta)
Network alarm on | Laitteen verkkohdlytys (katso lisatietoja |Tarkista kyseessa oleva laite ndytetyn halytyksen perusteella. |Automaattinen Auki Vain signaali
unit 4 iimoitetusta laitteesta)
Network alarm on | Laitteen verkkohdlytys (katso lisatietoja |Tarkista kyseessa oleva laite ndytetyn halytyksen perusteella.  |Automaattinen Auki Vain signaali
unit 5 iimoitetusta laitteesta)
Network alarm on | Laitteen verkkohdlytys (katso lisatietoja |Tarkista kyseessa oleva laite ndytetyn halytyksen perusteella.  |Automaattinen Auki Vain signaali
unit6 iimoitetusta laitteesta)
Network alarm on | Laitteen verkkohdlytys (katso lisatietoja |Tarkista kyseessa oleva laite ndytetyn halytyksen perusteella. |Automaattinen Auki Vain signaali
unit 7 iimoitetusta laitteesta)
Network alarm on | Laitteen verkkohdlytys (katso lisatietoja |Tarkista kyseessa oleva laite ndytetyn halytyksen perusteella.  |Automaattinen Auki Vain signaali
unit 8 iimoitetusta laitteesta)
Network alarm on | Laitteen verkkohdlytys (katso lisatietoja |Tarkista kyseessa oleva laite ndytetyn halytyksen perusteella.  |Automaattinen Auki Vain signaali
unit 9 iimoitetusta laitteesta)
Network alarm on | Laitteen verkkohdlytys (katso lisatietoja [Tarkista kyseessa oleva laite ndytetyn halytyksen perusteella.  |Automaattinen Auki Vain signaali
unit 10 iimoitetusta laitteesta)
Network alarm on | Laitteen verkkohdlytys (katso lisatietoja |Tarkista kyseessa oleva laite ndytetyn halytyksen perusteella. |Automaattinen Auki Vain signaali
unit 11 iimoitetusta laitteesta)
Network alarm on | Laitteen verkkohdlytys (katso lisatietoja |Tarkista kyseessa oleva laite ndytetyn halytyksen perusteella. |Automaattinen Auki Vain signaali
unit 12 iimoitetusta laitteesta)
Network alarm on | Laitteen verkkohdlytys (katso lisatietoja |Tarkista kyseessa oleva laite ndytetyn halytyksen perusteella.  |Automaattinen Auki Vain signaali
unit 13 iimoitetusta laitteesta)
Network alarm on | Laitteen verkkohdlytys (katso lisatietoja [Tarkista kyseessa oleva laite ndytetyn halytyksen perusteella.  |Automaattinen Auki Vain signaali
unit 14 iimoitetusta laitteesta)
Network alarm on | Laitteen verkkohdlytys (katso lisatietoja |Tarkista kyseessa oleva laite ndytetyn halytyksen perusteella. |Automaattinen Auki Vain signaali
unit 15 iimoitetusta laitteesta)
Network alarm on | Laitteen verkkohdlytys (katso lisatietoja |Tarkista kyseessad oleva laite ndytetyn halytyksen perusteella.  |Automaattinen Auki Vain signaali
unit 16 iimoitetusta laitteesta)
Network alarm on | Laitteen verkkohdlytys (katso lisatietoja |Tarkista kyseessa oleva laite ndytetyn halytyksen perusteella.  |Automaattinen Auki Vain signaali
unit 17 iimoitetusta laitteesta)
Network alarm on | Laitteen verkkohdlytys (katso lisatietoja |Tarkista kyseessa oleva laite ndytetyn halytyksen perusteella.  |Automaattinen Auki Vain signaali
unit 18 iimoitetusta laitteesta)
Network alarm on | Laitteen verkkohdlytys (katso lisatietoja [Tarkista kyseessa oleva laite ndytetyn halytyksen perusteella. |Automaattinen Auki Vain signaali
unit 19 iimoitetusta laitteesta)
Network alarm on | Laitteen verkkohdlytys (katso lisatietoja |Tarkista kyseessa oleva laite ndytetyn halytyksen perusteella.  |Automaattinen Auki Vain signaali
unit 20 iimoitetusta laitteesta)
Wireless probe 1 Langattoman anturin 1 akku purkau- | Tarkista akun lataus ja vaihda tarvittaessa. Automaattinen Auki Vain signaali
battery tunut
Wireless probe 2 Langattoman anturin 2 akku purkau- | Tarkista akun lataus ja vaihda tarvittaessa. Automaattinen Auki Vain signaali
battery tunut
Wireless probe 3 Langattoman anturin 3 akku purkau-  |Tarkista akun lataus ja vaihda tarvittaessa. Automaattinen Auki Vain signaali
battery tunut
Wireless probe 4 Langattoman anturin 4 akku purkau- Tarkista akun lataus ja vaihda tarvittaessa. Automaattinen Auki Vain signaali
battery tunut
Main wireless Kaikki langattomat padanturit eivat Tarkista anturilitdnnat ja yhdistaminen yhteyspisteeseen. Pysdytys -auto-  |Kiinni Keskeyta
probe group not toimi. maattinen tuotanto
working
Limit wireless Kaikki langattomat rajoitusanturit eivat | Tarkista anturiliitdnnat ja yhdistdminen yhteyspisteeseen. Pysédytys -auto-  |Kiinni Keskeytd
probe group not  |toimi. maattinen tuotanto
working

Taulukko 13.c
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CAREL

14. VARAOSAT JA HUOLTO

Mallien UR002- UR0O13 hajotuskuva

koo K sarjan nro yksittdinen UR
UR2 [ UR4 nro jkuvaus UR2/UR4
URKCR00020 1 |sahkoliitdnndn suojakansi (yksittdispakkaus) 1
URKCOPCO02S 16 |kattilan kansisarja 1
URKPTCS020 2 |PTC-anturi (yksittaispakkaus) 1
URKTB00000 4 |PTC-anturin johdotuksen liitinalustasarja 1

titaanilammitinsarja (yksittdispakkaus)
208V URKH03T501 208V URKHO03T503 3 [ldmmittimen vastalaippa

230V | URKHO3TS04 | 230V | URKHO3TS02 |—2—Hémmittimen tiiviste !
6 |ldmmitin

incoloy-lammitinsarja (yksittdispakkaus)
- - - - 3 [lammittimen vastalaippa

230V | URKHO31404 | 230V | URKHO3M02 |2 {lammittimen tiiviste !
lammitin
URKBR00000 7 |kannen sulkuvanne 1

vesipiirisarja

8 |kattilan kannen tiiviste

URKG20000M 12 _|tyhjennyspumpun jakoputken O-rengas

UEKF000020 9 |kattilan suodatinsarja 1
URKNTCO0000 10 |NTC-anturisarja 1
URKB100020 15 |terdskattilasarja 1
URKBLOCK20 14 |kattilan kiinnityssanka 1
URKBAG3000 11 |kalkin kerdyskalvo 1
URKTI10000 13 |kattilan [dmpdsuojus 1

Taulukko 14.a

Ellei osan kohdalla lue yksittdispakkaus, sarja sisaltdd maarattyyn laitteeseen tarvittavan maaran osia.

koodi sarjan nrou)éksittéinen
nro [kuvaus
UR6-1~ ‘ UR6-3~ UR10-3~ ‘ UR13-3~ lin l;Rf U3R10 U3R13
URKCRO0020 . s?‘hkéliiténnén suojakansi (yksit- 3
tdispakkaus)
URKCOPC02M 16 _|kattilan kansisarja 1
URKPTCS020 2 |PTC-anturi (yksittdispakkaus) 3
URKTBO00OO 4 PTC—ant.urin johdotuksen liitina- 1
lustasarja
titaanildmmitinsarja (yksittdispakkaus)
208V 208V 208V Smmitti lai
URKHO3T504 | URKHO3T504 | URKHO3T502 : 3 [lammittimen vastalaippa
230V: 230V: 230V: 230V:
URKHO03T500 | URKHO03T500 | URKHO03T500 | URKHO03T502 5 |smmittimen tiiviste
400 V: 400 V: 400 V: 3
URKHO3T500 | URKHO3T501 | URKHO03T502
460 V: 460 V:
. URKHO03T504 | URKHO3T501 6 llsmmitin
. 575V
URKHO03T500
incoloy-lammitinsarja (yksittdispakkaus)
- - - - 3 |ldmmittimen vastalaippa
230V 230V: 230V: 230V
URKHO31400 | URKHO31400 | URKHO31401 | URKHO031402 5 |lmmittimen tiiviste
400 V: 400 V: 400 V: 3
URKHO31400 | URKHO31401 | URKH031402
Kuva 14.a - 460 V: 460 V:
- URKH031404 URKH031401 6 [lammitin
URKBR00000 7 |kannen sulkuvanne 1
vesipiirisarja
8 |kattilan kannen tiiviste
URKG20000M 9 tyhjennyspumpun jakoputken 1
O-rengas
UEKF000020 9 _|kattilan suodatinsarja 1
URKNTC0000 10 [NTC-anturisarja 1
URKB100020 15 |terdskattilasarja 1
URKBLOCK20 14 |kattilan kiinnityssanka 1
URKBAG3000 11 |kalkin kerdyskalvo 1
URKTI10000 13 |kattilan ldmpdosuojus 1
Taulukko 14.a

Ellei osan kohdalla lue yksittdispakkaus, sarja sisaltdd maarattyyn laitteeseen tarvittavan maaran osia.

"heaterSteam” +0300080F! - rel. 1.3 -20.12.2017 58



CAREL

Mallien UR002- UR080 hajotuskuva

: sarjan nro yksittdinen
koodi nro [kuvaus UR
UR20 | UR27 |  UR40 UR20 | UR27 [ UR40
URKCR10020 1 sahkoliitdannan suojakansi (yksittais- 3 6
pakkaus)
URKCOP3020 [ URKCOP4020 | 4 [kattilan kansi 1 1
URKPTCL020 2 |PTC-anturi (yksittdispakkaus) 3 6
URKTB0000O 3 |PTC-anturin johdotuksen 1 2
liitinalustasarja
titaanildmmitinsarja (yksittdispakkaus)
208V: - - 14 |lammittimen vastalaippa
URKHO03T506
230V 230V
URKHO3T505 URKHO3T506 5 |ldmmittimen tiiviste
400 V: 400 V: 400 V: 3 6
URKHO03T505 URKH03T506 URKHO03T505
460 V: 460 V: 460 V:
URKH03T508 URKHO03T505 URKHO3T508 7 llammitin
575V: 575V 575V
URKHO03T507 URKHO03T509 URKHO03T507
incoloy-lammitinsarja (yksittaispakkaus)
- - - 14 |ldmmittimen vastalaippa
230V: 230V:
URKHO31405 URKH031406 5 |ldmmittimen tiiviste
400 V: 400 V: 400 V: 3 6
URKHO031405 URKHO031406 URKHO031405
460 V: 460 V: 460 V:
URKHO31408 | URKHO031405 | URKHO031408 | 7 |lammitin
vesipiirisarja
6 |kattilan kannen tiiviste
URKG2000XL 5 |kayttoyksikoiden laipan tiiviste !
URKF0000XL 0 _|kattilan suodatinsarja 1
URKNTC0000 8 |NTC-anturisarja 1
URKB400020 9 |teraskattilasarja 1
URKTI40000 2 |kattilan ldmpd&suojus 1
URKFLANO20 1 |kayttoyksikodiden laippa- ja tiivistesarja 1
URKFS00000 3 |vaahdonestoanturin sarja 1
Taulukko 14.b

Ellei osan kohdalla lue yksittdispakkaus, sarja sisaltdd maarattyyn laitteeseen tarvittavan maaran osia.

sarjan nro yksittai-

koodi
nro |kuvaus nen UR
UR53 [ UR60 | URSO UR53 | UR60 | URSO
URKCR10020 1 |sdhkoliitdnndn suojakansi (yksittdispakkaus)| 2 3
URKCOP5020 | URKCOP8020 4 |kattilan kansi 1
URKPTCL020 2 |PTC-anturi (yksittdispakkaus) 6 | 9
Kuva 14.b URKTB0O000O 13 |PTC-anturin johdotuksen liitinalustasarja 2 | 3
titaanildmmitinsarja (yksittdispakkaus)
400 V: 400 V: 400 V:
URKH03T506 | URKHO03T505 | URKHO3T506 14 |Ismmittimen vastalaippa
460 V: 460 V: 460 V: 6 9
URKHO3T505 | URKHO03T508 | URKHO3T505
575V: 575V: 575V: 5 [ldmmittimen tiiviste
URKH03T509 | URKH03T507 | URKHO3T509 | 7 |ldmmitin
incoloy-lammitinsarja (yksittdispakkaus)
400V: 400 V: 400 V:
URﬁgg')’vlf‘% URI1283VI:405 URIX;gBV\:AL% 14 |ldmmittimen vastalaippa . .
URKHO31405 | URKHO31408 | URKHO31405
5 |ldmmittimen tiiviste
) ) ) 7 [lammitin
vesisarja
6 |kattilan kannen tiiviste
URKG200XXL 15 |kayttoyksikoiden laipan tiiviste !
URKFOOO0OXL 10 _|kattilan suodatinsarja 1
URKNTC0000 8 |[NTC-anturisarja 1
URKB600020 9 |teraskattilasarja 1
URKTI60000 12 |kattilan lamp&suojus 1
URKFLANO20 11 |kayttoyksikdiden laippa- ja tiivistesarja 1
URKFS00000 3 |vaahdonestoanturin sarja 1
Taulukko 14.c

Ellei osan kohdalla lue yksittdispakkaus, sarja sisaltad maarattyyn laitteeseen tarvittavan maaran osia.
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Muut vesijarjestelmdn osat

Tarked varoitus: dld puhdista muoviosia puhdistusaineilla tai
liuottimilla. Poista saostumat 20 % etikkahappoliuoksella ja

huuhtele huolellisesti vedella.

Vesijdrjestelmd UR 2-13 kg/h

Kuva 14.c

Vesijarjestelma UR 20-80 kg/h

Kuva 14.d

"heaterSteam” +0300080F! - rel. 1.3 -20.12.2017
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koodi kuvaus
UR2-4 \ UR6-13
tayttosailiosarja
1 tayttosailio
UEKVASCT00 9 johtavuusmittari
KITED 11211 3 tyh)ennyksen Iam‘monsaatovemtuh
(jos varusteena laitteessa)
KITVC10011 2 tdyton magneettiventtiili (¥)
4 tasomittari
URKSL00004 10 tasausputket
11 kaapeli
URKDRAINO1 5 tyhjennyspumppu
vesiputkisarja
6 tyhjennysputki
7 livuotoputki
URKTO0002M 8 syottoputki
10 tasausputket
URKTDT002M URKTDT002M

(vain tyhjennyksen | (vain tyhjennyksen
[AmMmonsaatoon) | ldmmonsadtdon)

tyhjennyksen l[ammonsaatoputki
(jos varusteena laitteessa)

Taulukko 14.d

Ellei osan kohdalla lue yksittdispakkaus, sarja sisaltdd maarattyyn laitteeseen tarvittavan maaran

osia.

* ei saatavilla, jos laitteessa on tyhjennyksen lammonsdato

koodi

UR20-40 |  UR53-80 kuvaus
URKDH00020 1 tyhjennysputkisarja
KITVC00040 \ KITVC00100 3 tdyton magneettiventtiili
URKDTVO000 5 tyhjennyksen \ém.mbnséétéventtﬂli
(jos varusteena laitteessa)
4 tasomittari
URKSL00004 8 tasausputket
9 kaapeli
URKPS00020 5 tyhjennyspumppu
vesiputkisarja
6 tyhjennysputki
URKT0002XL URKTO02XXL 7 syottéputki
8 tasausputki
KITCN0000O 10 johtavuusmittari
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Kuva 14.e
koodi
UR2-10 UR13 UR13 UR20 UR27 UR40 UR53-60 UR80 K
KAIKK] 230V 400460V 208-230V | 400-460V | 5o\ o' [400-460V 460-575V | 400-460V | 400-460V | MO |Kuvaus
3ph  1575V3ph|  3ph | 575V3ph Ph | s75v3ph| 4903PN | "35h" [ 575v3ph[575V3ph
p p pl pl p! p! p p

URKKL20000 1 |Ldmpétilasuoja SSR (klixon)

URKSSR1020 URKSSR3000 URKSSR4000 | 2 Puclijohderele (SSR) (yksittéis-
pakkaus)
THPOOA0000 3 |Moottorisuoja (suojatermostaatti)
URKCONT200] URKCONT200]URKCONT200] URKCONT400 | URKCONT200 | URKCONT300 [ URKCONT200 | URKCONT400 | URKCONT400 | URKCONT300 | URKCONT300| 4 [Kontaktori

URKFH20000 | URKFH20000 5 |Sulakkeenpidin

UEKTR30000 6 |Muuntaja

heaterSteam prosessi: URH00000P3 - heaterSteam titaani: URH00000T3 7 |Pddohjauskortti
URKREL2400 URKREL2400 8 |Pumpun rele
URKFANS000 URKFANL200 9 |Puhallin
HCT1RHWO000 HCT1RHFO00 10 _|Elektroninen ohjain
URKKLOO000 . KaFtl\an kannen suojatermostaatti
(klixon)

URKCFANOOO 12 _|puhaltimen ohjauskortti

pumpun rele URKREL2300 = tyhjennyksen l[dmmonsaatoventtiilin rele versio 3

14.1 Huolto

Ainoastaan CAREL-asiakaspalvelu tai koulutettu ammattihenkilo saa
suorittaa huoltot6itd kostuttimeen.

é Tarkeda: ennen toimenpiteita:

« katkaise sahko kytkemadlld laitteen padkytkin OFF-asentoon
« sulje veden syottojdrjestelmdn sulkuventtiili.
« Laitteen virtakytkin katkaisee sahkdn ainoastaan elektronisesta piiristd,

ei muista sahkoisista osista!

14.2 Huoltotoimenpiteet

Vesijohtovettd kdyttdvien kostuttimien madrdaikaishuoltoon sisaltyy:
1. kaikkien veteen koskevien osien puhdistus:

a.
jos se sisaltyy malliin)

tyhjennyspumppu
[dmmittimet
syottovesisailio
kerdyssailio
tasoanturi

© o0 o

f.

kattilan tiivisteen vaihto.

(mallit - UR002-UR013),

taytto-/tyhjennysyksikko:

suodatin

tdytdn magneettiventtiiili (ja tyhjennyksen lammonsaatoventtiili,

ja  kalkin

61

Taulukko 14.f

Erikoishuolto tulee suorittaa ohjelmoitujen huoltopyyntdjen mukaisesti
(koodi CL ndytolld). Kostuttimeen tulee suorittaa tdydellinen huolto, jonka
jalkeen huoltolaskuri resetoidaan.

14.3 Huoltovilit

Huoltovalit riippuvat veden ja tuotetun hdyryn maarasta.

Vesijohtovesi

Veden kovuus 15-25°f 25-40 °f

Paivittdiset kayttdtunnit 8-10 8-10

Huollot/vuosi 2 3
Taulukko 14.g

Demineralisoitu vesi
Demineralisoidun veden kayttod lyhentda huoltovileja.

Huom: suosittelemme suorittamaan erikoishuollon vahintaan
kerran vuodessa kayttotunneista ja tuntilaskurissa ndytetysta
paivamadrasta huolimatta.
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14.4 Sylinterin-kattilan huolto

Toimenpide on vaélttdmaton, silld  ajan kuluessa muodostuvat
kalkkisaostumat estavat lammonvaihdon ldmmityselementtien ja veden
valilla.

é Varoitus:

« Ald puhdista kattilan osia tai putkistoja puhdistusaineilla tai liuottimilla.
+ Kattila saattaa olla kuuma! Odota, ettd kattila jddhtyy ennen kuin kosket
siihen tai kdytd suojakasineita.

Kattilan avaus:

+ sammuta laite ja kytke padkytkin pois

+ avaa etulevy ja poista se (katso luku 1)

+ poista kaikki vesi kattilasta (katso Sammutus)

Mallit UR002-UR013 (katso seuraavia kuvia):

Kuva 14.f

Loysaa kiinnitysvanne ja irrota hoyryputki (1)

Poista tasomittariin liitetty paineen tasausputki (2) kattilan kannesta.
Loysaa kiinnitysvanne (3) ja kallista kattila taaksepdin.

Poista l[dmmittimen suojakansi (4), 10ysda kiinnitysmutterit ja poista
sahkdjohdot. Ruuvaa myds maadoitusjohtimen ruuvi (6) irti.

Irrota anturiliitin valiseindsta.

Poista kattila. Aseta se vedenkestavélle pinnalle.

Avaa sylinteri: ruuvaa ruuvi ja mutteri (5) irti.

Nosta kansi, johon l[ammittimet on kiinnitetty. Poista se sylinterista.

QN oW

T@ oo
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i.  Katso lammittimien vaihto kappaleesta 6.7 Osien vaihto.

Puhdista l[dmmittimet.

k. Poista suodattimen kerdysastia sylinterin alaosasta: huuhtele ja
puhdista pehmedlld harjalla.

—

Kuva 14.h

I, Puhdista kattilan sisdseinissé mahdollisesti oleva tarttumaton

kalvo(katso kappale 6.7 Osien vaihto).
m. Puhdista kattila ja poista siitd kalkki. Aseta kalvo takaisin (tarvittaessa).
n. Kun olet suorittanut huoltotoimenpiteet, asenna kattila takaisin
toimenpiteet

suorittamalla  edelld  selostetut vastakkaisessa

jarjestyksessa.

Mallit UR020-UR080:
a. Loysaa ruuvit (kuva 6.i).

Kuva 14.i

b. Ruuvaa yldlevy irti ja poista se.

Kuva 14.j



CAREL

c.  Loysad tiivistysnauhaa ja poista hoyryputki (1).

[ O,

= :
giwrlﬁ | L] l: L 5)
®

\\}

| ™

&3 o3

Kuva 14.k

d. Irrota tasomittarin liitin (2).

Poista tasomittariin liitetty paineen tasausputki (3) kattilan kannesta.

Poista lammittimien suojakansi (5), 16ysaa kiinnitysmutterit ja poista

johtimet ja maadoitusjohdin (6).

Irrota anturiliitin ja poista NTC-anturi taskusta (4).

Irrota ruuvi (A) ja takakiinnityssangan ruuvit (B).

Poista kattila siirtamalla sita kiskoilla (8).

Poista ulkoinen eristyspatja (7).

k. lrrota ja poista mutterit (9) nostaaksesi kannen ja poistaaksesi sen
kattilasta.

- D

== oe

Kuva 14.1 Kuva 14.m

. Katso lammittimien vaihto kappaleesta 6.7 Osien vaihto.

m. Puhdista ldmmittimet.

n. Lammittimet (R) voidaan puhdistaa myds kantta poistamatta. Poista
etulaippa ja [6ysaa kiinnitysmutterit (2).

0. Poista laippa ja tiiviste (C).

Kuva 14.n

p. Huuhtele kattilan sisdseinat ja poista kalkki pehmeadlla harjalla.
g. Asenna kattila takaisin ja toista edelld selostetut toimenpiteet
vastakkaisessa jarjestyksessa. Muista kiinnittda maadoitusruuvit.

Katso sahkoliitdanndt lammittimien johdotuskaavioista (Idhelld kansia).

Kalkin kerdyskalvo (lisdavaruste - vain 2-13 kg:n laite)

Kattilan sisdseindssa on (mallista riippuen) tarttumattomasta materiaalista

valmistettu kalvo, joka estda kalkkia tarttumasta sen sisaseiniin. Puhdistus

ja vaihto:

- Poista kattilan kansi edellisessé kappaleessa annettujen ohjeiden
mukaan.

« Irrota kalvoa hitaasti kattilan sisdantuloa kohti. Ald irrota vakisin, ettei
se vaurioidu.

- Irrota pikaliittimet ja avaa kalvo.

+ Puhdista tarvittaessa vedelld ja muoviharjalla. Vaihda vaurioitunut
kalvo.

+ Puhdista kattila ja poista kalkki.

« Kierrd kalvo rullalle, kiinnita pikaliittimet ja asenna takaisin kattilaan.

Lammittimien puhdistus

Kun olet poistanut helposti irtoavan kalkin, upota ldmmittimet vahintaan

30 minuutiksi ldmpimadan 20 % etikkahappoliuokseen. Irrota mahdollisesti

jadneet pintakerdantymat ei-metallisella lastalla. Huuhtele perusteellisesti.

Levyt on pinnoitettu tarttumattomalla kalvolla.

14.5 Syoton/tyhjennyksen
lammonsaatoventtiili

UR002-UR013

Kun olet irrottanut johdot ja putket, poista syotdn magneettiventtiili
(V2) ja tarkista, ettd tulosuodatin on puhdas. Puhdista se tarvittaessa
vedelld ja pehmedlld harjalla. Suorita samat toimenpiteet tyhjennyksen
[dmmaonsaatoventtiilille (V1) (jos varusteena, riippuu mallista).

&

-

.

()=

Kuva 14.0 Kuva 14.p
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14.6 Tayttosiilio

UR002-UR013

Tarkista, ettei sailiossd (V) ole tukoksia tai kiinteitd hiukkasia ja ettd
johtavuusmittarin elektrodit ovat puhtaita. Poista epdpuhtaudet ja
huuhtele.

100000

AT LAY
AVVVVAN]AVUVNNNS

'00000000,0000

10000

14.7 Osien vaihto

Sulakkeet (apupiirit)

Niiden koko on 10,3 x 38 mm ja ne on sijoitettu sulakerasiaan. Tarkista
sulakkeiden kunto ja jatkuvuus testerilld. Kéytd taulukossa ilmoitettuja
sulakkeita.

UR*03 mallit

UR002... UR08O

Muuntajan paasulakkeet F1-F2
Pumpun suojasulake F3

URKFUSE300 (1 AGL, 10,3 x 38)

UEKFUSE400 (4 A AT 5 x 20 keraa-
minen)

Muuntajan apusulake F4

Taulukko 14.h

UR*U3 mallit

UR002... UR080

Muuntajan paasulakkeet F1-F2
Pumpun suojasulake F3

URKFUSET00 (1 AGL, 10,3 x 38)

UEKFUSE400 (4 A AT 5 x 20 keraami-

Muuntajan apusulake F4
nen)

Taulukko 14.i

Lammittimen sulakkeet (kostuttimien versiot UR*U3)
Valittaviin  sulakkeenpitimiin sijoitetut pikasulakkeet 27x60. Tarkista
jatkuvuus testerilla.

mallit
UR080
UR027 UR053 UR0S0 | 400V 3 ph)
(230V 3 ph) | (A00V3Ph) | (400V3ph) | )y 5t
(@60v3ph) | (460V3ph) | ([0 1 2P
Sulakkeet F5 - F6 40AGG | 40AGG | 50AGG | 40AGG
F7 (KTK) (KTK) (KTK) (KTK)
Sulakkeet F8 - F9 20AGG | 40AGG | 40AGG | 40A GG
~F10 (KTK) (KTK) (KTK) (KTK)
Sulakkeet FITF12 | iy iossa | eikaytossa | eikaytosss | “0A GG
F13 (KTK)
Taulukko 14.j
Sulake Sulakkeen koodi
40 A, GG (KTK) _|URKFUSE700
50 A.GG (KTK) _|URKFUSE8Q0

Lammittimet
Irrota ldmmittimet vaihtoa varten poistamalla kannen kiinnitysmutteri
(D). Vaihda téssa tapauksessa tiiviste (G).

Kuva 14.r
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o Huom: kokojen 002 - 013 ldmmittimien valissda on vililevyt
asianmukaista asetusta varten. Poista valilevyt poistaaksesi ldammittimet.
Asenna valilevyt takaisin puhdistuksen jalkeen.

PTC-lampatila-anturi

PTC-anturit (yksi / ldmmityselementti) eivat vaadi saanndllistd huoltoa.

Ne tulee vaihtaa, jos suojatermostaatti laukeaa kuivakdyton seurauksena.

Jos vain yksi PTC-anturi laukeaa, ohjain suorittaa sammutustoimenpiteen.

Kun vaihdat ne, poista kattila (mallit UR002-UR013) tai kostuttimen

yldlevy (mallit UR020-UR080) edellisissa kappaleissa annettujen ohjeiden

mukaan ja toimi seuraavasti:

 poista ldmmittimien suojakannet

- irrota PTC-anturin liittimet liitinrimasta, poista se anturikotelosta ja
vaihda se

 asenna uusi anturija palauta johdotus.

»)

Huom.: anturia tulee asettaa paikalleen, kunnes se saavuttaa
rajakytkimen.

Kuva 14.5

NTC-lampétila-anturi
NTC-lampdtila-anturi on sijoitettu anturikoteloon (P) kattilan ulkopuolelle
eristyksen alle (jos varusteena, riippuu mallista).

ICCRTE

Kuva 14.t Kuva 14.u

« irrota NTC-anturin liittimet liitinrimasta (8), poista se anturikotelosta ja
vaihda se.

Kuva 14.v
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Tyhjennyspumppu Tarkista tdssa tapauksessa:
Mallit UR002-UR013 + onko puolijohdereleen ldmpdkatkaisin lauennut
Toimenpide: « ettd ohjain toimittaa 24 Vac:n sahkdd puhaltimeen. Malleissa U002—
« poista kattila kappaleen 6.4ohjeiden mukaan UR013 on kaytdssda 24 Vdcn tasasuuntaajan kortti puhaltimen
- etsi tyhjennyspumppu kostuttimen alaosasta, irrota 3 ruuvia (V) ja sahkonsyottoon.

poista se

« tarkista tiivisteen (G) kunto ja vaihda se tarvittaessa.

&
@

.\
e\

Kuva 14.w

Mallit UR020-UR080

Toimenpide:

« irrota 2 ruuvia (V) ja poista kansi (C) ja tyhjennyspumppu
« tarkista tiivisteen (G) kunto ja vaihda se tarvittaessa.

(O} tomuimmmoi

O
o
o
o

Kuva 14.ab Kuva 14.ac

Jos puhaltimessa on vikaa:

Mallit UR002-UR013:
« irrota kiinnitysruuvit ja vaihda se

Mallit UR020-UR080:
« irrota rakenteen oikealle puolelle sijoitetut 4 kiinnitysruuvia ja poista
puhallin levyn sisdpuolelta.

Jos ldmpokytkimessa on toimintahdirio, se voidaan vaihtaa irrottamalla
kiinnitysruuvit.

Kuva 14.x Kuva 14.y o Huom:
« malleissa UR002-UR013 on imupuhallin
Puolijohderele (SSR) + malleissa UR020-UR080 on poistopuhallin.

Puolijohdereleet (madrd riippuu mallista) voivat vaurioitua kahdella
tavalla: oikosulun tai palamisen seurauksena. Virtaldhteen kannalta siitd
saattaa olla seurauksena jatkuva johtavuus tai pysyvd avautuminen.

Tarkista releen johtavuus testerilld, jos siind on toimintahdirioita. . . . . e
! ! 14.8 Veden mekaaninen poisto sylinterista

Poistoa painovoiman vaikutuksesta ja kostutinta kdd@ntamatta suositellaan

-3 ’ seuraavissa tapauksissa:

+ kostutin on viallinen
« sylinteri pyydetdan tyhjentdmadan kostutinta kddntdmattd.

i
Toimenpide:

+ varmista, ettd kostuttimen séhké on katkaistu

+ poista etulevy

« ota kdyttoon sylinterin alle sijoitettu mekaaninen laite (A).

N 7

Mallit UR002-UR013

Kuva 14.z Kuva 14.aa

Puhallin

Puolijohdereleet jadhdytetddn puhaltimella. Puhallin on sijoitettu
kostuttimen alaosaan malleissa UR002-UR013 ja laitteen yldosaan oikealle
malleissa UR020-UR080. Jos iimanvaihto on riittdmaténtd, sahkdtaulun
lampdtila saattaa kohota lilkkaa ja saavuttaa 65 °C:tta. Kasin resetoitava Kuva 14.ad
erikois-klixon (ldmpoanturi) katkaisee puolijohdereleiden séhkon (katso

johdotuskaaviota). Se ei ilmoita toimenpiteesta.

65 "heaterSteam” +0300080F! - rel. 1.3-20.12..2017



15. JOHDOTUSKAAVIOT

15.1 Johdotuskaavio UR002-UR004 yksivaihe 208V / 230V - versio U

* Asentajalle kuuluva toimenpide
B Liitinalusta —
THP Moottorisuoja —‘ﬂ
Qc1 Pikaliitin
K Kontaktori ™\
LLC Tasomittari = )
ST Anturin liitinrima J3.1 BLUE —
F1-F2 Ensiopiirin sulakkeet J3.5 PURPLE ———
F3 Tyhjennyspumpun suojasulake J3.4 RED !
F4 Toisiopiirin sulakkeet 3.2 YELLOW -
FV Syo6ttoventtiili
PTC Lammittimen ldmpdtila-anturi
TR Muuntaja
DP Tyhjennyspumppu
LS Korkean tason elektrodit
s Johtavuusmittarin elektrodit
MS Manuaalinen kytkin
R Sahkovastus
SSR1-2 Puolijohderele
FSB Puhaltimen ohjauskortti
FAN Puhallin o
RDT Tyhjennyksen limmadnsastorele 3
DT Tyhjennyksen lammansaatoventtiili =
NTC Veden lampétila-anturi 5
X1-X2 Puhaltimen sdhko (24 Vac) 2
G 24 Vac:n virtaldhteen liitin (+G) | i |u
Carelin 0-10 Vdc antureille = 0|_
& o
—=
b
s
- c
= g =
= grsne:
= ~ 5 f= B
= — u - X
B = | g&fs] -
D |- &g .
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Kuva 15.a
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15.2 Johdotuskaavio UR002-UR004 yksivaihe 230V - versio 0
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Kuva 15.b
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* Asentajalle kuuluva toimenpide

8 Liitinalusta
THP Moottorisuoja
QC1 Pikaliitin
K Kontaktori
LLC Tasomittari
ST Anturin liitinrima
F1-F2 Ensiopiirin sulakkeet
F3 Tyhjennyspumpun suojasulake
F4 Toisiopiirin sulakkeet
FV Syoéttdventtiili
PTC Lammittimen ldmpotila-anturi
TR Muuntaja
DP Tyhjennyspumppu
LS Korkean tason elektrodit
cs Johtavuusmittarin elektrodit
MS Manuaalinen kytkin
R Sahkovastus
SSR1-2  |Puolijohderele
FSB Puhaltimen ohjauskortti
FAN Puhallin
NTC Veden lampdtila-anturi
X1-X2 Puhaltimen séhko (24 Vac)
Tyhjennyksen lammonsaatosarjan
X3-X4 [
sahko (24 Vac)
c 24 Vac:n virtaldhteen liitin (+G)
Carelin 0-10 Vdc antureille
— = =
- — =%
- — =8
~
£
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15.3 Johdotuskaavio UR006 yksivaihe 208V / 230V - versio U

* Asentajalle kuuluva toimenpide

B Liitinalusta

THP Moottorisuoja

Qc1 Pikaliitin

K Kontaktori

LLC Tasomittari

ST Anturin liitinrima

F1-F2 Ensiopiirin sulakkeet

F3 Tyhjennyspumpun suojasulake

F4 Toisiopiirin sulakkeet

FV Syottéventtiili

pTCI-3 |@mmittimen 1-3
lampdtila-anturi

TR Muuntaja

DP Tyhjennyspumppu

LS Korkean tason elektrodit

cs Johtavuusmittarin elektrodit

MS Manuaalinen kytkin

R1...3 Sahkolammitin 1-3

SSR1...2 |Puolijohderele

FSB Puhaltimen ohjauskortti

FAN Puhallin

RDT Tyhjennyksen lammonsaatorele

oT Tyhjennyksen [dmmonsaato-
venttiili

NTC Veden ldmpotila-anturi

X1-X2 Puhaltimen s&hko (24 Vac)

G 24 Vacn virtaldhteen liitin (+G)

Carelin 0-10 Vdc antureille
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CAREL

15.4 Johdotuskaavio UR006 yksivaihe 230V - versio 0

* Asentajalle kuuluva toimenpide

B Liitinalusta
_qu_l | THP Moottorisuoja
QC1 Pikaliitin
1 _ Cj K Kontaktori
- LLC Tasomittari
= A ST Anturin liitinrima
J3.1 BLUE——| F1-F2 Ensiopiirin sulakkeet
J3.5 PURPLE . F3 Tyhjennyspumpun suojasulake
J3.4RED F4 Toisiopiirin sulakkeet
J3.2YELLOW ——I FV Syottoventtiili
pTC1...3 | Ammittimen 1-3
lampdtila-anturi
TR Muuntaja
DP Tyhjennyspumppu
LS Korkean tason elektrodit
cs Johtavuusmittarin elektrodit
'::> MS Manuaalinen kytkin
R1...3 Sahkovastus
SSR1...2 |Puolijohderele
FSB Puhaltimen ohjauskortti
o FAN Puhallin
g Sul NTC Veden lampétila-anturi
¢ 3 ! X1-X2 Puhaltimen sahké (24 Vac)
% Y354 T.)./@?nn)./kser.w. Iarpmon—
A saatosarjan sahko (24 Vac)
G 24 Vac:n virtaldhteen liitin (+G)
7 ~ Carelin 0-10 Vdc antureille
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CAREL

15.5 Johdotuskaavio UR006-UR010-UR013 kolmivaihe (208-230-400-460-575 V) - versio U

* Asentajalle kuuluva toimenpide
-
T8 Liitinalusta - -
THP Moottorisuoja ﬁ:"_, @
Q1 Pikaliitin ) |
K KONTAKTORI >
LLC Tasomittari — \\ -
ST Anturin liitinrima J3.1 BLUE )
F1-F2 Ensiopiirin sulakkeet 13.5 PURPLE — )
F3 Tyhjennyspumpun suojasulake 'J34RED I
F4 Toisiopiirin sulakkeet paveow— |
FvV Syéttéventtiili
prCi..3 |LEmmittimen 1-3
lampdtila-anturi
TR Muuntaja
DP Tyhjennyspumppu
LS Korkean tason elektrodit
cs Johtavuusmittarin elektrodit
MS Manuaalinen kytkin
R1...3 Sahkéldmmitin 1-3
SSR1-3 Puolijohderele 1-3
FSB Puhaltimen ohjauskortti
FAN Puhallin
RDT Tyhjennyksen lammonsaatorele o
ot Tyhjennyksen lammonsaato- 5
venttiili ;
NTC Veden ldmpétila-anturi ]
X1-X2 Puhaltimen séhko (24 Vac) &
G 24 Vacn virtaldhteen liitin (+G) 0 5]
Carelin 0-10 Vdc antureille l s IO’ L
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CAREL

15.6 Johdotuskaavio UR006-UR010-UR013 kolmivaihe (230-400-460 V) - versio 0

* Asentajalle kuuluva toimenpide

8 Liitinalusta 1S_I
THP Moottorisuoja ) 1 <:E’
Qct Pikaliitin -
K KONTAKTORI — ) =
LLC Tasomittari 13.1 BLUE N
ST Anturin liitinrima . )
F1-F2 Ensiopiirin sulakkeet J3.5 PURPLE
F3 Tyhjennyspumpun suojasulake J3.4RED HE:QQ\_‘ |
F4 Toisiopiirin sulakkeet J3.2YELLOW .
Fv Sy6ttéventtiili
PTCI1...3 L”amm\t‘t\men 1,_3
ladmpatila-anturi
TR Muuntaja
DP Tyhjennyspumppu
LS Korkean tason elektrodit
cs Johtavuusmittarin elektrodit d>
MS Manuaalinen kytkin
R1...3 Sahkéldmmitin 1-3
SSR1...2 |Puolijohderele 1-2
FSB Puhaltimen ohjauskortti
FAN Puhallin -
NTC Veden ldmpotila-anturi =
X1-X2 Puhaltimen sihko (24 Vac) Q
Y3x4 Tyhjennyksen l[dmmonsaétosarjan =
sahko (24 Vac) =
G 24 Vac:n virtaldhteen liitin (+G)
Carelin 0-10 Vdc antureille [ $ ]g L
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CAREL

15.7 Johdotuskaavio UR020 kolmivaihe (208-230-400-460-575 V) - versio U
Johdotuskaavio UR027 kolmivaihe (400-460-575 V) - versio U

* Asentajalle kuuluva toimenpide

J3.1BLUE _

THP Moottorisuoja 3.5 PURPLE —.
QC1 Pikaliitin J3.4RED -
K KONTAKTORI J3.2 YELLOW -~
LLC Tasomittari
ST Anturin liitinrima
F1-F2 Ensiopiirin sulakkeet
F3 Tyhjennyspumpun suojasulake _L—;.)
F4 Toisiopiirin sulakkeet =}
FV Syottoventtiili .
PTC1...3 Lammittimen 1-3 lampd&tila-anturi Oo—
TR Muuntaja O
DP Tyhjennyspumppu o=
LS Korkean tason elektrodit o=
as Johtavuusmittarin elektrodit o= it
MS Manuaalinen kytkin g
R1..3 Sahkolammitin 1-3 O "
SSR1-3 Puolijohderele 1-3 o=
FSB Puhaltimen ohjauskortti o=
FAN Puhallin o=
RDT Tyhjennyksen ldmmonsaatorele o]
DT Tyhjennyksen ldmmonsaatoventtiili -
NTC Veden ldmp0otila-anturi o
S1 Puolijohdereleen lampokytkin O
S2 Lédmmittimen ldmpdkytkin O—
G 24 Vacn virtaldhteen liitin (+G) Carelin o—
0-10 Vdc antureille o]
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CAREL

15.8 Johdotuskaavio UR020-UR027 kolmivaihe (230-400-460 V) - versio 0

* Asentajalle kuuluva toimenpide

THP Moottorisuoja

QC1 Pikaliitin

K KONTAKTORI

LLC Tasomittari

ST Anturin liitinrima

F1-F2 Ensiopiirin sulakkeet

F3 Tyhjennyspumpun suojasulake

F4 Toisiopiirin sulakkeet

FvV Syéttdventtiili

pTCi..3 |-ammittimen 1-3
ldmpotila-anturi

TR Muuntaja

DP Tyhjennyspumppu

LS Korkean tason elektrodit

s Johtavuusmittarin elektrodit

MS Manuaalinen kytkin

R1...3 Séhkoldmmitin 1-3

SSR1...3 Puolijohderele 1-3

FAN Puhallin

NTC Veden ldampdétila-anturi

S1 Puolijohdereleen lampokytkin

S2 Lammittimen ldmpdkytkin
Tyhjennyksen lammaonsaatosarjan

K34 sahko (24 Vac)

G 24 Vac:n virtaldhteen liitin (+G)

Carelin 0-10 Vdc antureille
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J3.2 YELLOW —--

LLC

TE T ¢

LS

=

52
—&=

&

TORD-C

[T— 5|
g
E——
2
g B d
: : 9 §pn:
g = — B2
B | gz [S]32
2 E ¢l 85T
5 5 | gz
o S
& = o=y J [ P S —
] | oy |
g - S
o] —
= o
D 4 5 | | =&
S 'R
- 2.
2 -
= ]
i¥
-~ ™M =oo) ARy kR 2
o 0 O J . é
= = - §
o = &
= £ e | =
(] -t
e}
P
P4
(o]
) ]
O <3
p 2
— <
u =
[a)]
<
(=) —]n
e
<
b
3
o
S+ 5§ 18 = - e — — —r
[ i — O~ —06 % 5o — — —=3
“Less =z e O~ —06 / 2 S o— - =
i — O= —0 So— — — =
(S ——
*
Kuva 15.h

73

"heaterSteam” +0300080F! - rel. 1.3-20.12..2017

POWER SUPPLY



15.9 Johdotuskaavio UR027 kolmivaihe (230V) - versio U

* Asentajalle kuuluva toimenpide

THP Moottorisuoja

Qc1 Pikaliitin

K KONTAKTORI

LLC Tasomittari

ST Anturin liitinrima

F1-F2 Ensiopiirin sulakkeet

F3 Tyhjennyspumpun suojasulake
F4 Toisiopiirin sulakkeet

Fv Syottoventtiili

PTC1 Lammittimen 1-3 lampdtila-anturi
TR Muuntaja

DP Tyhjennyspumppu

LS Korkean tason elektrodit

cs Johtavuusmittarin elektrodit
MS Manuaalinen kytkin

R1...3 Sahkolammitin 1-3

SSR1 Puolijohderele 1-3

FAN Puhallin

RDT Tyhjennyksen ldammonsaatorele
DT Tyhjennyksen ldmmonsaatoventtiili
NTC Veden lédmpétila-anturi

S1 Puolijohdereleen lampdkytkin
S2 Lammittimen lampokytkin

G 24 Vacn virtaldhteen liitin (+G)

Carelin 0-10 Vdc antureille

ol
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230V 3F
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CAREL

15.10 Johdotuskaavio UR040 kolmivaihe (400-460-575 V) - versio U
Johdotuskaavio UR053 kolmivaiher(5757 V) - versio U

* Asentajalle kuuluva toimenpide

TP |Mootiorsuois T
Q1 Pikaliitin 3.4 RED...
K KONTAKTORI J3.2 YELLOW..__..
LLC Tasomittari
ST1...2 Anturin liitinrimat
F1-F2 Ensiopiirin sulakkeet
F3 Tyhjennyspumpun suojasulake
F4 Toisiopiirin sulakkeet
Fv Syéttoventtiili
PTCI...6 Lédmmittimien 1-6 ldmpétila-anturi
TR Muuntaja
DP Tyhjennyspumppu
LS Korkean tason elektrodit
cs Johtavuusmittarin elektrodit
MS Manuaalinen kytkin
R1...6 Sahkolammitin 1-6
SSR1...3 Puolijohderele 1-3
FAN Puhallin
RDT Tyhjennyksen l[immonsaétorele
DT Tyhjennyksen ldmmonsdatoventtiili
NTC Veden ldmpétila-anturi
S1 Puolijohdereleen lampdkytkin
S2 Lammittimen ldmpdkytkin
c 24 Vac:n virtaldhteen liitin (+G) Carelin 0-10
Vdc antureille
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15.11 Johdotuskaavio UR040-UR053 kolmivaihe (400-460 V) - versio 0

* Asentajalle kuuluva toimenpide

THP Moottorisuoja BBIBLUE..

QC1 Pikaliitin ’

K KONTAKTORI

LLC Tasomittari

ST1...2 Anturin liitinrimat

F1-F2 Ensiopiirin sulakkeet

F3 Tyhjennyspumpun suojasulake

F4 Toisiopiirin sulakkeet —

FV Syéttoventtiili

PTCI...6 Ladmmittimien 1-6 ldmpd&tila-anturi Oo—

TR Muuntaja o—

DP Tyhjennyspumppu o— —
LS Korkean tason elektrodit o— £
cs Johtavuusmittarin elektrodit

MS Manuaalinen kytkin o 1 ,.E
R1...6 Sahkéldmmitin 1-6 O—

SSR1...3 Puolijohderele 1-3 o— S
FAN Puhallin o—— o
NTC Veden ldmpétila-anturi

S1 Puolijohdereleen lampdkytkin O—1— o
S2 Ladmmittimen lampokytkin Oo—

Tyhjennyksen ldmmonsdatdsarjan O— e,
x4 sihko (24 Vac) o—— >t
G 24 Vac:n virtaldhteen liitin (+G) Carelin "

0-10 Vdc antureille ¢ ERERE = [EER
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CAREL

15.12 Johdotuskaavio UR053 kolmivaihe (400-460 V) - versio U

* Asentajalle kuuluva toimenpide

oct Pikaliitin e
K KONTAKTORI 4 RED —
LLC Tasomittari J3.2 YELLOW -
ST1...2 Anturin liitinrimat
F1-F2 Ensiopiirin sulakkeet
F3 Tyhjennyspumpun suojasulake
F4 Toisiopiirin sulakkeet _L
FvV Sydttéventiili —
PTCI...6 Lammittimien 1-6 lampétila-anturi -
TR Muuntaja O—
DP Tyhjennyspumppu O—
LS Korkean tason elektrodit o=
cs Johtavuu_smittarin_ elektrodit o
MS Manuaalinen kytkin o v
RI...6 sahkolammitin 1-6 o 2
SSR1...3 Puolijohderele 1-3 Oz =
FAN Puhallin O
RDT Tyhjennyksen ldmmonsaétorele Oo—1
DT Tyhjennyksen ldmmonsdatoventtiili o
NTC Veden ldmpdétila-anturi
S1 Puolijohdereleen lampokytkin O
52 Limmittimen lampokytkin o=
G 24 Vac:n virtaldhteen liitin (+G) Care- O—
lin 0-10 Vdc antureille
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CAREL

15.13 Johdotuskaavio UR060 kolmivaihe (575 V) - versio U

* Asentajalle kuuluva toimenpide

J3.1 BLUE _

Q1 Pikaliitin %4 RED
K KONTAKTORI Ptvapvi
LLC Tasomittari
ST1...3 Anturin liitinrimat
F1-F2 Ensiopiirin sulakkeet
F3 Tyhjennyspumpun suojasulake —Lh—;')
F4 Toisiopiirin sulakkeet =
v Systtdventiili _
PTCI1 Lammittimen 1-9 ldmpétila-anturi O—1—
TR Muuntaja O
DP Tyhjennyspumppu o=
LS Korkean tason elektrodit O
cs Johtavuusmittarin elektrodit o=
MS Manuaalinen kytkin
RI...0  |Sahkélammitin 1-9 gz
SSR1 Puolijohderele 1-3
FAN Puhalin 01
RDT Tyhjennyksen ldmmonsadtorele o=
DT Tyhjennyksen ldmmonsaatéventtiili O—
NTC Veden lédmpétila-anturi o=
S1 Puolijohdereleen lampdkytkin O—
S2 Ldmmittimen ldmpdokytkin o=
I 24 Va.c:n virtaldhteen Iiit.m (+G) O
Carelin 0-10 Vdc antureille o
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CAREL

15.14 Johdotuskaavio UR060 (400-460 V) - versio U

* Asentajalle kuuluva toimenpide

13.1 BLUE.__.

Q1 Pikaliitin

K KONTAKTORI

LLC Tasomittari

ST1..3 Anturin liitinrimat

F1-F2 Ensiopiirin sulakkeet

F3 Tyhjennyspumpun suojasulake

F4 Toisiopiirin sulakkeet

FV Syéttoventtiili

PTCI...9 Lammittimen 1-9 [dmpd&tila-anturi

TR Muuntaja

DP Tyhjennyspumppu

LS Korkean tason elektrodit

cs Johtavuusmittarin elektrodit

MS Manuaalinen kytkin

R1...9 Sahkoldmmitin 1-9

SSR1...2 Puolijohderele 1-2

FAN Puhallin

NTC Veden lédmpétila-anturi

S1 Puolijohdereleen lampokytkin

S2 Lédmmittimen ldmpdkytkin

C Suodatin

c 24 Vacn virtalahteen liitin (+G)
Carelin 0-10 Vdc antureille

acr

1[]

ALARM RELAY
CNCNO

ol
CoHC @
7

i.‘llllllll Juudu

400V - 460V 3F
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15.15 Johdotuskaavio UR060-UR080 kolmivaihe (400-460 V) - versio 0

* Asentajalle kuuluva toimenpide @
135 PURPLE 5
35 Y
K KONTAKTQR\ J3.4RED -
LLC Tasomittari J3.2 YELLOW -
ST1...3 Anturin liitinrimat
F1-F2 Ensiopiirin sulakkeet
F3 Tyhjennyspumpun suojasulake
F4 Toisiopiirin sulakkeet -
Fv Syottéventtiili
PTC1...9 |Lammittimen 1-9 lampdtila-anturi o 3
TR Muuntaja O—1
DP Tyhjennyspumppu o= 3
LS Korkean tason elektrodit o &
cs Johtavuusmittarin elektrodit o= = & :
MS Manuaalinen kytkin o t ~er |2 | Q s
R1...9 Sahkoldammitin 1-9 o 2 = —
SSR1...3 Puolijohderele 1-3 ; e |2
FAN Puhallin O =
RDT Tyhjennyksen ldmmonsédatorele O 1 *g 2
DT Tyhjennyksen lsmmadnsaatoventtiili O—
NTC Veden lampdtila-anturi O-=+—f o |z
S1 Puolijohdereleen [dmpokytkin O -
S2 Lammittimen lampokytkin O —f o0 e
Tyhjennyksen lammaonsaatosarjan o— &
X3-X4 R w
sahko (24 Vac) o S e
. . - e e . T — ] E o
c 24 Vacn vwrtalahteen liitin (+G) Carelin o—
0-10 Vdc antureille o= —
} ~e =
O :
¢ EEEEE © EEES © EEEEE ’
/
D )
u —
> |
E: i} LWl
2 ] — ¢
g g
5 -
2 ER—
S g
- g
D = g =
D [ = = 2 2
- =p= =N
3 b 2 % ge(gE”
7 =N Cl g
3 = oy dJ = 6—q
< J 0 GO—-o
s g
2 —
2 -8
R S

TO LEVEL
SENSOR

YELLOW —--———|
BLUE -—————
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< s
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= s
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15.16 Johdotuskaavio UR080 kolmivaihe (400-460-575 V) - versio U

* Asentajalle kuuluva toimenpide

J3.1BLUE ___

Q1 Pikaliitin

K KONTAKTORI

LLC Tasomittari

ST1..3 Anturin liitinrimat

F1-F2 Ensiopiirin sulakkeet

F3 Tyhjennyspumpun suojasulake

F4 Toisiopiirin sulakkeet

FV Sy6ttoventtiili

PTC1...9  |Ldmmittimen 1-9 ldmpdtila-anturi

TR Muuntaja

DP Tyhjennyspumppu

LS Korkean tason elektrodit

cs Johtavuusmittarin elektrodit

MS Manuaalinen kytkin

R1...9 Sahkolammitin 1-9

SSR1...2 Puolijohderele 1-2

FAN Puhallin

NTC Veden ldmpdtila-anturi

S1 Puolijohdereleen lampokytkin

S2 Lammittimen ldmpdkytkin

C Suodatin

G 24 Vac:n virtaldhteen liitin (+G) Carelin
0-10Vdc antureille

=]
o

FAN
©]

i

L rr
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16. TEKNISET TIEDOT JA MALLIT

16.1 heaterSteam-mallit ja sahkoarvot
Allaolevataulukkosisaltaderimalliensahkotiedotjatoimintaominaisuudet.
Huomaa, ettd joihinkin malleihin voidaan syottad eri jannitteit, jolloin
kulutus ja hoyryn tuotanto ovat luonnollisesti erilaisia.

Elementit Johtimen Kattilan liitédntdkaavio® Johdotuskaavio ®
io- (2-4) snnite® iitants- irtic Lin
vakio (; ) Teho® (K Koodi @ﬂgg;‘;;em) (maara | ANy gy | Oko T L'”’i‘su'a"i‘;’ W Laite Laite Laite Laite
9 x W) Yypp (mm?) ® yypp URxxxxxx03 | URxxxxxxU3 | URxxxxxx03 | URxxxxxxU3
UR002 20 (44 20 U 208 1x2012 - 9,7 25 10/ pika - Kuva 16a - Kuva 15.a
2,0(4,4) 20 D 230 1x1952 - 85 25 10/ pika Kuva 16a Kuva 16a Kuva 15.b Kuva 15.a
UR004 4,0(8,8) 36 U 208 1 x 3605 - 173 2,5 25/ pika - Kuva 16a - Kuva 15.a
4,0(8,8) 33 D 230 1x3306 - 144 25 20/ pika Kuva 16a Kuva 16a Kuva 15.b Kuva 15.a
6,0(13,2) 4.8 U 208 3x1597 - 23 6 32/ pika - Kuva 16b - Kuva 15.c
6,0 (13,2) 4,7 D 230 3x1555 - 20,3 6 25/ pika Kuva 16b Kuva 16b Kuva 15.d Kuva 15.c
UR006 6,0(13,2) 438 W 208 3x1597 A 3x133 25 16/ pika - Kuva 16d - Kuva 15.e
6,0(13,2) 4,7 K 230 3x1555 A 3x11,7 25 16 / pika Kuva 16d Kuva 16d Kuva 15.f Kuva 15.e
6,0 (13,2) 4,7 L 400 3x 1568 Y 3x6,8 25 10/ pika Kuva 16¢ Kuva 16¢ Kuva 15.f Kuva 15.e
10,0 (22) 81 W 208 3x2703 A 3x225 6 32/ pika - Kuva 16d - Kuva 15.e
URO10 10,0(22) 74 K 230 3 x 2460 A 3x185 6 25/ pika Kuva 16d Kuva 16d Kuva 15.f Kuva 15.e
10,0 (22) 74 L 400 3 x2480 Y 3x10,7 25 16/ pika Kuva 16¢ Kuva 16¢ Kuva 15.f Kuva 15.e
10,0 (22) 78 M 460 3 %2603 Y 3x98 25 16/ pika Kuva 16¢ Kuva 16¢ Kuva 15.f Kuva 15.e
13,0(28,6) 99 K 230 3x3306 A 3x25 6 32 /pika Kuva 16d Kuva 16d Kuva 15.f Kuva 15.e
UR013 13,0(28,6) 100 L 400 3x3333 Y 3x144 25 20/ pika Kuva 16c Kuva 16¢ Kuva 15.f Kuva 15.e
13,0 (28,6) 9,8 M 460 3x3280 Y 3x124 2,5 16 / pika Kuva 16¢ Kuva 16¢ Kuva 15.f Kuva 15.e
13,0(28,6) 9.7 N 575 3x3240 Y 3x98 25 16 / pika - Kuva 16¢ - Kuva 15.e
20,0 (44) 16,2 W 208 3 x 5407 A 3x450 16 60/ pika - Kuva 16f - Kuva 15.9
20,0 (44) 15,1 K 230 3x5038 A 3x379 16 60 / pika Kuva 16f Kuva 16f Kuva 15.h Kuva 15.9
UR020 20,0 (44) 15,2 L 400 3x5079 Y 3x220 6 32 /pika Kuva 16e Kuva 16e Kuva 15.h Kuva 15.9
20,0 (44) 151 M 460 3x5022 Y 3x189 6 25/ pika Kuva 16e Kuva 16e Kuva 15.h Kuva 15.g
20,0 (44) 150 N 575 3 x5008 Y 3x15/1 6 20/ pika - Kuva 16e - Kuva 15.9
27,0(59,5) 19.8 K 230 3x6612 A 3x4938 16 60 / pika Kuva 16f Kuva 16f Kuva 15.h Kuva 15.i
UR027 27,0(59,5) 20,0 L 400 3 x 6666 Y 3x289 10 50/ pika Kuva 16e Kuva 16e Kuva 15.h Kuva 15.9
27,0 (59,5) 20,2 M 460 3x6717 Y 3x253 6 32/ pika Kuva 16e Kuva 16e Kuva 15.n Kuva 15.9
27,0 (59,5) 198 N 575 3x6599 Y 3x199 6 25/ pika - Kuva 16e - Kuva 15.9
40,0 (88) 30,5 L 400 6 x 5079 Y 3x44,0 16 50/ pika Kuva 169 Kuva 16h Kuva 15.k Kuva 15,
UR040 40,0 (88) 30,1 M 460 6x5022 Y 3x378 16 50/ pika Kuva 169 Kuva 16h Kuva 15.k Kuva 15,
40,0 (88) 300 N 575 6 x 5008 Y 3x30,2 10 50/ pika - Kuva 16h - Kuva 15,
53,0(117) 40,0 L 400 6 X 6666 Y 3x57,7 25 80/ pika Kuva 16i Kuva 16i Kuva 15.k Kuva 15.
UR053 53,0(117) 40,3 M 460 6x6717 Y 3x506 16 60 / pika Kuva 16i Kuva 16i Kuva 15.k Kuva 15.
530(117) 396 N 575 6 x 6599 Y 3x398 16 60/ pika - Kuva 16] - Kuva 15,
60,0 (132) 45,7 L 400 9x5079 Y 3x66 25 80/ pika Kuva 16k Kuva 16l Kuva 15.0 Kuva 15.n
UR060 60,0 (132) 452 M 460 9x5022 Y 3x56,7 25 80/ pika Kuva 16k Kuva 16l Kuva 15.0 Kuva 15.n
60,0 (132) 451 N 575 9 x 5008 Y 3x453 16 50/ pika - Kuva 16k - Kuva 15.m
80,0 (176) 60,0 L 400 9 x 6666 Y 3x86,6 50 125/ pika Kuva 16l Kuva 16m Kuva 15.0 Kuva 15.p
UR080 80,0 (176) 60,5 M 460 9x6717 Y 3x759 35 100/ pika Kuva 16l Kuva 16m Kuva 15.0 Kuva 15.p
80,0(176) 594 N 575 9 x 6599 Y 3x596 25 80/ pika - Kuva 16m - Kuva 15.p
Taulukko 16.a

(1) sallittu toleranssi nimellisverkkojannitteelld: -15 9%, +10 %

(2) toleranssi nimellisarvoilla: +5 %, -10 % (EN 60335-1)

(3) tarkista sahkséjohtojen mitoitus aina paikallisista voimassa olevista madrayksistd;
asentajan tulee asentaa erotuskytkin ja sulake kostuttimen sahkojarjestelmaan
oikosulkusuojaksi

(4) hoyryn véliton maks.tuotanto: keskimaardiseen hdyryn tuotantoon saattavat
vaikuttaa ulkoiset tekijat kuten huoneen lampétila, veden laatu ja hoyryn jakelu-
jarjestelma

(5) katso johdotuskaavioita

Arvot eivat ole absoluuttisia eivatkd valttdamatta vastaa paikallisia
standardeja, jotka ovat ensisijaisia.
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16.2 Kattilan lammittimien sahkoliitanta

Johdon paa tulee liittdd yldmutteriin, joka tulee kiristdd 3 Nm:n momenttiin.

Yksivaihe Yksivaihe Kolmivaihe - TAHTI Kolmivaihe - KOLMIO
2-4 kg/h 208-230V 6 kg/h 208-230V 6 kg/h 400V 6 kg/h 208-230V
10 kg/h 400-460 V 10 kg/h 208-230V
13 kg/h 400-460-575V 13 kg/h 230V

Kuva 16.a Kuva 16.b Kuva %6.( Kuva 16.d
Kolmivaihe - TAHTI Kolmivaihe - TAHTI Kolmivaihe - TAHTI
20-27 kg/h 400-460-575V 20-27 kg/h 400-460-575V 53 kg/h 400-460 V
2 4 5 6
5 5 ||
e o _ s A o l o o
\ B_A ) 1 P_oO y B__A
© Goe—— . = 2 Gew®| Geoo———
X R_Q
= Q . . == O
ey S
o ] o o
Kuva 16.e Kuva 16.e_1 Kuva 16.f
Kolmivaihe - TAHTI Kolmivaihe - KOLMIO Kolmivaihe - TAHTI
53 kg/h 575V 20-27 kg/h 208-230V 60 kg/h 460V
80 kg/h 400V
4 5 6
o) O O [e] ll | 0] O
P o = B A H G — B A
) J') ((TL l“—/—1 E O
8o <
@9 O
T ° sl °
@eo9
O O
Kuva 16.g Kuva 16.h Kuva 16.i
Kolmivaihe - TAHTI Kolmivaihe - TAHTI Kolmivaihe - TAHTI
60 kg/h 400-575V 40 kg/h 400V 40 kg/h 460-575 V
(o] O O
P O H G — B A
W«J:) vy (G e @) (TJS——‘

@

Q| NM_

(@xx)) (@9
O

[¢]

59 O ¢59 O Gso—2

o o &> o

&1
[¢]

-

Kuva 16.j Kuva 16.k Kuva 16.|

Kolmivaihe - TAHTI
80 kg/h 460-575V

All ? 6 Selitykset
o l o 1-2-3-4-5-6-7-8-9  |kolmivaiheisen virtaldhteen liittimet
H G| | ~ | B A 1-2 lyksivaiheisen virtalahteen liittimet
() poe
o o o
R Q L 1 D C
— — = 2
=2 O| =2 O |
o o =3 o
N_M E
oot (eo il gee 2
o o o H;
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16.3 Tekniset ominaisuudet

CAREL

malli
UR002 | UR004 | UR006 | UROT0 | UR013 | UR020 | UR027 | UR040 | UR053 | UR060 | UR080

Lammittimien maara 11 3 1 3 ] 3 | e |6 |6 | 6 | 9 | 9
hoyry
Liitdnta @ mm (in) \ 30(1,2) \ 40 (1,6) [ 2 x40 (2x1,6)
syottopaineen rajat Pa (PSI) | 0-1500(0-0,218) | 0 - 2000 (0-0,290)
syottovesi
liitanta 3/4'G

lampétilarajat °C (°F)

1-40(33,8-104)

painerajat (MPa)

0,1-0,8 (1-8 bar)

kovuusrajat (°fH) <40

valiton virtausnopeus (L/min - Gallon/min) o g o o T 4 |4 1 4 [ 10 ] 10 10
tyhjennysvesi

Liitdntd @ mm (in) 40 (1,6) \ 50(2)

tyypillinen ldmpdtila °C (°F) <100

valitdn virtausnopeus (L/min - Gallon/min)

5(50Hz) -9 (60 Hz) (1,3-2,3) 17,5 (50 Hz) — 24,3 (60 Hz) (4,6-6,4)

tyhjennyksen lammaonsdadon véliton virtausnopeus (L/
min - Gallon/min)

23 (60H2) (6) 54,3 (60Hz) (14,3)

*tarvittaessa

ympardivét olosuhteet

huoneen kayttolampdtila °C (°F)

1-40(33,9-104)

huoneen kayttokosteus (% rH) 10-.60
sailytyslampdtila °C (°F) -10-70(33,8-158)
sdilytyskosteus (% rH) 5-95
kotelointiluokka IP20
jarjestelma

tyyppi c.pHC
jannite / aputaajuus (V/ Hz) 24/ 50/60
maksimiaputeho (VA) 90

anturitulot (yleiset arvot)

valittava tulosignaali: 0-1Vdc, 0-10 Vdc, 2-10 Vdc, 0-20 mA, 4-20 mA

tuloimpedanssi: 60 kQ signaaleilla: 0-1 Vdc, 0-10 Vdc, 2-10 Vdc

50 Q signaaleilla: 0-20 mA, 4-20 mA

aktiivisten anturien sahko (yleiset arvot)

24 Vdc (24 Vac tasasuunnattu), Imax= 250 mA

12Vdc 5 %, Imax= 50 mA

halytysreleen 1&hdot (yleiset arvot)

250V2AQ2A

mikrokytkinten tyyppi 1C

etakdyttdonottotulo (yleiset arvot)

ulkoinen; maks.vastus 50 Q: Vmax=24 Vdc; Imax=5 mA

sarjayhteys kolmijohtiminen RS485 / kenttdvayld / BMS
USB-portti USB tyyppi A
Ethernet-portti Ethernet
Taulukko 16.b
16.4 Hoyrynsiirtoletkujen mallit
kostuttimen malli: UR002 | UR004 | UR006 | URO10 | URO13 UR020 | UR027 | UR040 URO53 | UR0O60 | UR08O
2 hoyryn ulostulo mm (in): 30(1,2") 40 (1,6") 2x40 (1,6")
maksimikapasiteetti kg/h (b/h):] "2 44" [ "898 [ "6 (132" [ "1022)" [ "13(286)" | "20(44) | "27 (59,5 | "40(88)" | '53(116,8)" | "60 (132,2)" | "80 (176,36)"
1312365AXX N V N v Vv
1312367AXX v N v v v v
VAIN POHJOISAMERIKAN MARKKINAT
SHOSE00030 v [ Y Y A \ \ \ \ \
SHOSE00040 \ \ \ \ . v I v T v 1T v [ v ] N
Taulukko 16.c

16.5 Hoyrysuutinmallit

kostuttimen malli:| UR002 | UR004 | UR0O6 | URO10 | URO13 | UR020 | UR027 | UR040 | UR053 | UR060 | UR080
2 hoyryn ulostulo mm (in): 30(1,2" 40 (1,6" 2x40 (1,6"
. o 2 4 6 10 13 20 27 40 53 60 80
maksimikapasiteetti kg/h (lo/h):| ‘ 88) ‘(13,2)‘ 22) ‘(28,6) (44) ‘(59,5)‘ (88) (116,8)‘(132,2)‘ (176,36)
“tulohalkaisija maksimikapasiteetti koodi
suutin @ mm (in)” suutin kg/h (Ib/h)
30(1,2") 18 (39,7) SDPOEM0022 1 1 1 1 1 1 Q>
30(1,2") 18 (39,7)
30 (1,2") reialls SDPOEMO0000 1 1 1 1 1 1 Q* | @ | @ [ @

Taulukko 16.d

* kaytd Y-tyypin CAREL-sarjaa koodi UEKY000000, sisdantulo 40 mm (1,6") ja 2

ulostuloa 30 mm (1,2")

**: kdyta Y-tyypin CAREL-sarjaa koodi UEKY40X400, sisaantulo 40 mm (1,6") ja 2

ulostuloa 40 mm (1,6")
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16.6 Lineaarisuutinten mallit ja tyypilliset asennukset

kostuttimen malli:l UR002 | UR004 | UR006 | URO10 | URO13 | UR020 | UR027 | UR040 | UR053 | UR060 | UR08O
@ hoyryn ulostulo mm (in): 30(1,2" 40 (1,6" 2x40 (1,6"
o o 2 4 6 10 13 20 27 40 53 60 80
maksimikapasiteettikg/h (Ib/h):| \ ) | 6o) | 130) | 22) | 286) | (a4) | 595) | 88) | (1168)| (1322) | (176.36)
"suuttimen hdy- | suuttimen mak- suuttimen
ryn sisddntulo @ | simikapasiteetti . . koodi
mm (in)” ka/h (Ib/h) pituus mm (in)
30(1,2") 5(11) 350 (13,7) DP035D30R0 1 1
30(1,2") 8(17,6) 450 (17.7) DP045D30R0 1 1 1
30(1,2) 12 26,4) 600 (23,6) DP060D30R0 1 1 1 Q)
30(1,2") 18 (39.,6) 850 (33,5) DP085D30R0 1 1 1 1 o | @
30(1,2) 18 (39,6) 1050 (41,3) DP105D30R0 1 1 1 1 Q* |
30 (1,27 18 (39,6) 1250 (49,2) DP125D30R0 1 1 1 1 Q* | @
30(1.2") 18 (39,6) 1650 (65) DP165D30R0 1 1 Q* | @
30(1.2") 15 (33) 300 (11,8) DP030D30RU 1 1 1 1 1
30(1.2") 15 (33) 450 (17,7) DP045D30RU 1 1 1 1 1 Q* | QF
30(1.2") 15(33) 600 (23,6) DP060D30RU 1 1 1 1 Q* | QF
40 (1,6") 25 (55) 850 (33,5) DP085D40R0 1 1 Q= | @ | @~ [ @
40 (1,6") 35(77) 1050 (41,3) DP105D40R0 1 1 ** 2 2 (@
40 (1,6") 45 (99) 1250 (49,2) DP125D40R0 1 1 1 2 2 2
40 (1,6") 45 (99) 1650 (65) DP165D40R0 1 1 2 2 2
40 (1,6") 45 (99) 2050 (80,7) DP205D40R0 1 2 2 2
40 (1,6") 45 (99) 600 (23,6) DP060D40RU 1 1 1 2 2 2
Taulukko 16.e

(*) kdytd CAREL Y-sarjaa osanumero UEKY000000, 40 mm (1,6") sisééntulo ja 2 x 30 mm (1,2") ulostuloa
(**) kdyta CAREL Y-sarjaa osanumero UEKY40X400, 40 mm (1,6") sisaantulo ja 2 x 40 mm (1,6") ulostulot

Katso lineaarijakajien tyypilliset asennukset kuvasta 8.a.

Imin 200 mm
8"

>250 mm
(9.8)

Bt

H>250 mm
(9.8")

H>350 mm
(13.7")

H>400 mm

H>500 mm
(19.7)

H > 600 mm
(23.6")

H>500 mm

Kuva 16.n
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Notas
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